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COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free
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(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule): g
* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*
ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la

tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora allimpostazione della configurazione dei jumper.

ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controlle% (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

S| RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie FAES - F4S / RECOMMENDED USE for Series F4ES - F4S photocells




TEST FOTOCELLULE - PHOTOCELLS TEST (A& O¢

COLLEGAMENTO CON 1 COPPIA FOTOCELLULE SINCRONIZZATE (MODALITA NORMALE, SOLO COPPIA MASTER)
CONNECTION WITH 1 SYNCHRONISED PHOTOCELL PAIR (NORMAL MODE, MASTER PAIR ONLY)

ROSSO = libero da jumper
RED = jumper free

JUMPER DI SINCRONIZZAZIONE
PER MASTER

( )
SYNCHRONISA TION JUMPER
(FOR MASTER)

B ."—‘\\\

AY
1
1
1

/

1
1
‘\
hY 4
\ < //

o ——

£ JUMPER DI ALLINEAMENTO
= (PER MASTER) OFF*

s ALIGNMENT JUMPER
(FOR MASTER) OFF*

+SC

Ur-COM

124
p==-COM

* Per eseguire la modalita in di allineamento ottico
(NOTA: consultare le istruzioni delle fotocellule):

* To perform optical alignment mode

(NOTE: refer to photocell instructions):

e

JUMPER DI ALLINEAMENTO ON*

ALIGNMENT JUMPER ON*

ATTENZIONE! Modificare la posizione dei jumper di sincronizzazione o di allineamento solamente quando le fotocellule
sono NON ALIMENTATE! La configurazione scelta con i jumper viene memorizzata dalle fotocellule solamente
all'accensione delle fotocellule.

Scollegare la morsettiera della centrale che fornisce alimentazione alle fotocellule, oppure togliere completamente la

tensione al controller digitale (scollegando, se presenti, anche le batterie di backup) e verificare nella fotocellula TX / RX che il LED
rosso di alimentazione sia spento; procedere soltanto ora all'impostazione della configurazione dei jumper.
ATTENTION! Please ensure that the photocell jumpers are only changed with the power to the control panel switched off, including
the disconnection of any battery backup. Remove the terminal of the photocell inputs or completely remove the voltage from the
digital controller (check that the digital controller is not powered by backup batteries) and check that the TX / RX photocell red
power LED is off.

S| RACCOMANDA L USO DI fotocellule Serie F4ES - F4S / RECOMMENDED USE for Series FAES - F4S photocells

10



1



1 Simbologia

Qui di sequito indichiamo i simboli e il loro significato presenti sul manuale o sulle etichette prodotto.

Pericolo generico. o S
Importante informazione di sicurezza. Segnala operazioni o situazioni in cui il personale addetto
deve prestare molta attenzione.

Pericolo tensione pericolosa. ) o
Segnala operazioni o situazioni in cui il personale addetto deve prestare molta attenzione a tensioni
pericolose.

Informazioni utili.
Segnala informazione utili all'installazione.

Consultazione Istruzioni di installazione e d'uso. o
Segnala l'obbligo di consultazione del manuale o documento in originale, che deve essere reperibile
per futuri utilizzi e non deve in alcun modo essere deteriorato.

Punto di collegamento della messa a terra di protezione.

Indica il range di temperature ammesso.

Corrente alternata (AC)

l=cl|=l=EJ=

Corrente continua (DC)

154

Simbolo per lo smaltimento del prodotto secondo la direttiva RAEE.

2 Descrizione prodotto

La centrale B70/1B controlla in modalita sensorless il motore ROGER brushless per automazione ad un‘anta basculante.

Non é consentito I'utilizzo di due motori sulla stessa porta basculante.

Siconsiglial'uso di accessori, dispositivi di comando e di sicurezza ROGER TECHNOLOGY. In particolare, siraccomanda

diinstallare fotocellule serie R90/FAES, G90/F4ES oppure T90/F4S.
3 Caratteristiche tecniche prodotto

TENSIONE DI ALIMENTAZIONE

230 Vac £ 10% 50 Hz

POTENZA MASSIMA ASSORBITA DA RETE

150 W

MOTORI COLLEGABILI

1

ALIMENTAZIONE MOTORE

24 Vac, con inverter auto-protetto

TIPOLOGIA MOTORE

brushless sinusoidale (ROGER BRUSHLESS)

TIPOLOGIA CONTROLLO MOTORE

ad orientamento di campo (FOC), sensorless

POTENZA NOMINALE MOTORE

60 W

POTENZA MASSIMA MOTORE 150 W

POTENZA MASSIMA LAMPEGGIANTE 25W (24 Vdc)

INTERMITTENZA LAMPEGGIANTE 50%

POTENZA MASSIMA LUCE DI CORTESIA a LED, modello ROGER H70/COR (24 Vdc 5 W)
POTENZA LUCE PORTA BASCULANTE APERTA 3 W (24 Vdc)

POTENZA USCITA ACCESSORI 7 W (24 Vdc)

ASSORBIMENTO MASSIMO ACCESSORI 300 mA

POTENZA MASSIMA ELETTROSERRATURA 15W 12 Vde

TEMPERATURA DI FUNZIONAMENTO

J/QO"C /H[+55°C

DIMENSIONI PRODOTTO

B70/1B dimensioni in mm 100x145x25 Peso: 0,139 kg
B70/PW dimensioni in mm 95x65x43 Peso: 0,129 kg
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4 Descrizione dei collegamenti

Per poter accedere alla morsettiera di collegamento comandi, svitare le viti che fissano la copertura alla piastra di base,
rimuovere la manopola di sblocco e la copertura del motore come illustrato in figura 1.

In figura 3 sono riportati lo schema di collegamento della tensione di rete alla scheda di alimentazione (B70/PW) e di
quest'ultima alla scheda di controllo motore (B70/1B).

TRANSFORMER

4.1 Collegamenti elettrici

Verificare con un tester la tensione in Volt sul collegamento dell'alimentazione primaria.
Per il perfetto funzionamento delle automazioni Brushless la tensione di alimentazione di
rete primaria deve essere almeno di 230Vac + 10%.

Se la tensione rilevata non soddisfa i dati sopra indicati 0 non & stabile, 'automazione
potrebbe lavorare in modo NON efficiente.

COLLEGAMENTO TENSIONE DI RETE - CENTRALE

1 | Alimentazione 230 Vac +10%

COLLEGAMENTO CENTRALE - ACCESSORI

2 | Fotocellule - Ricevitore FAES/F4S

5x0,5 mm? (max 20 m)

3 | Fotocellule - Trasmettitore FAES/F4S

3x0,5 mm? (max 20 m)

Tastierino H85/TDS - H85/TTD
4 | (collegamento a H85/DEC - H85/DEC2)

2x0,5 mm? (max 30 m)

Selettore a chiave R85/60

3x0,5 mm? (max 20 m)

H85/DEC - H85/DEC2
(collegamento a centrale)

4x0,5 mm? (max 20 m)
Il numero di conduttori aumenta se si utilizza pit di un contatto di
uscita su H85/DEC - H85/DEC2

COLLEGAMENTO CENTRALE - LAMPEGGIANTE

6 Lampeggiante a LED FIFTHY/24
Alimentazione 24V dc

2x1 mm?2 (max 10 m)

COLLEGAMENTO CENTRALE - SPIA CANCELLO APERTO

7 | Alimentazione 24 Vdc (3 W max)

‘ 2x0,5 mm? (max 20 m)

COLLEGAMENTO CENTRALE - ANTENNA

8 | Cavo tipo RG58

‘maxmm

©

Le informazioni riportate in tabella sono indicative, &

responsabilita  dell installatore  verificare
I'adeguatezza dei cavi in relazione ai dispositivi utilizzati
nell'installazione e alle loro caratteristiche tecniche.

SUGGERIMENTI: nel caso di installazioni nuove
- suggeriamo di utilizzare cavi 3x2,5mm?entro i 10 m,
' per il +collegamento tra il motore e la centrale.

@ Nel caso di installazioni esistenti suggeriamo di controllare

la sezione e le condizioni (buono stato) dei cavi. Cavi vecchi

o di materiale di vecchia tecnologia, soprattutto con sezioni

da 3x1,5mm?, potrebbero ridurre l'efficienza del motore
digitale Brushless.



B70/PW

DESCRIZIONE
TRF PRIMARY | NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
@ @ @ L | Primario trasformatore 230 Vac.
N N | Prim ario trasformatore 230 Vac.
N e e .
@ | connessione di terra al motore (vedi figura 3).
S © L | (Linea) Ingresso alimentazione di rete 230 Vac 50 Hz.
N | (Neutro) Ingresso alimentazione di rete 230 Vac 50 Hz.
LE N © @ Connessione di terra all'alimentazione di rete.
OUT Vdc Uscita di alimentazione 0 Vdc (-) e 28 Vdc (+) scheda di controllo motore B70/1B.
I morsetto OUT (-) della scheda di alimentazione B70/PW va collegato al morsetto POWER IN (-)
N\ della scheda di controllo B70/1B mediante cavo nero.
I morsetto OUT (+) della scheda di alimentazione B70/PW va collegato al morsetto POWER IN (+)

=i

della scheda di controllo B70/1B mediante cavo rosso.
Verificare che i due conduttori (rosso e nero) siano intrecciati tra di loro (vedi figura 3).
NOTA: Il cablaggio & realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

TRF SEC Uscita collegamento secondario trasformatore.
NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
oSS
B70/1B
DESCRIZIONE
X-Y-Z Collegamento al motore ROGER Brushless.

HEH
|_Y®_|]

NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

POWER IN

i

Ingresso alimentazione da scheda B70/PW.
NOTA: Il cablaggio é realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

5 Tasti funzione e display

A

DOWN E
v

rapida.

TASTO DESCRIZIONE

:

IE' o UP A Parametro successivo
B B B DOWN V¥ | Parametro precedente

|Z| - + Incremento di 1 del valore del parametro
- Decremento di 1 del valore del parametro
PROG | Apprendimento della corsa

PROG TEST TEST | Attivazione modalita TEST

+ Premere i tasti UP A e/o DOWN 'V per visualizzare il parametro da modificare.
+ Conitasti +e - modificare il valore del parametro. Il valore inizia a lampeggiare.
+ Tenendo premuto il tasto + o il tasto -, si attiva lo scorrimento veloce dei valori, permettendo una variazione piu

+ Per salvare il valore impostato, attendere qualche secondo, oppure spostarsi su un altro parametro con i tasti UP A
o DOWN V¥ _ I display lampeggia velocemente ad indicare il salvataggio della nuova impostazione.
+ La modifica dei valori e possibile solo a motore fermo. La consultazione dei parametri e sempre possibile.



6 Accensione o messa in servizio

Alimentare la centralina di comando.

Sul display appare per un tempo limitato la versione del firmware della centralina.

Versione installata r1.38.

Subito dopo, il display visualizza la modalita di stato comandi e sicurezze. Vedi capitolo 6.

T
==

NOTA: di fabbrica il menu parametri & impostato alla modalita semplificata.
Se si passa alla modalita avanzata, dopo 30 min di inattivita 0 ad ogni accensione o ripristino della centralina, il display
ritorna automaticamente alla modalita semplificata del menu parametri.
Per passare dalla modalita semplificata alla modalita avanzata vedere capitolo 6.

7 Modalita funzionamento display

* Modalita visualizzazione dei parametri

PARAMETRO VALORE DEL
SEMPLIFICATO PARAMETRO

,-’-

L

PARAMETRO
ESTESO

VALORE DEL
PARAMETRO

l l,_,

Per le descrizioni dettagliate dei parametri in modalita SEMPLIFICATA e modalita ESTESA fare riferimento ai capitoli

9e10

Per passare dalla modalita semplificata a quella estesa:
+ premere per 4 s contemporaneamente i tasti UP A e DOWN V;
+ sul display compare il primo parametro della modalita estesa.

g B

v x4s

Ac

Per ritornare alla modalita semplificata, ripetere la procedura.

» Modalita visualizzazione di stato comandi e sicurezze
STATO DELLE SICUREZZE

STATO DEI COMANDI

)

FT1

L L,

I

POWER J
STATO DEI COMANDI:

-~
STOPJ

Le indicazioni dei comandi (segmenti AP=apre, PP=passo-passo, CH=chiude, PED=pedonale) sono normalmente

15



spente. Si accendono alla ricezione di un comando (esempio: quando viene dato un comando di passo-passo si
accende il segmento PP).

I comandi AP e PED non sono comandi da morsettiera, ma gestiti da radiocomando (vedi parametri 76 e 77).

STATO DELLE SICUREZZE:

Le indicazioni delle sicurezze (segmenti FT1= fotocellule, COS= bordo sensibile, FA= finecorsa di apertura, FC=
finecorsa di chiusura) sono normalmente accese. Se sono spente significa che sono in allarme o non collegate.

Se lampeggiano significa che sono disabilitate da apposito parametro.

* Modalita TEST

La modalita di TEST permette di verificare visivamente I'attivazione dei comandi e delle sicurezze.

La modalita si attiva premendo il tasto TEST ad automazione ferma. Se la porta & in movimento, il tasto TEST provoca
uno STOP. La successiva pressione abilita la modalita di TEST.

Il lampeggiante e la spia porta aperta si accendono per un secondo.

Il display visualizza a sinistra lo stato dei comandi SOLO se attivi, per 5 s (AP CH, PP, PE). Ad esempio se si attiva
I'apertura, sul display appare AP:

1
I ()

Il display visualizza a destra lo stato delle sicurezze/ingressi. Il numero del morsetto della sicurezza in allarme
lampeggia

Quando la porta & completamente aperta o completamente chiusa sul display appare FA o FC, questo indica che la
porta basculante si trova sul finecorsa di apertura FA o sul finecorsa di chiusura FL.

I
' oo Nessuna sicurezza in allarme

- M sToP
’ « ic Bordo sensibile

N Fotocellula FT1

\I/

l
|

FE Entrambi i finecorsa
FR Finecorsa di apertura
FC Finecorsa di chiusura

NOTA: Se ci sono pit di una sicurezza in allarme, risolto il problema della prima, appare I'allarme della seconda, e cosi
via.

Per interrompere la modalita di test, premere nuovamente il tasto TEST.
Dopo 10 s diinattivita, il display ritorna alla visualizzazione di stato comandi e sicurezze.

+ Modalita Stand By
La modalita si attiva dopo 30 min di inattivita. Il LED POWER lampeggia lentamente.

Per riattivare la centralina premere uno dei tasti UP A, DOWN 'V, 4, -.

N
o
POWER I

La modalita Stand by ripristina i parametri alla modalita SEMPLIFICATA.




8 Apprendimento della corsa

Per un corretto funzionamento, & necessario eseguire I'apprendimento della corsa.

Prima di procedere:

1. Portare la porta in posizione di completa chiusura. La centralina di comando calcola elettronicamente la corsa di
apertura e chiusura, pertanto, se rileva una differenza tra le due corse, la procedura di apprendimento fallisce.

2. Premere il tasto TEST (vedi modalita TEST al capitolo 6) e verificare lo stato dei comandi e delle sicurezze. Se le
sicurezze non sono installate, ponticellare il contatto o disabilitarle dal relativo parametro (5, 5 1, 73).

3. Verificare che i finecorsa siano regolati correttamente. In particolare, verificare il finecorsa di chiusura.

PROCEDURA DI APPRENDIMENTO:

Esempio
— st D@ %Nox = — Vedi Segnalazioni degli ingressi (Cap. 12) e Allarmi (Cap. 13)
CHIUSA St rgsT
Y g\
e— —
PROG PROG { / k / DE (_\s‘u
% pp- ulto O e p
mf mm APERTURA  APERTA CHIUSURA CHIUSA \%“J
Tchck

+ Premere il tasto PROG per 4 s, sul display appare AP P-.

+ Premere nuovamente il tasto PROG. Sul display appare Allto.

+ Laporta avvia una manovra in apertura a bassa velocita.

+ Raggiunto il finecorsa di apertura, la porta si ferma brevemente. Sul display lampeggia AUt a.

+ La porta richiude fino al raggiungimento della battuta di chiusura.

Se la procedura di apprendimento e terminata correttamente, il display entra in modalita di visualizzazione comandi
e sicurezze.

Se sul display appaiono i seguenti messaggi di errore, ripetere la procedura di apprendimento:

+ AP PE: errore di apprendimento

+ AP PL:errore dilunghezza corsa

+ AP PL:errore finecorsa di chiusura. Verificare la corretta regolazione del finecorsa di chiusura (vedi capitolo 11).



9 Menu parametri modalita semplificata (impostazione di fabbrica)

PARAMETRO VALORE DEL
SEMPLIFICATO PARAMETRO

-
LI

La centralina di comando é impostata di fabbrica in modalita semplificata, con valori standard che permettono di
soddisfare la maggior parte delle installazioni.
Per la modalita estesa dei parametri vedi capitolo 9.

4-15 Regolazione sensibilita forza di impatto sugli ostacoli

— Coppia motore bassa:
0 1- 10| 0 1= forza di impatto sugli ostacoli minima ... {3 = forza di impatto sugli ostacoli massima
NOTA: utilizzare queste impostazioni solo se i valori di coppia motore media non sono adeguati all'installazione.

! - (g | Coppia motore media. Impostazione consigliabile ai fini della regolazione delle forze operative.
{ 1= forza di impatto sugli ostacoli minima ... {9 = forza di impatto sugli ostacoli massima.

20 | Coppia motore massima. E obbligatorio l'uso del bordo sensibile.

i-00 Richiusura automatica dopo il tempo di pausa (da porta completamente aperta)
00 | pisabilitata.

7 1~ 15 | Da1a 15 tentativi di richiusura dopo l'intervento della fotocellula.
Scaduto il numero di tentativi impostato, la porta rimane aperta.

939 | La porta prova a chiudere illimitatamente.

- £ A A A
c-60 Regolazione tempo di chiusura automatica
Il conteggio inizia a porta aperta e dura per il tempo impostato. Scaduto il tempo, la porta chiude automaticamente.
Lintervento delle fotocellule rinnova il tempo.

08-30 | da 00490 s di pausa.
92-39 | da 2 a 9 min di pausa.

3-00 Richiusura automatica dopo interruzione di alimentazione di rete (black-out)

00 | Disabilitata. Al ritorno dell'alimentazione di rete, la porta non chiude.

Abilitata. Se la porta basculante NON & completamente aperta, al ritorno dell'alimentazione di rete, chiude dopo un
0 1| prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal valore impostato al parametro AS nella modalita estesa).
La richiusura avviene in modalita “recupero posizione” (vedi capitolo 15).

4-05 Regolazione dello spazio di arresto del motore

0 1-05 | 5 1= frenata rapida/minor spazio di arresto ... 05= frenata dolce/maggior spazio di arresto.

5-00 Prelampeggio

00 | pisabilitato. Il lampeggiante si attiva durante la manovra di apertura e chiusura.

0 1- 10| pa 1210 di prelampeggio prima di ogni manovra.

93 | 55 di prelampeggio prima della manovra di chiusura.

6-00 Selezione funzionamento comando passo-passo

00 | Apre-stop-chiude-stop-apre-stop-chiude...




Condominiale: la porta apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.
Il tempo di chiusura automatica si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

7 1 | Durante l'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette alla porta di aprirsi completamente,
evitando la chiusura indesiderata.
Se ¢ disabilitata la richiusura automatica (A2 03), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo di
richiusura A2 0 1.
Condominiale: la porta apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.
Il tempo di chiusura automatica NON si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.
72 | Durante l'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette alla porta di aprirsi completamente,
evitando la chiusura indesiderata.
Se ¢ disabilitata la richiusura automatica (A2 03), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo di
richiusura A2 0 1.
03 | Apre-chiude-apre-chiude.
04 | Apre-chiude-stop-apre.
J-00 q q q q
mu Configurazione intermittenza lampeggiante
00 | Lintermittenza & regolata elettronicamente dal lampeggiante.
0 | Intermittenza lenta.
02 | Intermittenza lenta in apertura, rapida in chiusura.
B-08 Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di apertura
0 1- 10| 0 1= 1a porta accelera rapidamente in partenza ... 0= la porta accelera lentamente e gradualmente in partenza.
3-05 Regolazione velocita in apertura
0 1-05 | 7 1= velocita minima ... 5= velocita massima.
A-04 Regolazione del rallentamento in apertura
0 1-05 | 5 1= la porta rallenta in prossimita del finecorsa .. 05= la porta rallenta con molto anticipo rispetto al finecorsa.
b-08 Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di chiusura
0 1- 10| 0 1= 1a porta accelera rapidamente in partenza ... 0= la porta accelera lentamente e gradualmente in partenza.
- q e .
05 Regolazione velocita in chiusura
0 1-05 | 7 1= velocita minima ... 5= velocita massima.
d-04 Regolazione del rallentamento in chiusura
0 1-05 | 0 1= la porta rallenta in prossimita del finecorsa .. 05= la porta rallenta con molto anticipo rispetto al finecorsa.




10 Menu parametri modalita estesa

PARAMETRO VALORE DEL
ESTESO PARAMETRO

-

I

Per passare dalla modalita semplificata a quella estesa:

+ premere per 4 s contemporaneamente i tasti UP A e DOWN V;

+ sul display compare il primo parametro della modalita estesa.
o

0-[ 5 =< [R2
v@x4s

Per ritornare alla modalita semplificata, ripetere la procedura.
ATTENZIONE! La sequenza dei parametri nella modalita semplificata, non € la stessa di quella nella modalita estesa,
pertanto fare sempre riferimento al manuale di istruzione.

Ac 00 Richiusura automatica dopo il tempo di pausa (da porta completamente aperta)
00 | pisabilitata.

1 1~ 15 | Da1a 15 tentativi di richiusura dopo l'ntervento della fotocellula.
Scaduto il numero di tentativi impostato, la porta rimane aperta.

939 | La porta prova a chiudere illimitatamente.

A3 00 Richiusura automatica dopo interruzione di alimentazione di rete (black-out)

00 | pisabilitata. Al ritorno dell'alimentazione di rete, la porta NON chiude.

Abilitata. Se la porta basculante NON & completamente aperta, al ritorno dell'alimentazione di rete, chiude, dopo un
0 1| prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal valore impostato al parametro A5 nella modalita estesa). La richiusura
avviene in modalita “recupero posizione” (vedi capitolo 14).

R 00 Selezione funzionamento comando passo-passo (PP)

00 | Apre-stop-chiude-stop-apre-stop-chiude...

Condominiale: la porta apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.

Il tempo di chiusura automatica si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

7 1| Durante l'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette alla porta di aprirsi completamente,
evitando la chiusura indesiderata.

Se e disabilitata la richiusura automatica (A€ 00), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo di
richiusura A2 0 1.

Condominiale: la porta apre e richiude dopo il tempo impostato di chiusura automatica.

Il tempo di chiusura automatica NON si rinnova se viene dato un nuovo comando di passo-passo.

2 | Durante l'apertura il comando passo-passo viene ignorato. Questo permette alla porta di aprirsi completamente,
evitando la chiusura indesiderata.

Se e disabilitata la richiusura automatica (A2 00), la funzione condominiale attiva in automatico un tentativo di
richiusura A2 0 1.

03 | Apre-chiude-apre-chiude.

04 | Apre-chiude-stop-apre.

A5 00 Prelampeggio

00 | pisabilitato. Il lampeggiante si attiva durante la manovra di apertura e chiusura.

0 1- 10| pa 14210 di prelampeggio prima di ogni manovra.

93 | 55 di prelampeggio prima della manovra in chiusura.
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Funzione condominiale sul comando di apertura parziale (da radiocomando)

Disabilitato. La porta si apre parzialmente in modalita passo-passo: apre-stop-chiude-stop-apre...

Abilitato. Durante I'apertura il comando di apertura parziale (PED) viene ignorato.

Spia porta basculante aperta / funzione test fotocellule

La spia & spenta con porta chiusa. Accesa fissa durante le manovre e quando la porta € aperta.

La spia lampeggia lentamente durante la manovra di apertura. Si accende fissa quando la porta &€ completamente aperta.
Se la porta e ferma in posizione intermedia, la spia si spegne due volte ogni 15 s.

Impostare a 02 se I'uscita SC viene utilizzata come test fotocellule. Vedi fig. 6.

Regolazione del rallentamento in apertura

Regolazione del rallentamento in chiusura

0 I=la porta rallenta in prossimita del finecorsa ... 5= la porta rallenta con molto anticipo rispetto al finecorsa.

Regolazione posizione porta chiusa

Il valore selezionato deve garantire la corretta chiusura della porta, dopo l'attivazione del finecorsa.

Attenzione! Valori troppo alti impediscono il rilevamento ostacoli negli ultimi 5 cm di corsa. Valori troppo bassi
causano l'inversione del movimento (riapertura) sulla battuta di chiusura.

numero giri motore (8 f = minimo / 28 = massimo).

Regolazione forza di spinta sulla battuta di chiusura

NOTA: in prossimita della battuta di chiusura, quando si attiva il finecorsa, la centralina riduce la coppia applicata al
motore, per evitare che si abbiano flessioni o stress sulla struttura della porta basculante.

Attenz(ijonel Regolare il parametro in relazione alla tipologia di porta installata, e alla tipologia di fissaggio del
motoriduttore.

0= forza minima...09= forza massima.

Regolazione apertura parziale (%)
NOTA: il parametro e impostato di fabbrica al 50% (meta della corsa totale).
Il comando di apertura parziale puo essere dato solo da radiocomando (vedi parametri 16/ 7).

dal 10% all'85% della corsa totale.

Regolazione tempo di chiusura automatica
Il conteggio inizia a porta aperta e dura per il tempo impostato. Scaduto il tempo, la porta chiude automaticamente.
Lintervento delle fotocellule, rinnova il tempo.

00-50

da 00 a 90 s di pausa.

9c-99

da 2 a9 mindipausa.

o103

Regolazione tempo di inversione dopo intervento del bordo sensibile o del rilevamento
ostacoli (anti-schiacciamento)
Regola il tempo della manovra diinversione dopo l'intervento del bordo sensibile o del sistema di rilevamento ostacoli.

da0a30s.

Abilitazione elettroserratura

Disabilitata.

Abilitata. Lelettroserratura si attiva 0,5 s prima dell'inizio della manovra e dura 3 s.
Quando la porta arriva in prossimita della battuta di chiusura, la centralina aiuta a riagganciare I'elettroserratura.

Regolazione coppia motore

Aumentando o diminuendo i valori del parametro, si aumenta o si diminuisce la coppia del motore, e di conseguenza
siregola la sensibilita di intervento sugli ostacoli.

Siraccomanda di utilizzare un valore I  SOLO per installazioni particolarmente leggere e che non siano sottoposte ad
eventi atmosferici sfavorevoli (vento forte o temperature rigide).

0 1= -35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (riduzione della coppia motore = maggiore sensibilita).
5= coppia motore impostata di fabbrica.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento della coppia motore = minore sensibilita).
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Regolazione sensibilita intervento sugli ostacoli
Se il tempo di reazione alla forza di impatto sugli ostacoli & troppo lungo, diminuire il valore del parametro. Se la forza
di impatto sugli ostacoli risulta essere troppo elevata, diminuire i valori del parametro 30.

0=

Coppia motore bassa:
mnit-

0 t = forza di impatto sugli ostacoli minima ... {0 = forza di impatto sugli ostacoli massima. o )
NOTA: utilizzare queste impostazioni solo se i valori di coppia motore media non sono adeguati all'installazione.

-1

Coppia motore media. Impostazione consigliabile ai fini della regolazione delle forze operative.
{ 1 = forza di impatto sugli ostacoli minima ... {3 = forza di impatto sugli ostacoli massima.

Coppia motore massima. E obbligatorio 'uso di bordo sensibile.

Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di apertura

Regolazione accelerazione alla partenza della manovra di chiusura

0 I=la porta accelera rapidamente in partenza ... {0=la porta accelera lentamente e gradualmente in partenza.

Regolazione velocita in apertura (%)

Regolazione velocita in chiusura (%)

0 1= 60% velocita minima, 0c'= 70%, 03= 80%, 84=90%, 05= 100% velocita massima.

Impostazione numero tentativi di richiusura automatica dopo intervento del bordo
sensibile o del rilevamento ostacolo (antischiacciamento)

Nessun tentativo di richiusura automatica.

(=

Da 1 a 3 tentativi di richiusura automatica.
Si consiglia di impostare un valore minore o uguale al parametro A2.
La richiusura automatica avviene solo se la porta & completamente aperta.

5000

Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in apertura (FT1)

DISABILITATA. La fotocellula non € attiva o la fotocellula non € installata.

STOP. La porta si ferma e resta ferma fino al successivo comando.

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di apertura, la porta inverte immediatamente.

STOP TEMPORANEO. La porta si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula la porta continua ad
aprire.

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata la porta si ferma. Liberata la fotocellula la porta chiude.

5:0¢

Impostazione modalita di funzionamento della fotocellula in chiusura (FT1)

DISABILITATA. La fotocellula non € attiva o la fotocellula non € installata.

STOP. La porta si ferma e resta ferma fino al successivo comando.

INVERSIONE IMMEDIATA. Se si attiva la fotocellula durante la manovra di chiusura, la porta inverte immediatamente.

SE_OE TEMPORANEQ. La porta si ferma finché la fotocellula & oscurata. Liberata la fotocellula la porta continua a
chiudere.

INVERSIONE RITARDATA. Con fotocellula oscurata la porta si ferma. Liberata la fotocellula la porta apre.

5001

Modalita di funzionamento della fotocellula (FT1) con porta chiusa

0o

Se la fotocellula e oscurata la porta non puo aprire.

iy

La porta si apre al ricevimento di un comando di apertura anche se la fotocellula & oscurata.

e

La fotocellula oscurata invia il comando di apertura della porta.

5600

Abilitazione comando di chiusura 6 s dopo I'intervento della fotocellula (FT1)

Disabilitata.

Abilitata. Lattraversamento delle fotocellule attiva, dopo 6 secondi, un comando di chiusura.
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Regolazione dello spazio di arresto del motore

0 I= frenata rapida/minor spazio di arresto ... 5= frenata dolce/maggior spazio di arresto.

Configurazione bordo sensibile

Bordo sensibile NON INSTALLATO.

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). La porta inverte solo in chiusura.

Contatto con resistenza da 8k2. La porta inverte solo in chiusura.

Contatto N.C. (Normalmente Chiuso). La porta inverte sempre.

Contatto con resistenza da 8k2. La porta inverte sempre.

1600

Configurazione 1° canale radio (PR1)

ERE]

Configurazione 2° canale radio (PR2)

iy

PASSO PASSO.

ol

APERTURA PARZIALE

0e

APERTURA

n
o

CHIUSURA.

ol
o

STOP.

05

Luce di cortesia. Luscita COR viene gestita dal radiocomando. La luce rimane accesa finché il radiocomando ¢ attivo.
Il parametro 19 viene ignorato.

0B

Luce di cortesia passo-passo (PP). Luscita COR viene gestita dal radiocomando.
Il radiocomando accende-spegne la luce di cortesia. Il parametro 79 viene ignorato.

mn7
o

PASSO PASSO con conferma di sicurezza.

08

APERTURA PARZIALE con conferma di sicurezza.

[iE]

APERTURA con conferma di sicurezza.

i

CHIUSURA con conferma di sicurezza.

() Per evitare che la pressione involontaria di un tasto del radiocomando attivi erroneamente la porta, viene richiesta

una conferma di sicurezza per abilitare il comando. Esempio: parametri 7607 e 770 { impostati:

+ Premendo il tasto CHA del comando radio si seleziona la funzione passo passo, che deve essere confermata entro 2
s dalla pressione del tasto CHB del comando radio. Premendo il tasto CHB si attiva I'apertura parziale.

eT=NaTy] . . . A
1800 Configurazione intermittenza lampeggiante
00 | Lintermittenza & regolata elettronicamente dal lampeggiante.
0 | Intermittenza lenta.
02 | Intermittenza lenta in apertura, rapida in chiusura.
=Nty q T q q q
1360 Selezione modalita di funzionamento luce di cortesia
00 | pisabilitata.
O 1| IMPULSIVA. La luce si attiva brevemente allinizio di ogni manovra.
02 | ATTIVA. La luce & attiva per tutta la durata della manovra.
03-50| da3a90s. La luce rimane attiva dopo la fine della manovra, per il tempo impostato.
92-39 | da 2 a9 minuti. La luce rimane attiva dopo Ia fine della manovra, per il tempo impostato.
B30 Abilitazione della chiusura/apertura garantita
L'abilitazione di questo parametro garantisce che la porta non rimanga aperta a causa di comandi erronei e/o invo-
lontari.
La funzione NON si abilita se:
la porta riceve un comando di STOP;
interviene il bordo sensibile;
la porta & completamente aperta (intervengono i parametri A e 49).
si e perso il controllo posizione (procedere al recupero di posizione, vedi capitolo 15).
00 | pisabilitato. Il parametro B2 non viene visualizzato.
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Abilitata. @
0 1| Dopo un tempo impostato dal parametro 82, la centralina attiva un prelampeggio di 5 s, indipendentemente dal
parametro A5, e poi chiude la porta.

Abilitata. ©

Se la porta si ferma a seguito di un comando passo-passo, dopo un tempo impostato dal parametro 82, la centralina
o | attiva un prelampeggio di 5 s (indipendentemente dal parametro AS) e la porta si chiude.

02 | Se durante la manovra di chiusura, la porta si ferma a sequito dell'intervento del rilevamento ostacolo, dopo un tempo
impostato dal parametro B2, la porta chiude.

Se durante la manovra di apertura, la porta si ferma a seguito dell'intervento del rilevamento ostacolo, dopo un tempo
impostato dal parametro 82, la porta apre.

() Se la centrale rileva un urto nello stesso punto per 5 volte consecutive, la funzione viene inibita ed il motore viene
messo in sicurezza. La porta completera la manovra solo al ricevimento di un comando.

Se durante la manovra di chiusura/apertura la centrale rileva pit di 20 urti in un tempo stimato di 8 minuti, la funzione
viene inibita ed il motore viene messo in sicurezza. La porta completera la manovra solo al ricevimento di un comando.

8203 Regolazione tempo di attivazione della chiusura/apertura garantita
02-90 | pa2a90sdiattesa
92-39 | pa2a9mindiattesa

3000 Ripristino ai valori standard di fabbrica
NOTA. Questa procedura e possibile solo se NON e impostata una password a protezione dei dati.

Attenzione! |l ripristino cancella ogni selezione fatta in precedenza

T tranne il parametro A I verificare che tutti i parametri siano adeguati

m & allinstallazione.

I \ « Premere i tasti + (pit) e - (meno) e mantenendoli premuti dare
alimentazione.

+ Dopo 4 s il display lampeggia rES-.
« | valori standard di fabbrica sono stati ripristinati.

Nota: e possibile eseguire il ripristino dei parametri in un secondo modo: all'accensione della centrale, prima che
compaia a display la versione di firmware, tenere premuti per 4s i tasti A (FRECCIA SU) e ¥ (FRECCIA GIU).

Numero identificativo
Il numero identificativo &€ composto dai valori dei parametri da nJ a nf.
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.

nO 01 Versione HW.
i fl 25) Anno di produzione.
nc 45 Settimana di produzione.
nd &1 Esempio: 01 23 45 671 89 01 23
n4 B9 Numero seriale.
nS 01
nb 23 Versione FW.
Visualizzazione contatore manovre
Il numero e composto dai valori dei parametri da o) a o { moltiplicato per 100.
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.
nri
@y Manovre eseguite.
o3 Esempio: 0 1 23 x100 = 12300 manovre.
Visualizzazione contatore ore manovra
Il numero & composto dai valori dei parametri da hl a h .
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.
n
ha U Ore manovra.
RiZ3 Esempio: O 23 =123 ore.
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Visualizzazione contatore giorni di accensione della centralina
Il numero & composto dai valori dei parametridadf ad !.
NOTA: i valori indicati in tabella sono valori puramente indicativi.

o
=)
[

o
mu
L

Giorni di accensione.
Esempio: 8 { €3 =123 giorni.

Password

Limpostazione della password impedisce I'accesso alle regolazioni a personale non autorizzato.

Con password attiva (CP=0 {) & possibile visualizzare i parametri nella modalita semplificata ed avanzata, ma NON &
possibile modificarne i valori.

La password é univoca, cioé una sola password puo gestire l'automazione.
ATTENZIONE: Se si smarrisce la password contattare il Servizio Assistenza.

P100

P2 00
P3 00

P4 00

Procedura di attivazione password:

Inserire i valori desiderati nei parametri P {, P2, P3 e PH.

Conitasti UP A e/o DOWN V¥ visualizzare il parametro LP.

Premere per4 sitasti+e -

Quando il display lampeggia, la password e stata memorizzata.

Spegnere e riaccendere [a centralina. Verificare I'attivazione della password (CP=0 ).
Procedura sblocco temporaneo:

+ Inserire la password.

+ Verificare che CP=00.

Procedura di cancellazione password:

+ Inserire la password (CP=00).

« MemorizzareivaloridiP {, P2, P3, P4 =00

+ Conitasti UP A e/o DOWN V¥ visualizzare il parametro CP.

+ Premereper4sitastit+e-.

* Quando il display lampeggia, la password & stata cancellata (i valori P {00, P20C, P30 e PHOD corrispondono a

‘password assente”). )
+ Spegnere e riaccendere la centralina.

CPOo

Cambio password

ad

Protezione disattivata.

(=)

Protezione attivata.
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11 Comandi e accessori

Le sicurezze con contatto N.C., se non installate devono essere ponticellate ai morsetti COM, oppure disabilitate
modificando i parametri 53,5 { e 73 del menU esteso.

LEGENDA:
N.A. (Normalmente Aperto).
N.C. (Normalmente Chiuso).

CONTATTO DESCRIZIONE
6(SC) 7(COM) | Collegamento spia porta aperta (24 Vdc - 3 W).

6(SC) 10(COM) | Collegamento test fotocellule.

E possibile collegare I'alimentazione dei trasmettitori (TX) delle fotocellule.

Impostare il parametro AA 02 per abilitare la funzione di test.

La centralina ad ogni comando ricevuto spegne e accende le fotocellule per verificare il
corretto cambio di stato del contatto.

ATTENZIONE! Se si utilizza il contatto 6-SC per il test fotocellule, non & piu possibile
collegare una spia porta basculante aperta.

8(LAM) 7(COM) | Collegamento lampeggiante (24 Vdc max 25 W intermittenza 50%).
Ca E possibile selezionare le impostazioni di prelampeggio dal parametro AS e le modalita di
intermittenza dal parametro 18.
9(+24V) 10(COM) | Alimentazione per dispositivi esterni max 7 W (300 mA).

11(FT1) 10(COM) | Ingresso (N.C.) per collegamento fotocellule (fig. 5 e 6).

o Le fotocellule sono configurate di fabbrica con le seguenti impostazioni:
+ 5000. La fotocellula interviene solo in chiusura. In apertura e ignorata.
» 51{0c. Durante la chiusura l'intervento della fotocellula provoca l'inversione del
movimento.
* 5201 Se la fotocellula e oscurata, la porta apre al ricevimento di un comando di
apertura.
Se le fotocellule non sono installate, ponticellare i morsetti 10(COM) - 11(FT1) oppure
impostare i parametri 5000 e 5 1 00.
ATTENZIONE! Si raccomanda l'uso di fotocellule serie R90/F4ES, G90/F4ES oppure T90/
F4s.

12(C0S) 13(COM) | Ingresso (N.C. oppure 8 kOhm) per collegamento bordo sensibile.

o I bordo sensibile & configurato di fabbrica con le seguenti impostazioni:
» 730! Durante la chiusura l'intervento del bordo sensibile (contatto N.C.) inverte il
movimento.
Se il bordo sensibile non ¢ installato, ponticellare i morsetti 12(COS) - 13(COM) oppure
impostare il parametro 13 00.

14(ST) 13(COM) | Ingresso comando di STOP (N.C.).
o L'apertura del contatto di sicurezza provoca l'arresto del movimento.
NOTA: il contatto & ponticellato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

15(PP) 13(COM) | Ingresso comando passo-passo (N.A.).
o
16(CH) 13(COM) | Ingresso comando di chiusura (N.A.).
o
17(COR) 18(COM) | Uscita (24 Vdc 5W) per collegamento alla luce di cortesia H70/COR.
NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.
20(ES) 19(COM) | Uscita (12Vdc 15W) per alimentazione elettroserratura.
24 25(ANT) | Collegamento antenna per ricevitore radio ad innesto.
Se si utilizza I'antenna esterna, utilizzare cavo RG58; lunghezza massima consigliata:
10 m.

NOTA: evitare di fare giunture sul cavo.
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CONTATTO DESCRIZIONE
RECEIVER CARD Connettore per ricevitore radio ad innesto.
La centrale B70/1B ha impostate di fabbrica due funzioni di comando a distanza via
radio:
-+ PRT - comando di passo-passo (modificabile dal parametro 5).
+ PR2 - comando di chiusura (modificabile dal parametro 17).
FC Connettore (contatti N.C.) per il collegamento dei finecorsa meccanici (vedi figura 7).

NOTA: Il cablaggio e realizzato di fabbrica da ROGER TECHNOLOGY.

Regolare il finecorsa di apertura, in modo che la porta basculante si fermi dopo
I'attivazione del finecorsa, prima della battuta di apertura.

Regolare il finecorsa di chiusura, in modo che si attivi quando I'anta arriva a non pit di 5
cm dalla battuta di chiusura.

Una volta attivato, non deve piu essere rilasciato fino al completamento della manovra.
Se la regolazione e fatta correttamente, quando il finecorsa di chiusura si attiva, la porta
continua la sua corsa fino alla battuta, e quindi si ferma.

Se la regolazione non ¢é fatta correttamente, la porta inverte il movimento.
ATTENZIONE! La forza di spinta contro la battuta e determinata dal parametro yy, il
valore deve essere impostato in relazione alla struttura della porta basculante, al fine di

evitare problemi strutturali ?uali flessioni o deformazioni.

_ n
Il Il
Il |
Il
Il |
Il |
L L

<5cm

NOTA: Ad ogni modifica di posizione dei finecorsa, eseguire nuovamente la procedura di
apprendimento corsa (capitolo 8).
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12 Segnalazione degli ingressi di sicurezza e dei comandi
(modalita TEST)

In assenza di comandi attivi, premere il tasto TEST e verificare quanto segue:

DISPLAY POSSIBILE CAUSA INTERVENTO DA SOFTWARE INTERVENTO TRADIZIONALE
. Installare un pulsante di STOP (N.C.)
g8 Sigztrgtzt?ass]%}:tgl - oppure ponticellare il contatto ST con il
perto. contatto COM.
o Bordo sensibile non Se non utilizzato o se sivuole | Se non utilizzato o se si vuole escludere,
oo i collegato o collegamento | escludere, impostare il ponticellare il contatto COS con il contatto
errato. parametro 13 00 CoM.
- _ Se non utilizzato o se si vuole escludere,
Fotocellula FT1 non Se non utilizzato o se sivuole | ponticellare il contatto FT1 con il contatto
g8 11 collegata o collegamento | escludere, impostare il COM. Controllare la connessione e i
errato. parametro 50 00e5 100 riferimenti al relativo schema di
collegamento (figura 5-6).
. Entrambi i finecorsa
BB FE hanno contatto aperto o - Verificare il collegamento dei finecorsa.
non sono collegati.
La porta si trova sul . )
finecorsa di apertura.
88 FA Il finecorsa di apertura
non & presente o non & - Verificare il collegamento dei finecorsa.
collegato.
La porta si trova sul . .
finecorsa di chiusura.
] I
BEFL Il finecorsa di chiusura
non e presente o non - Verificare il collegamento dei finecorsa.
collegato.
PP OO ggl?etggr?wgrl]ftec}tgrsrgtg diun . Verificare il contatto e i collegamenti al
oulsante. pulsante.
o Contatto difettoso o ’ : } :
CHOO | collegamento errato di un i VS\!Z%?? il contatto ed i collegamenti al
pulsante. p .
AP OO - ) Verificare che non ci sia un tasto di
iggi’ﬁég&'fgso di . radiocomando attivato indebitamente;
PE OO |trasmissione radio attiva rimuovere e ricollegare la radio o sostituirla

Con una nuova.

NOTA: Per uscire dalla Modalita TEST premere il tasto TEST.
Si consiglia di procedere alla risoluzione delle segnalazioni dello stato delle sicurezze e degli ingressi sempre in
modalita “intervento da software”.
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13 Segnalazione allarmi e anomalie

SEGNALAZIONE

PROBLEMA ALLARME POSSIBILE CAUSA INTERVENTO
LED POWER Manca alimentazione. Verificare il cavo di alimentazione.
spento
LED POWER Fusibile FToF2 0 F3 Sostituire il fusibile.
spento bruciato. Si raccomanda di estrarre il fusibile
solamente in assenza di tensione di rete.
OF 5t Anomalia nella tensione di | Togliere alimentazione, attendere 10 s e
alimentazione diingresso. | ridare alimentazione.
Inizializzazione della Se il problema persiste si consiglia di
centrale fallita. sostituire la centralina di comando.
Pr Ok Rilevata sovracorrente Premere due volte il tasto TEST oppure
nell'inverter. dare 3 comandi in successione.
La porta non apre — - - - — -
o non chiude. dAEtAR Errore acquisizione dati Verificare il corretto posizionamento dei
corsa. finecorsa di apertura e chiusura.
Premere il TEST e verificare eventuali
sicurezze in allarme.
Ripetere la procedura di apprendimento.
Mok Matore non collegato. Verificare il cavo motore.
FE Entrambi i finecorsa sono Verificare il collegamento dei finecorsa o
attivati. oggetti estranei nel blocco finecorsa.
esempio: Errore nei parametri di Impostare correttamente il valore di
5 EE configurazione. configurazione e salvarlo.
c{EE
RF PE E stato erroneamente Ripetere la procedura di apprendimento.
premuto il tasto TEST.
Le sicurezze sono in Verificare i collegamenti delle sicurezze.
. allarme.
:a pr?:dei(rir:g:tglnon Eccessivo calo di tensione. | Ripetere la procedura di apprendimento.
sipgonclude Verificare la tensione di rete
RPPL Errore lunghezza corsa. Portare la porta in posizione di completa
chiusura e ripetere la procedura.
AFPC Errore finecorsa. Verificare il corretto posizionamento del

finecorsa di chiusura.

Il radiocomando
ha poca portata e
non funziona con
automazione in
movimento.

La trasmissione radio e
ostacolata da strutture
metalliche e muriin
cemento armato.

Installare I'antenna all'esterno.

Il radiocomando
ha poca portata e
non funziona con
automazione in
movimento.

Batterie scariche.

Sostituire le batterie dei trasmettitori.

Il lampeggiante
non funziona.

Lampadina / LED bruciati
oppure fili lampeggiante
staccati.

Verificare il circuito a LED e/o i fili.

La spia porta aperta

non funziona.

Lampadina bruciata oppure
fili staccati.

Verificare la lampadina e/o i fili.

La porta non esegue

la manovra
desiderata.

Fili motore invertiti.

Invertire due fili sul morsetto X-Y-Z.

NOTA: Premendo il tasto TEST, si cancella momentaneamente la segnalazione di allarme. _ ‘
Al ricevimento di un comando, se il problema non ¢ stato risolto, sul display riappare la segnalazione di allarme.

29



14 Sblocco meccanico

In caso di guasto o in mancanza di tensione, & possibile shloccare la porta e movimentarla a mano (vedi shlocco
dell'automazione BR41).

Quando si ripristina il sistema di sblocco, se la porta non € completamente aperta o completamente chiusa, la
centralina al ricevimento di un comando avvia una procedura di recupero posizione (vedi capitolo 14).

L'attivazione di uno dei due finecorsa permette il recupero immediato della posizione.

15 Modalita di recupero posizione

Dopo una interruzione di tensione o dopo lo shlocco meccanico della porta, se la porta non & completamente aperta o
completamente chiusa, la centralina al ricevimento di un comando avvia una procedura di recupero posizione:

.

La porta inizia una manovra a bassa velocita.

Il lampeggiante si attiva con una sequenza diversa dal normale funzionamento (3 s acceso, 1,5 s spento).

In questa fase la centralina recupera i dati dellinstallazione. Attenzione! Non dare comandi in questa fase finche
viene raggiunto uno dei due finecorsa.

['attivazione di uno dei due finecorsa permette il recupero immediato della posizione.

16 Collaudo

e o e o e

Dare alimentazione.

Verificare il corretto funzionamento di tutti i comandi collegati.

Verificare la corsa e i rallentamenti.

Verificare il rispetto delle forze di impatto.

Verificare il corretto intervento delle sicurezze. Quando viene rilevato un ostacolo assicurarsi di essere lontani dai
finecorsa o da ostacoli che aumentano il rischio di schiacciamento.

Togliere alimentazione di rete e ridarla nuovamente. Verificare il corretto completamento della fase di
Pposizion)amento, sia in apertura che in chiusura (la prova va effettuata da una posizione in cui siano attivati i
inecorsa).

Verificare la regolazione dei finecorsa. In apertura, la porta si deve fermare prima di andare a sbattere contro la
battuta. In chiusura, il finecorsa deve attivarsi con porta in prossimita della battuta (non pit di 5 cm di distanza) e
rimanere attivato fino alla fine della manovra.

Verificare che la porta si chiuda completamente e non spinga eccessivamente sulla battuta di chiusura.

Effettua&e alcune manovre complete di chiusura, sia dalla posizione di completa apertura, sia da posizione
intermedia.

17 Dichiarazione di Conformita

Il sottoscritto, rappresentante il sequente costruttore

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
DICHIARA che I'apparecchiatura descritta in appresso:

Descrizione: Centrale di controllo per porte basculanti

Modello: B70/1B

E conforme alle disposizioni legislative che traspongono le seguenti direttive:
-2006/42/CE

-2004/108/CE

-2011/65/CE

E che sono state applicate tutte le norme e/o specifiche tecniche di seguito indicate:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Luogo: Mogliano V.to Data: 21-07-2015 Firma %M :Dh»
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1 Symbols

The symbols and their meaning in the manual or on the product label are indicated below.

Generic danger
Important safety information. Indicates operations and situations in which the personnel involved
must pay close attention.

Dangerous voltage risk
Indicates operations and situations in which the personnel involved must pay close attention to
dangerous voltages.

Useful information
Indicates useful information for the installation.

Refer to the Installation and use instructions
Indicates the obligation to refer to the manual or original document, which must be available for
future use and must not be damaged in any way.

Protective earth connection point.

Indicates the admissible temperature range.

N=eB@ <>

Alternating current (AC)

Direct current (DC)

154

Symbol for the product disposal according to the WEEE directive.

2 Product description

The B70/1B control allows sensorless control of the ROGER brushless motor to automate a single overhead door.
Do not use two motors for the same overhead door.

We recommend using only ROGER TECHNOLOGY accessories and control and safety devices. Specifically, we
recommend installing R90/FAES, G90/F4ES or T90/F4S series photocells.

3 Technical characteristics of product

MAINS POWER VOLTAGE

230 Vac £ 10% 50 Hz

MAXIMUM MAINS POWER ABSORPTION 150W

CONNECTABLE MOTORS 1

MOTOR POWER SUPPLY 24 Vac, with self-protected inverter

MOTOR TYPE sinusoidal drive brushless (ROGER BRUSHLESS)
MOTOR CONTROL TYPE sensorless field oriented control (FOC)

RATED MOTOR POWER 60 W

MAXIMUM MOTOR POWER 150 W

MAXIMUM POWER, FLASHING LIGHT

25W (24 Vdc)

FLASHING LIGHT DUTY CYCLE

50%

MAXIMUM POWER COURTESY LIGHT

ROGER H70/COR LED COURTESY LIGHT (24 Vdc, 5 W)

OVERHEAD DOOR OPEN LIGHT POWER 3 W (24 vdc)
ACCESSORY OUTPUT POWER 7 W (24 Vdc)
MAXIMUM ACCESSORY CURRENT ABSORPTION | 300 mA

MAXIMUM POWER, ELECTRIC LOCK 15W 12 Vde

OPERATING TEMPERATURE

/ﬂ/-20°C /ﬂ[+55°C

PRODUCT DIMENSIONS

B70/1B dimensions in mm: 100x145x25 Weight: 0.139kg
B70/PW dimensions in mm: 95x65x43 Weight: 0.129kg
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4 Description of connections

To access the control connector terminal board, undo the screws fastening the cover to the base plate, then remove

the lock handle and the motor cover as shown in figure

1.

Figure 3 shows connection diagrams for connecting mains voltage to the power board (B70/PW), and for connecting
the power board to the motor control unit (B70/1B).

TRANSFORMER

must be at least 230Vac (

may not work correctly.

4.1 Electrical connections

Measure the voltage on the primary mains power connection with a tester.
For the Brushless automation system to function correctly, the mains power voltage

115 Vac) £ 10%.

If the voltage measured is not as indicated above or is unstable, the automation system

CONNECTING CONTROL UNIT TO MAINS ELECTRICITY

1 | Power supply 230 Vac +10%

CONNECTING CONTROL PANEL TO ACCESSORIES

2 | Photocells - Receiver FAES/F4S

5x0,5 mm? (max 20 m)

3 | Photocells - Transmitter FAES/F4S

3x0,5 mm? (max 20 m)

Keypad H85/TDS - H85/TTD
4 | (connecting to H85/DEC-H85/DEC2)

2x0,5 mm? (max 30 m)

Key selector R85/60

3x0,5mm? (max 10 m)

5 H85/DEC - H85/DEC2
(connecting to control unit)

4x0,5 mm? (max 20 m)
The number of conductors increases when using more than one
output contact on H85/DEC - H85/DEC2

CONNECTING CONTROL PANEL TO FLASHING LIGHT

¢ | LED Flashing light FIFTHY/24
Power supply 24Vdc

2x1 mm?2 (max 10 m)

CONNECTING CONTROL PANEL TO ACCESSORIES

7 | Power supply 24 Vdc (3 W max)

‘ 2x0,5 mm? (max 20 m)

CONNECTING CONTROL PANEL TO ANTENNA

8 | Cable type RG58

‘maxmm

-
|
I
L

o () == s

,,,,,,, S | S

It is the installer's responsibility to verify the
adequacy of the cables in relation to the devices
used in the installation and their technical characteristics.

0 SUGGESTIONS: in the case of a new installation, we
recommend using cables with a cross section of
3x2.5 mm? and not exceeding 10 m in length to connect the
i motor with the control unit.
With existing installations, we recommend checking the
cross section of the cables and that the cables themselves
are in good condition. Old cables or previous generation
cables, especially if with a cross section of 3x1.5mm? may
impair the performance of the digital brushless motor.



B70/PW

DESCRIPTION
TRF PRIMARY N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
@ @ @ L | Transformer primary winding 230 Vac.
N N | Transformer primary winding 230 Vac.
N e .
@ Ground connection to motor (see figure 3).
L | (Line) Mains power input, 230 Vac 50 Hz.
NI\ ) .
N | (Neutral) Mains power input, 230 Vac 50 Hz.
Lt Nt © ; : ,
@ Ground connection to mains power line.
OUT Vdc 0 Vdc (-) and 28 Vdc (+) power output for B70/1B motor control unit.
Connect the OUT (-) terminal of the B70/PW power board to the POWER IN (-) terminal of
N\ the B70/1B control unit with the black wire.
Connect the OUT (+) terminal of the B70/PW power board to the POWER IN (+) terminal
-+ of the B70/1B control unit with the red wire.

Check that the two wires (red and black) are twisted together (see figure 3).
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

TRF SEC Transformer secondary wiring connection output.
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

(Y
B70/1B
DESCRIPTION

X-Y-Z Connection to ROGER brushless motor.

E E E N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

(0%
POWER IN Power input from B70/PW board.

N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
I

5 Function buttons and display

A BUTTON DESCRIPTION

upP IZI H H H H IEI | UPA | Nextparameter

DOWN V¥ | Previous parameter

DOWN IEI IEI -— + Increase value of parameter by 1
v

- Decrease value of parameter by 1

PROG TEST PROG Travel acquisition
TEST Activate TEST mode

+ Pressthe UP A and/or DOWN W buttons to view the parameter you intend to modify.

+ Use the + and - buttons to modify the value of the parameter. The value starts to flash.

+ Press and hold the + or - button to scroll quickly through values, to modify the parameter more quickly.

+ To save the new value, wait a few seconds or move onto another parameter with the UP A or DOWN ¥ button. The
display flashes rapidly to indicate that the new value has been saved.

+ Parameters can only be modified while the motor is not running. Parameters can be viewed at any time.
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6 Switching on or commissioning

Power the control unit.
The firmware version of the control unit is displayed briefly.

Version installed r1.38.
R |
N Y

Immediately afterwards, the displays enters the commands and safety device status mode. See chapter 6.
N.B.: simplified mode is set by default.
If advanced mode is activated, the display returns automatically to the simplified parameter menu mode after 30

minutes with no user input or the next time the control unit is switched on or reset.
To switch from simplified mode to advanced mode, see chapter 6.

7 Display function modes

 Parameter display mode
SIMPLIFIED PARAMETER EXTENDED PARAMETER
PARAMETER VALUE PARAMETER VALUE

I [
L ' '._.

See chapters 9 and 10 for detailed descriptions of the parameters in SIMPLIFIED and EXTENDED mode.

To switch from simplified mode to extended mode.
+ press and hold the UP A and DOWN ¥ buttons simultaneously for 4 seconds;
+ the first parameter in extended mode is shown on the display.

A
- B 33
= () P

v@x4s

Repeat the procedure to return to simplified mode.

« Command and safety device status display mode
COMMAND STATUS SAFETY DEVICE STATUS

L f“l o
l l. R )

+
POWER J STOPJ

COMMAND STATUS:
The command status indicators on the display (segments AP = open, PP = step mode, CH = close, PED = pedestrian)
are normally off. They illuminate when a command is received (e.g.: when a step mode command is received, the
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segment PP illuminates).

The command signals AP and PED are not received from the terminal board and are generated by the remote control
(see parameters 16 and 7).

SAFETY DEVICE STATUS:

The safety device status indicators on the display (segments FT1 = photocells, COS = sensing edge, FA = door open
limit switch, FC = door closed limit switch) are normally on. If an indicator is off, the relative device is in alarm state or
is not connected.

The an indicator is flashing, the relative device has been disabled with a specific parameter.

+ TEST mode

The TEST mode is used to test activation of the commands and safety devices with visual confirmation.

To activate the mode, press the TEST button with the automatic door system at rest. If the door is moving, pressing
TEST stops the door. Pressing the button again enables TEST mode.

The flashing light and the door open indicator lamp illuminate for one second.

The command signal status is shown on the left hand side of the display for 5 seconds, ONLY when the respective

command signal is active (AP, CH, PP, PE). For example, if the door open command is activated, the letters AP appear
on the display.

L
I

The status of the safety devices/inputs is shown on the right hand side of the display. The number of the terminal
relative to the safety device in alarm state flashes.

When the door is completely open or completely closed, FA or F is shown on the display to indicate that the overhead
door has reached the door open limit switch FA or door closed limit switch FL.

\ ao No safety device in alarm state, and no limit switch activated
— ' ,_ |5 |sTop
- ’ ' ? I2 | Sensing edge
i Photocell
FE Both limit switches
FR Door open limit switch
FC Door closed limit switch

N.B.: If more than one safety device is in alarm state, once the problem relative to the first device is resolved, the alarm
for the next device is displayed. Any further alarm states are also displayed with the same logic.

Press the TEST button again to exit test mode.
After 10 seconds with no user input, the display returns to command and safety device state display mode.

+ Standby mode
This mode is activated after 30 minutes with no user input. The POWER LED flashes slowly.

Press UP A, DOWN V¥, 4 or - to reactivate the control unit.

A

Na'o

SeZ
o

POWERJ
Standby mode restores the SIMPLIFIED parameter display mode.
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8 Travel acquisition

For the system to function correctly, the door travel must be acquired by the control.

Before starting:

1. Move the door into the fully closed position. The control unit determines the open and close travel values
electronically. If any difference found between the two travel values, the acquisition procedure fails.

2. Press TEST (see TEST mode in chapter 6) and check the command signal and safety device states. If any safety
devices are not installed, jumper the relative contact or disable the device from the relative parameter (53, 5 {, 13).

3. Check that the limit switches are set correctly. Check the door closed limit switch in particular.

ACQUISITION PROCEDURE:

Example r\x TEST
& .
—— ‘ 7. —) See safety input (Chap. 12) and Alarm and fault (Chap. 13)
TEST DE \%?No ,
CLOSED Q Yes

a @N@\

PROG

§\l[ R s Wt

OPENING OPEN
1 click

+ Press and hold PROG for 4 seconds. APP- is shown on the display.
+ Press PROG again. At o is shown on the display.
+ The door starts opening at low speed.
+ The door stops briefly when it reaches the door open limit switch. Atit o flashes on the display.
The door closes until it reaches the door closed stop.
Ifthde acquisition procedure is completed successfully, the display enters the command and safety device state display
mode.

If the following error messages are shown on the display, repeat the acquisition procedure:
AP PE: acquisition error
AP PL:travel length error
AP PL: door closed limit switch error. Check that the door closed limit switch is set correctly (see chapter 11).
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9 Parameter menu in simplified mode (default setting)

SIMPLIFIED PARAMETER
PARAMETER VALUE

-
LI

The control unit is configured in simplified display mode by default, with standard values suitable for the majority of
installations.
See chapter 10 for the extended parameter display mode.

0-15 Setting obstacle detection sensitivity

— Low motor torque:
0 1= 10| 5 1 = minimum obstacle impact force ... 1@ = maximum obstacle impact force
N.B.: only use these settings if the medium motor torque values are not suitable for the installation.

{ - (g | Medium motor torque. Recommended setting for adjusting force settings correctly.
{ 1 = minimum obstacle impact force ... {9 = maximum obstacle impact force.

20 | Maximum motor torque. May only be used if the door is equipped with a sensing edge.

i-00 Automatic closure after pause time (from door completely open)
00 | pisabled.

1 1~ 15 | Number of door closure attempts after photocell is triggered. Once the number of attempts set is reached, the door
remains open.

939 | The door tries to close indefinitely.

- £ A A g q
c-60 Setting automatic closmg time
The timer starts from the door open state and continues for the set time. Once the set time is reached, the door closes
automatically. The timer count restarts if a photocell is triggered.

08- 30 | pause time settable from 00 to 90 s.

92-93 | pause time settable from 2 to 9 min.

3-00 Automatic door closing after mains power outage

00 | pisabled. The door does not close automatically when mains power is restored.

Enabled. If the overhead door is NOT completely open, when mains power is restored, the door closes after a 5 second
[ 1| warning signalled with the flashing light (independently of the value set with the parameter A5 in extended mode).
The door closes in “position recovery” mode (see chapter 15).

q-05 Setting motor stop distance

0 1-05 | 0 1= faster deceleration/shorter stop distance ... 35= slower deceleration/longer stop distance.

5-00 Pre-flashing

00 | pisabled. The flashing light is activated during opening and closing manoeuvres.

{1 1= !0 | Flashing warning signal for 1 to 10 seconds prior to every manoeuvre.

93 | 5 second flashing warning signal prior to closing manoeuvre.

6-00 Selecting step mode control function

00 | open-stop-close-stop-open-stop-close...

Condominium function: the door opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer restarts if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the door is opening. This allows the door to open completely and prevents
the door from closing when not required.

0
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Condominium function: the door opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer does NOT restart if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the door is opening. This allows the door to open completely and prevents
the door from closing when not required.

03 | open-close-open-close.
04 | open-close-stop-open.
71-00 . A [T
mu Configuring flashing light frequency
00 | The frequency is set electronically from the flashing light unit.
0 1| Slow flash.
¢ | Light flashes slowly when door opens, rapidly when door closes.
-n q q q
B-08 Setting opening start acceleration
0 (- {0 | O 1= the door accelerates rapidly at start of manoeuvre ... iJ= the door accelerates slowly and progressively at start
of manoeuvre.
3-05 Setting opening speed
0 1-05 | 5 1= minimum speed ... 5= maximum speed.
A-04 Setting opening deceleration
0 1-05 | 5 1= the door decelerates near the limit switch ... 35= the door decelerates long before the limit switch.
b-0d Setting closure start acceleration
7 1- 10 | O 1= the door accelerates rapidly at start of manoeuvre ... i0= the door accelerates slowly and progressively at start
of manoeuvre.
r q
-5 Setting closure speed
0 1-05 | 5 1= minimum speed ... 5= maximum speed.
d-04 Setting closure deceleration
0 1-05 | 0 1= the door decelerates near the limit switch ... 35= the door decelerates long before the limit switch.
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10 Parameter menu in extended mode

EXTENDED PARAMETER
PARAMETER VALUE

M

(|

L.

To switch from simplified mode to extended mode.
press and hold the UP A and DOWN ¥ buttons simultaneously for 4 seconds;
+ the first parameter in extended mode is shown on the display.

A

I
L

S 2

)
w X4s

Repeat the procedure to return to simplified mode.
WARNING! The sequence of parameters in simplified mode is not the same as the sequence in extended mode - always
refer to the instruction manual.

Re 00

Automatic closure after pause time (from door completely open)

mnn
(NN}

Disabled.

Number of door closure attempts after photocell is triggered.
Once the number of attempts set is reached, the door remains open.

The door tries to close indefinitely.

Automatic door closing after mains power outage

Disabled. The door does not close automatically when mains power is restored.

Enabled. If the overhead door is NOT completely open, when mains power is restored, the door closes after a 5 second
warning signalled with the flashing light (independently of the value set with the parameter AS in extended mode). The
door closes in “position recovery” mode (see chapter 15).

Selecting step mode control function (PP)

Open-stop-close-stop-open-stop-close...

(53]

Condominium function: the gate opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer restarts if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the gate is opening. This allows the gate to open completely and prevents
the gate from closing when not required.

If automatic closing is disabled (A2 00), the condominium function automatically attempts a closing manoeuvre
R2 O

Condominium function: the gate opens and closes after the set automatic closing time.

The automatic closing timer does NOT restart if a new step mode command is received.

Step mode commands are ignored while the gate is opening. This allows the gate to open completely and prevents
the gate from closing when not required.

If automatic closing is disabled (A2 00), the condominium function automatically attempts a closing manoeuvre
RO 1.

Open-close-open-close.

Open-close-stop-open.

Pre-flashing

Disabled. The flashing light is activated during opening and closing manoeuvres.

Flashing warning signal for 1 to 10 seconds prior to every manoeuvre.

5 second flashing warning signal prior to closing manoeuvre.
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Condominium function for partial open command (from remote control)

00 | pisabled. The door opens partially in step mode: open-stop-close-stop-open...
0 | Enabled. Partial commands are ignored during door opening.
i . .
AB &0 Overhead door open indicator / photocell test function
00 | The indicator is off when the door is closed, and steadily it during manoeuvres and when the door is open.
The indicator flashes slowly during opening manoeuvres, and is lit steadily when the door is completely open. It
0 | flashes quickly during closing manoeuvres.
If the door is stopped in an intermediate position, the lamp extinguishes twice every 15 seconds.
02 | set 32 if the output SC is used for the photocell test. See fig. 6.
Ha4 Setting deceleration during opening
I’ 04 Setting deceleration during closing
0 1= 05 | 5 1= the door decelerates near the limit switch ... 5= the door decelerates long before the limit switch.
mn . oge
1310 Setting door closed position
The value set must ensure that the door is closed correctly after the limit switch is activated.
Warning! Excessively high values impede obstacle detection within the final 5 cm of door travel.
Excessively low values cause the door to reverse (open) when it reaches the door closed stop.
0 1- 20 | Motor revolutions.
00 Setting pressure against door closed stop
N.B.: as the door approaches the door closed stop, once the limit switch is activated, the control unit reduces the
torque applied by the motor to prevent the structure of the overhead door from bending or straining.
Warning! This parameter must be set in relation to the type of door installed and the mounting used for the gear motor.
08- 09 | 50= minimum force...09= maximum force.
1 . . .
1550 Partial opening adjustment (%)
N.B.: This parameter is set to 50% (half of total door travel) by default.
The partial opening command may only be sent from the remote control (see parameters 16/ 77).
{0- 85 | From 10% to 85% of total door travel.
n . q q q
260 Setting automatic closing time
The timer starts from the door open state and continues for the set time. Once the set time is reached, the door closes
automatically. The timer count restarts if a photocell is triggered.
00-90 | pause time settable from 00 to 90's.
92-59 | Pause time settable from 2 to 9 min.
an . q N q q
ci i Setting reverse time after activation of sensing edge or obstacle detection (crush
prevention)
This sets the reverse manoeuvre time after activation of the sensing edge or the obstacle detection system.
00-30 | From0t0 30s.
e3 0! Enable electric lock
00 | pisabled.
{7 | Enabled. The electric lock is activated for a period of 3 seconds 0.5 seconds before the start of the manoeuvre.
When the door is close to the door closed stop, the control unit assists re-engagement of the electric lock.
3005

Setting motor torque

Increasing or decreasing the value of the parameter increases or decreases motor torque and, as a result, adjusts
obstacle detection sensitivity.

We recommend using a value of O { ONLY for particularly lightweight installations not exposed to severe weather
conditions (strong winds or very cold temperatures).
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0 1= -35%; 02= -25%; 03=-16%; 04= -8% (reduced motor torque = increased sensitivity).
5= default motor torque setting.
06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (increased motor torque = reduced sensitivity).

Setting obstacle detection sensitivity
If the reaction time to obstacle impact force is too long, reduce the value of the parameter. If the impact force exerted
on obstacles is too high, reduce the value of parameter 30.

0=

Low motor torque:
O 1 = minimum obstacle impact force ... I = maximum obstacle impact force
N.B.: only use these settings if the medium motor torque values are not suitable for the installation.

-9

Medium motor torque. Recommended setting for adjusting force settings correctly.
{ { = minimum obstacle impact force ... {3 = maximum obstacle impact force.

cl

Maximum motor torque. May only be used if the door is equipped with a sensing edge.

3308

Setting opening start acceleration

3408

Setting closure start acceleration

0=

0 I= the door accelerates rapidly at start of manoeuvre ... 0= the door accelerates slowly and progressively at start of
manoeuvre.

Setting opening speed (%)

Setting closure speed (%)

0 1= 60% minimum speed, 02= 70%, 03= 80%, 84=90%, 05= 100% maximum speed.

Setting number of automatic closure attempts after activation of sensing edge or obstacle
detection (crush protection)

No automatic closure attempts.

From 1 to 3 automatic closure attempts.
We recommend setting a value equal to or lower than the value set for parameter AZ.
Automatic closure is only performed if the door is completely open.

Setting photocell mode during door opening (FT1)

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP. The door stops and remains stationary until the next command is received.

IMMEDIATE REVERSE. The door reverses immediately if the photocell is activated during door opening.

TEMPORARY STOP. The door stops as long as the photocell is obstructed. The door resumed opening when the
photocell is cleared.

DELAYED REVERSE. The door stops if the photocell is obstructed. The door closes when the photocell is cleared.

5102

Setting photocell mode during door closing (FT1)

DISABLED. Photocell is not active or not installed.

STOP. The door stops and remains stationary until the next command is received.

| 3

IMMEDIATE REVERSE. The door reverses immediately if the photocell is activated during door closure.

[
L

TEMPORARY STOP. The door stops as long as the photocell is obstructed. The door resumed closing when the
photocell is cleared.

o4

DELAYED REVERSE. The door stops if the photocell is obstructed. The door opens when the photocell is cleared.

5001

Photocell (FT1) mode with door closed

0o

If the photocell is obstructed, the door cannot open.

0

The door opens when an open command is received, even if the photocell is obstructed.

Inl
o

The photocell sends the door open command when obstructed.
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Enable close command 6 s after activation of photocell (FT1)

Disabled.

Enabled. When the photocell barrier is crossed, a close command is sent 6 seconds later.

Setting motor stop distance

0 I= faster deceleration/shorter stop distance ... 05= slower deceleration/longer stop distance.

Configuring sensing edge

Sensing edge NOT INSTALLED.

NC contact (normally closed). The door reverses only when closing.

Contact with 8k2 resistor. The door reverses only when closing.

NC contact (normally closed). The door always reverses.

Contact with 8k2 resistor. The door always reverses.

1600

Configuring radio channel 1 (PR1)

o3

Configuring radio channel 2 (PR2)

STEP MODE.

PARTIAL OPENING

OPENING

CLOSING.

STOP.

Courtesy light. The output COR is managed from the remote control. The light remains lit as long as the remote control
is active. The parameter 73 is ignored.

Courtesy light in step mode (PP). The output COR is managed from the remote control.
The remote control turns the courtesy light on and off. The parameter 19 is ignored.

STEP MODE with confirmation for safety.

PARTIAL OPENING with confirmation for safety.

OPENING with confirmation for safety.

i

CLOSURE with confirmation for safety.

() To prevent door manoeuvres caused by accidentally pressing a remote control button, confirmation is required to

enable the command. Example: parameters 16 87 and 17 & { set:

+ Pressing the CHA button on the remote control selects the step mode function, which must be confirmed within 2
seconds by pressing CHB on the remote control. Press CHB to activate partial opening.

1800

Configuring flashing light frequency

0o

The frequency is set electronically from the flashing light unit.

0o

Slow flash.

mn
o

Light flashes slowly when door opens, rapidly when door closes.

13 60

Selecting courtesy light mode

0o

Disabled.

mni
o

PULSE. The courtesy light illuminates briefly at the start of each manoeuvre.

e

ACTIVE. The light remains lit for the entire duration of the manoeuvre.

03-

Bl

From 310 90 s. The light remains it for the time period set after the manoeuvre is completed.

9c-

95

From 2 to 9 minutes. The light remains lit for the time period set after the manoeuvre is completed.
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B100

Enable safeguarded door closure/openin
Enabling this parameter ensures that the door is not left open due to an incorrect and/or accidental command.
This function is NOT enabled if:

the door receives a STOP command;

the sensing edge is activated;

the door is completely open (due to parameters A2 and 43).

the acquired position'is lost (perform position recovery, see chapter 15).

Disabled. The parameter B2 is not displayed.

0l

Enabled. @
After a period of time set with parameter 82, the control unit signals a 5 second warning with the flashing light,
regardless of the parameter A5, and then closes the door.

ae

Enabled. @

If the door is closed as a result of a step mode command, after a period of time set with parameter 82, the control
unit signals a 5 second warning with the flashing light (regardless of the parameter AS), and then the door closes.

If the door is stopped by the obstacle detection system during a closure manoeuvre, the door closes after a period of
time set with parameter B¢.

If the door is stopped by the obstacle detection system during an opening manoeuvre, the door closes after a period
of time set with parameter 8¢.

(M 1f the control unit detects a collision occurring in the same position 5 consecutive times, the function is disabled
and the motor is set to safety mode. The door will then complete the manoeuvre only when a command is received.

If the control unit detects more than 20 collisions during opening and/or closure within an 8 minute period, the function
is disabled and the motor is set to safety mode. The door will then complete the manoeuvre only when a command is

received.
803 Setting safeguarded closure/opening activation time
02- 30 | wait time settable from 210 90's.
92-93 | wait time settable from 2 to 9 min.
mr
30 a4 Restoring factory default values
NOTE This procedure is only possible is NO data protection password is set.
Warning! Restoring default settings cancels all settings made
~ previously except for parameter A I : after restore, check that all
,—, 1 ” //) 1 parameters are suitable for the installation.
9 l_ll_l > L . Press and hold the PLUS + and MINUS - button until the unit
“ switches on.
« The display flashes after 4 s ~E5-.
+ The default factory settings have now been restored.
Note: it is possible to reset the parameters in a second way: when the control unit is switched on, before the firmware
version appears on the display, press and hold down the A (UP ARROW) and ¥ (DOWN ARROW) buttons for 4s.
Identification number
The identification number consists of the values of the parameters from nlJ to né.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.
nd 01 HW version.
nicd Year of manufacture.
nc 45 Week of manufacture.
n3 67 Example: 0/ 23 45 61 89 01 23
n4 B9 Serial number.
nS 01
nb 23 FW version.
View manoeuvre counter
The number consists of the values of the parameters from a8 to o | multiplied by 100.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.
n
@y M vres performed.
o3 Example: 01 23 x100 = 12300 manoeuvres.
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View manoeuvre hour counter
The number consists of the values of the parameters from h to h .
N.B.: The values shown in the table are indicative only.
o
hO 01 Manoeuvre hours.
[ Example: 0 23 =123 hours.
View control unit days on counter
The number consists of the values of the parameters from dd to d !.
N.B.: The values shown in the table are indicative only.
4o N
Days with unit switched on.
di23 Example: 0 1 23 = 123 days.
Password
Setting a password prevents unauthorised persons from accessing the settings.
With password protection active (CP=0 1), parameters may be viewed in simplified and advanced modes, but the
values CANNOT be modified.
Only a single password is used to control access to the door automation system.
WARNING: Contact the Technical Support Service if you lose your password.
P00 Password activation procedure:
P2 00 Enter the desired values for parameters P 1, P2, P3 and PH.
nn Use the UP A and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter C
P3O0 Press and hold the + and - buttons for 4 seconds.
Py oo The display flashes to confirm that the password has been saved.
Switch the control unit off and on again. Check that password protection is activated (CP=0 ).
Temporary unlock procedure:
Enter the password.
Check that LP=00 .
Password cancellation procedure:
Enter the password (EP=00).
Save the values P 1, P2, P3, P4 = 00
Use the UP A and/or DOWN ¥ buttons to view the parameter CP.
Press and hold the + and - buttons for 4 seconds.
The display flashes to confirm that the password has been cancelled (the values P 100, P28, P3O0 and PHO0
indicate that no password is set).
Switch the control unit off and on again.
=iy q
LPOD Changing password
Protection deactivated.
Protection activated.
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11 Commands and Accessories

If not installed, safety devices with NC contacts must be jumpered at the COM terminals, or disabled by
modifying the parameters 53, 5  and 73 in the extended menu.

N.A. sNormaIIy Open).
N.C. (Normally Closed).

CONTACT DESCRIPTION

6(SC) 7(COM) | Connection for door open indicator lamp (24 Vdc - 3 W).

6(SC) 10(COM) | Photocell test connection.

The power feed for the photocell transmitters (TX) may be connected to this.

Set the parameter A8 0¢ to enable the test function.

Each time a command is received, the control unit switches the photocells off and on to
check that the contact changes state correctly.

WARNING! If contact 6-SC is used for the photocell test function, a overhead door open
indicator lamp cannot be connected.

8(LAM) 7(COM) | Connection for flashing light (24 Vdc max. 25 W duty cycle 50%).
I The settings for the pre-manoeuvre flashing warning signal may be selected with parameter

AS, while the flashing mode is set with parameter 8.

9(+24V) 10(COM) | Power feed for external devices, max. 7 W (300 mA).

11(FT1) 10(COM) | Input (NC) for connecting photocells (fig. 5 and 6).
0 —o0 The photocells are configured by default with the following settings:

+ 50 00. Photocell triggers only during door closure. Photocell is ignored during door
aperture.

» 5102. Movement is reversed if the photocell is triggered during door closure.

+ 520 1. The door opens when an open command is received if the photocell is
obstructed.

If the photocells are not installed, jumper the terminals 10(COM) - 11(FT1) or set the

parameters 50 00 and 5 { 00.

WARNING! Use R90/F4ES, G90/F4ES or T90/F4S series photocells.

12(C0S) 13(COM) | Input (NC or 8 kOhm) for connecting sensing edge.
6—o The sensing edge is configured by default with the following settings.
» 730 1. Movement is reversed if the sensing edge (NC contact) is activated during door
closure.
If the sensing edge is not installed, jumper the terminals 12(COS) - 13(COM) or set the
parameter 13 00.

14(ST) 13(COM) | STOP command input (N.C.).
o The current manoeuvre is arrested if the safety contact opens.
N.B.: the controller is supplied with this contact already jumpered by ROGER TECHNOLOGY.

15(PP) 13(COM) | Step mode command input (NO).
)
16(CH) 13(COM) | Close command input (NO).
o
17(COR) 18(COM) | Output (24 Vdc 5W) for connecting H70/COR courtesy light.
N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.
20(ES) 19(COM) | Output (12 Vdc 15W) for powering electric lock.
24 25(ANT) | Antenna connector for slot-in radio receiver board.

Use RG58 if an external antenna is used; maximum recommended length: 10 m.
N.B.: do not make joints in cable.

RECEIVER CARD Connector for slot-in radio receiver board.

The B70/1B control unit has two radio remote control functions by default:
- PRT - step mode command (modifiable with parameter 75).

+ PR2 - close command (modifiable with parameter 7).
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CONTACT

DESCRIPTION

FC

Connector (NC contacts) for connecting mechanical limit switches (see figure 7).

N.B.: Ready wired in factory by ROGER TECHNOLOGY.

Adjust the door open limit switch so that the overhead door stops after activation of the
limit switch and before the door open stop.

Adjust the door closed limit switch so that it is activated when the door reaches a
distance no greater than 5 ¢cm from the door closed stop.

Once activated, the limit switch must not be released until the manoeuvre is completed.
If the limit switch is adjusted correctly, when the limit switch is activated, the door
continues as far as the stop and then stops.

If the limit switch is not adjusted correctly, the door reverses direction.

WARNING! The pressure exerted against the stop is determined by the parameter .
This value must be set in relation to the type of overhead door structure, to prevent
problems such as bending or warping.

_ B

[u}
(:555 cm

N.B.: After each adjustment to the positions of the limit switches, the travel acquisition
procedure must be repeated (chapter 8).
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12 Safety input and command status (TEST mode)

With no currently active commands, press the TEST button and check the following:

DISPLAY POSSIBLE CAUSE ACTION BY SOFTWARE PHYSICAL CORRECTIVE ACTION
88 M The safety STOP contact is i Install a STOP button (NC) or jumper the
open. ST contact with the COM contact.
B 12 Sensing edge not connected | Set the parameter 13 00 if | Jumper contact COS with contact COM,
or incorrectly connected. not used or to disable if not used or to disable
Photocell FT1 not connected | Set the parameter 50 00 Jumper contact FT1 with contact COM,
BE {1 or incorrectly connected. and 5 {00 if notused orto | if not used or to disable. Check
disable connection referring to relative
connection diagram (figures 5-6).
Both limit switches in open Check connection of limit switches.
HHFE | contact state or not -
connected.
Door is at door open limit . .
BB FA switch.
[}
Door open limit switch . Check connection of limit switches.
absent or not connected.
Door is at door closed limit . .
BE FL switch.
Door closed limit switch . Check connection of limit switches.
absent or not connected.
pp | Faulty contact or incorrect ) Check contact and connections to
o button connection. button.
CHOO Faulty contact or incorrect ) Check contact and connections to
button connection. button.
AP OO Possible transmission fault B Make sure that no radio buttons are
or the radio trasmission is activated wrongfully; remove and
PE [ | Activated. i reconnect radio board or replace with
new board.

N.B.: Press TEST button to exit from the TEST Mode.
We recommend troubleshooting safety device and input status errors with “corrective action by software” only.
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13 Alarms and faults

PROBLEM ALARM POSSIBLE CAUSE ACTION
POWER LED off | No power. Check power cable.
POWER LED off |Fuse F1,F2 or F3 blown. Replace fuse.
Always disconnect from mains power
before removing fuses.
OF 5t Input mains power voltage | Disconnect from mains power, wait 10
fault. seconds then reconnect to the mains
Control initialisation failed. | and switch on.
We recommend replacing the control
unit if the problem persists.
Pr Ok Overcurrent detected in Press the TEST button twice or perform
inverter. 3 command requests in succession.
Theldoor does not open | 4o 5 Travel data acquisition Check that open and closed limit
or close. error. switches are positioned correctly.
Press TEST and check if any safety
devices are in alarm state.
Repeat acquisition procedure.
Mok Motor not connected. Check the motor cable.
FE Both limit switches Check connections of limit switches or
activated. check for foreign objects in limit switch
blocks.
Example: Configuration parameter Set configuration value correctly and
IS EE error. save.
cIEE
AP PE TEST button pressed Repeat acquisition procedure.
accidentally.
Safety devices in alarm Check connections of safety devices.
state.
Acquisition procedure : P
does not complete Excessive voltage drop. Eﬁggﬁtﬂigﬁnﬂ%ﬁg perocedure.
correctly. tage. _
AR PL Travel length error. Move the door into the fully closed posi-
tion and repeat the procedure.
AP PLC Limit switch error. Check that door closed limit switch is in
correct position.
Remote control has The radio transmission Install the antenna outside.
limited range and does is impeded by metal
not work while structures and reinforced
automated door is concrete walls.
moving.
Remote control has Flat batteries. Replace the transmitter batteries.
limited range and does
not work while
automated door is
moving.
The flashing light is not Bulb / LED blown or Check LED circuit and/or connector
working. flashing light wires wires.
disconnected.
Door open indicator Bulb blown or wires Check the bulb and/or wires.
lamp does not work. disconnected.
Door does not perform Motor leads crossed. Swap two wires on terminal X-Y-Z.
desired manoeuvre.

N.B.: Press the TEST button to temporarily cancel the alarm.
The next time a command is received, the alarm reappears on the display if the problem has not been resolved.
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14 Mechanical release

In the event of a fault or mains power loss, the door may be manually released (see release instructions in user manual
for BR41 automated door system).

When the release system is restored to the normal operating position, if the door is not completely open or completely
closed the next time a command is received, the control initiates a position recovery procedure (see chapter 15).
Activating one of the two limit switches immediately reacquires the position.

15 Position recovery mode

After a mains power outage or after mechanically releasing the door, if the door is not completely open or completely

closed the next time a command is received, the control initiates a position recovery procedure:

+ The door starts a low speed manoeuvre.

+ The flashing light flashes with a different duty cycle than normal (3 s on, 1.5 s off).

+ The control unit recovers the installation data during this procedure. Warning! During this procedure, do not use any
controls until one of the two limit switches is reached.

- Activating one of the two limit switches immediately reacquires the position.

16 Initial testing

+ Turn on the power supply.

+ Check that all connected controls are working correctly.

+ Check travel and deceleration.

+ Check that the impact force is correct.

+ Check that the safety devices are activated correctly. When an obstacle is detected, keep away from limit switches
or any obstacles which may increase the risk of crushing.

+ Disconnect from mains then reconnect and switch on again. Check that the door is repositioned correctly both when
opened and when closed (perform test from a position with the limit switches activated).

+ Check the limit switch settings. During opening, the door must stop before it hits the door open stop. During closure,
the limit switch must be activated when the door is close to the door closed stop (at a distance no greater than 5
cm), and remain activated until the end of the manoeuvre.

+ Check that the door closes completely and does not push with excessive force against the door closed stop.

+ Perform a number of complete door closure manoeuvres, from both the fully open position and an intermediate
position.

17 Declaration of Conformity

| the undersigned, as acting legal representative of the manufacturer

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
hereby DECLARE that the appliance described below:

Description: Control unit for overhead doors

Model: B70/1B

Is conformant with the legal requisites of the following directives:
-2006/42/CE

-2004/108/CE

-2011/65/CE

and that all the standards and/or technical requirements indicated as follows have been applied:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Place: Mogliano V.to Date: 21-07-2015 Signature %M D,W
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1 Symbole

Im Folgenden zeigen wir die Symbole und ihre Bedeutung, die im Handbuch oder auf den Produktetiketten verwendet werden.

Allgemeine Gefahr.
Wichtige Sicherheitsinformationen. Weist auf Vorgange oder Situationen hin, bei denen das Personal
sehr genau aufpassen muss.

Gefahr gefahrlicher Spannung.
Weist auf Vorgdnge oder Situationen hin, bei denen das Personal sehr genau auf geféhrliche
Spannungen achten muss.

Niitzliche Informationen
Weist auf niitzliche Informationen fir die Installation hin.

Konsultieren der Installations- und Bedienungsanweisungen.
Weist auf die Verpflichtung hin, das Handbuch oder das Originaldokument zu konsultieren, das fiir
die zukiinftige Verwendung verflighar sein muss und in keiner Weise beschadigt werden darf.

Verbindungsstelle der Erdung.

Gibt den zuldssigen Temperaturbereich an.

Wechselstrom (AC)

=cB@ «~>

Gleichstrom (DC)

=

Symbol fiir die Entsorgung des Produkts gemal der WEEE-Richtlinie.

2 Produktbeschreibung

Das Steuergerat B70/1B kontrolliert sensorlos den biirstenlosen Motor ROGER fiir den Torantrieb mit einem

Schwingfliigel.
r Einsatz von zwei Motoren auf dem gleichen Schwingtor ist nicht zuldssig.

D

Wirempfehlen die Verwendung von Zubehtr, Steuer- und Sicherheitsvorrichtungen ROGER TECHNOLOGY. Insbesondere
empfehlen wir, die Lichtschranken der Baureihe R90/F4ES, G90/FAES oder T90/F4S zu installieren.

3 Technische Daten des Produkts

VERSORGUNGSSPANNUNG 230 Vac + 10% 50 Hz

MAXIMAL VOM STROMNETZ AUFGENOMMENE 150 W

LEISTUNG

ANSCHLIESSBARE MOTOREN 1

STROMVERSORGUNG DES MOTORS 24 Vac, mit selbstschiitzendem Wechselrichter
MOTORTYP Biirstenloser Sinusmotor (ROGER BRUSHLESS)
MOTORSTEUERUNG feldorientiert (FOC), sensorlos
NENNLEISTUNG MOTOR 60 W

HOCHSTLEISTUNG MOTOR 150 W

HOCHSTLEISTUNG BLINKLEUCHTE 25 W (24 Vdc)

INTERVALLDAUER BLINKLEUCHTE 50%

HOCHSTLEISTUNG ZUGANGSBELEUCHTUNG | mit LED, Modell ROGER H70/COR (24 Vdc 5 W)

LICHTLEISTUNG SCHWINGTOR GEOFFNET 3 W (24 Vdc)

AUSGANGSLEISTUNG FUR ZUBEHOR 7 W (24 Vdc)
MAXIMALE STROMAUFNAHME ZUBEHOR 300 mA

MAXIMALE LEISTUNG ELEKTROSCHLOSS 15W 12 Vdc
BETRIEBSTEMPERATUR J-zom jf+55°c

PRODUKTABMESSUNGEN

B70/1B Abmessungen in mm 100x145x25 Gewicht: 0,139 kg
B70/PW Abmessungen in mm 95x65x43 Gewicht: 0,129 kg
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4 Beschreibung der Anschliisse

Fiir den Zugang zum Klemmbrett zum Anschluss der Steuerungen, die Schrauben I6sen, die die Abdeckung an der
Grundplatte befestigen, den Entriegelungsgriff und die Abdeckung des Motors entfernen, wie in Abbildung 1 gezeigt.

In Abbildung 3 ist das Anschlussschema der Netzspannung an die Netzteilkarte (B70/PW) und von letzterer an die
Steuerkarte des Motors (B70/1B) dargestellt.

TRANSFORMER

Mit einem Tester die Spannung in Volt des primaren Netzanschlusses priifen. Um die
ordnungsgemale Funktion der Brushless-Antriebe sicherzustellen, muss die primare
Versorgungsspannung mindestens 230 Vac (115 Vac) + 10% betragen.

Wenn die gemessene Spannung schwankt oder nicht den oben angegebenen Werten
entspricht, arbeitet die Automatik NICHT effizient.

4.1 Elektrische Anschliisse

ANSCHLUSS NETZSPANNUNG - STEUERGERAT

1 | Stromversorgung 230 Vac +10%
ANSCHLUSS STEUERGERAT - ZUBEHOR

2 | Lichtschranken - Sender FAES/F4S 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Lichtschranken - Empfanger FAES/F4S 3x0,5 mm? (max 20 m)
Numerische Tastatur H85/TDS - H85/TTD
4 | (Anschiu auf H5/DEC-H85/DEC2) 20,5 mm? (max 30 m)
Schlissel-Wahlschalter R85/60 3x0,5 mm? (max 20 m)
R 4x0,5 mm? (max 20 m)
5 HBS/DEC - H85/DEC2 Die Anzahl der Leiter steigt bei Verwendung von mehr als

(AnschiuB Stevergerat) einem Ausgangskontakt an H85/DEC - H85/DEC2

ANSCHLUSS STEUERGERAT - BLINKLEUCHTE

6 | LED Blinkleuchte FIFTHY/24
Stromversorgung 24V dc

ANSCHLUSS STEUERGERAT - KONTROLLLEUCHTE SCHWINGTOR OFFEN

2x1 mm? (max 10 m)

7 | Stromversorgung 24 Vdc (3 W max) ‘ 2x0,5 mm? (max 20 m)
ANSCHLUSS STEUERGERAT - ANTENNE
8 | Kabeltyp RG58 ‘ max 10 m
G, S . A Es liegt in der Verantwortung des Installateurs, die
i@ 1 Eignung der Kabel in Bezug auf die in der Installation
EoE——— & verwendeten Gerdte und deren technische Eigenschaften
; zu Uberpriifen.
|
| ﬂ EMPFEHLUNGEN: Im Falle neuer Installationen
mejQL ,,,,,,, | empfehlen wir Ihnen, Kabel fir die Verbindung
oH @ ————————6> i zwischen dem Motor und dem Steuergerat von 3x2,5 mm?
@ bis 15m zu verwenden.
U S 1 ) Y I A Im Falle schon vorhandener Installationen empfehlen wir,
; den Querschnitt und den (guten) Zustand der Kabel zu
; | — — — | Uberpriifen. Alte Kabel oder Kabel aus veraltetem Material,
! f vor allem mit Querschnitten von 3x1,5 mm? konnten die
iRt Effizienz des digitalen Brushless-Motors reduzieren.
A e e i e 2
|
‘ L U
@ ®
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B70/PW

BESCHREIBUNG
TRF PRIMARY HINWEIS: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
@ 2 @ L | Primarwicklung Trafo 230 Vac.
N N | Primarwicklung Trafo 230 Vac.
T & _ .
@ Masseverbindung zum Motor (siehe Abbildung 3).
S S L | (Linie) Eingang Stromversorgung 230 Vac 50 Hz.
N | (Neutral) Eingang Stromversorgung 230 Vac 50 Hz.
LN © @ Masseverbindung zur Stromversorgung.
OUT Vdc Ausgangsleistung 0 Vdc (-) und 28 Vdc (+) Motorsteuerkarte B70/1B.
Die Klemme OUT%») der Netzteilkarte B70/PW ist (iber das schwarze Kabel mit der Klemme
NI POWER IN (-) der Steuerkarte B70/1B zu verbinden.
Die Klemme OUT (+) der Netzteilkarte B70/PW ist {iber das rote Kabel mit der Klemme
-+ POWER IN (+) der Steuerkarte B70/1B zu verbinden.
Sicherstellen, dass die beiden Leiter (rot und schwarz) miteinander verflochten sind (siehe
Abbildung 3).
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
TRF SEC Ausgang sekunddrer Trafo-Anschluss.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
oS
B70/1B
BESCHREIBUNG
X-Y-Z Anschluss an den birstenlosen Motor ROGER.

HEH
|_Y®_|I

ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

POWER IN

i

Stromeingang von Karte B70/PW.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.

5 Funktionstasten und Display

A

TASTE BESCHREIBUNG

up[e] H

UP A
DOWN V

gl =

Néachster Parameter

Vorangehender Parameter

Erhohung des Parameterwerts um 1

DOWN E
v

PROG

[®]-—

PROG
TEST

Verringerung des Parameterwerts um 1

Programmierung des Torlaufs
Aktivierung TEST-Modus

TEST

+ Die Tasten UP A und/oder DOWN ¥ driicken, um den zu bearbeitenden Parameter anzuzeigen.

+ Mit den Tasten + und - den Wert des Parameters andern. Der Wert beginnt zu blinken. -

+ Wennman die Taste + oder die Taste - gedriickt halt, erfolgt ein Schnelldurchlauf der Werte, womit man die Anderung
schneller durchfiihren kann.

+ Umden eingestellten Wert zu speichern, einige Sekunden warten oder mit den Tasten UP A oder DOWN V¥ auf einen
anderen Parameter wechseln. Das Display blinkt schnell und zeigt damit die Speicherung der neuen Einstellung an.

+ Die Anderung der Werte ist nur bei stehendem Motor maglich. Die Parameter konnen immer durchsucht werden.
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6 Einschalten oder Inbetriebnahme

Das Steuergerat mit Strom versorgen.
Auf dem Display erscheint fiir kurze Zeit die Firmware-Version des Steuergerats.

Installierte Version r1.38.
R |
N Y

Gleich darauf zeigt das Display den Modus Status Befehle und Sicherheitseinrichtungen. Siehe Kapitel 6.
HINWEIS: Werkseitig ist das Menii Parameter auf den vereinfachten Modus eingestellt.
Wenn man zum erweiterten Modus wechselt, kehrt das Display nach 30 Minuten Untatigkeit bzw. bei jedem Einschalten

oder Riicksetzen des Steuergerats automatisch zum vereinfachten Modus des Mentiis Parameter zurick.
Um vom vereinfachten Modus zum erweiterten Modus zu wechseln, siehe Kapitel 6.

7 Funktion Display

 Parameter-Anzeigemodus

VEREINFACHTER WERT DES ERWEITERTER WERT DES
PARAMETER PARAMETERS PARAMETER PARAMETERS

I
L= A

Fir die ausflihrliche Beschreibung der Parameter im VEREINFACHTEN und ERWEITERTEN Modus, wird auf die Kapitel
9 und 10 verwiesen.

Um vom vereinfachten zum erweiterten Modus zu wechseln:
+ 4 slang gleichzeitig die Tasten UP A und DOWN 'V driicken;
- auf dem Display erscheint der erste Parameter des erweiterten Modus.

= A2

-
L 0 (L) L.

v@x4s

Fir die Riickkehr zum vereinfachten Modus, das Verfahren wiederholen.

« Anzeigemodus des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen

STATUS DER
STATUS DER BEFEHLE SICHERHEITSEINRICHTUNGEN

L :‘“’l C1
l l. R ]

+
POWER J STOPJ

53



STATUS DER BEFEHLE:

Die Anzeigen der Befehle (Segmente AP=6ffnet, PP=Schrittbetrieb, CH=schlielt, PED=FuRgénger) sind normalerweise
ausgeschaltet. Sie schalten sich bei Erhalt eines Befehls ein (Beispiel: Wenn ein Befehl zum Schrittbetrieb gegeben
wird, schaltet sich das Segment PP ein).

Die Befehlt)e AP und PED sind keine Befehle vom Klemmbrett, sondern werden iiber Funk gesteuert (siehe Parameter
T6und 17).

STATUS DER SICHERHEITSEINRICHTUNGEN:

Die Anzeigen der Sicherheitseinrichtungen (Segmente FT1= Lichtschranken, COS= Sicherheitsleiste, FA=
Offnungsendschalter, FC= SchlieBungsendschalter) sind normalerweise eingeschaltet. Sollten sie ausgeschaltet sein
bedeutet dies, dass sie in Alarm oder nicht angeschlossen sind.

Wenn sie blinken bedeutet das, dass sie durch einen speziellen Parameter deaktiviert wurden.

* TEST-Modus

Der TEST-Modus ermdglicht die Sichtpriifung der Aktivierung der Befehle und Sicherheitseinrichtungen.

Der Modus wird aktiviert, indem man bei abgeschaltetem Antrieb die Taste TEST driickt. Wenn das Tor sich bewegt,
bewirkt die Taste TEST einen STOPP. Der darauffolgende Druck aktiviert den TEST-Modus.

Die Blinkleuchte und die Kontrollleuchte Tor getffnet schalten sich eine Sekunde lang ein.

Das Display zeigt auf der linken Seite, NUR wenn sie aktiv sind, 5 s lang den Status der Befehle an (AP, CH, PP, PE). Wenn
man beispielsweise die Offnung aktiviert, erscheint am Display AP:

1
I

Das Display zeigt auf der rechten Seite den Status der Sicherheitseinrichtungen/Eingdnge an. Die Zahl der Klemme der
Sicherheitseinrichtungen in Alarm blinkt.

Wenn das Tor ganz gedffnet oder ganz geschlossen ist, erscheint am Display FA oder FL, das weist darauf hin, dass
das Schwingtor sich am Offnungsendschalter FA und am SchlieBungsendschalter FC befindet.

I
Keine Sicherheitseinrichtung in Alarm oder kein Endschalter
’ aktiviert

-

1
’ — | 4 |sTOP
™ e Sicherheitsleiste
i Lichtschranke
FE Beide Endschalter
FA | Offnungsendschalter

2
3

\I/

l
|

FC SchlieRungsendschalter

HINWEIS: Wenn mehr als eine Sicherheitseinrichtung in Alarm ist, erscheint nach Beheben des Problems der ersten der
Alarm der zweiten und so weiter.

Um den Test-Modus zu unterbrechen, erneut die Taste TEST driicken.
Nach 10 s Untatigkeit kehrt das Display zur Anzeige des Status von Befehlen und Sicherheitseinrichtungen zuriick.

+ Standby-Modus
Der Modus wird nach 30 Min. Untatigkeit aktiviert. Die POWER-LED blinkt langsam.

Um das Steuergerat wieder zu aktivieren, eine der Tasten UP A, DOWN ¥, 4, - driicken.

A

Nl

-0
71\

POWER—,
Der Standby-Modus stellt die Parameter in den VEREINFACHTEN Modus zuriick.
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8 Einlernen des Torlaufs

Fiir einen korrekten Betrieb muss der Torlauf eingelernt werden.

Zunachst:

1. Das Tor in die komplette SchlieBstellung bringen. Das Steuergerat berechnet elektronisch den Offnungs- und
SchlieRlauf. Falls es eine Differenz zwischen den beiden Torlaufen erfasst, schldgt das Einlernverfahren fehl.

2. Die Taste TEST driicken (siehe TEST-Modus im Kapitel 6) und den Status der Befehle und der Sicherheitseinrichtungen
uberprifen. Wenn die Sicherheitseinrichtungen nicht installiert sind, den Kontakt tiberbriicken oder sie iiber den
entsprechenden Parameter deaktivieren (50, 5 1, 73).

3. Sicherstellen, dass die Endschalter korrekt eingestellt sind. Insbesondere den SchlieRungsendschalter iiberpriifen.

EINLERNVERFAHREN:
BEISp‘e‘ />x TEST Siehe Meldung der Sicherheitseinginge (Kapitel 12)
H TEST  Nein und Meldung von Alarmen (Kapitel 13).
GESCHLOSSEN |\ \ TEST

HZ@J@iw

v =

@FH@IIV

1 Klick

_oam '  [HF &y

GEOFFNET SCHLIESSUNG GESCHLOSSEN

- Die Taste PROG 4 s lang driicken, am Display erscheint APP- .
+ Erneut die Taste PROG driicken. Am Display erscheint At o.
+ Das Tor startet eine Offnungsbewegung mit geringer Geschwindigkeit.
+ Bei Erreichen des Offnungsendschalters halt das Tor kurz an. Auf'dem Display blinkt Atika.
Das Tor schlieBt sich wieder bis zum Erreichen des SchlieBanschlags.
Wenn das Einlernverfahren korrekt abgeschlossen wurde, geht das Display in den Anzeigemodus Befehle und
Sicherheitseinrichtungen Gber.

Wenn am Display die folgenden Fehlermeldungen erscheinen, das Einlernverfahren wiederholen:
AP PE: Fehler beim Einlernen
AP PL: Fehler der Lange des Torlaufs
AP F‘lfz F)ehler Schliefungsendschalter. Die korrekte Einstellung des SchlieBungsendschalters Giberpriifen (siehe
Kapitel 11).
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9 Menii Parameter vereinfachter Modus (Werkseinstellung)

VEREINFACHTER WERT DES
PARAMETER PARAMETERS

LI

-

Das Steuergerat ist werkseitig auf den vereinfachten Modus eingestellt, mit Standardwerten, die dem Grofteil der
Installationen gerecht werden.
Fiir den erweiterten Modus der Parameter siehe Kapitel 10.

4-15 Einstellung der Erkennung von Hindernissen
Niedriges Motordrehmoment:
0 - {g| 0.1 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... 1 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen
ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht fiir die
Installation geeignet sind.
I - g | Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Einstellung fiir die Regelung der einwirkenden Krifte.
{1 =minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... {3 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
20 | Maximales Motordrehmoment. Die Verwendung der Sicherheitsleiste ist obligatorisch.
i-00 Automatische SchlieBung nach Auslosen nach der Pausenzeit (bei vollstandig geoffnetem
Tor)
00 | Deaktiviert.
0 {- 15 | Anzahl der Schliefversuche nach AuslGsen der Lichtschranke. Nach Ablauf der Zahl der eingestellten Versuche bleibt
das Tor offen.
93 | Das Tor versucht unbegrenzt zu schlielten.
c-60 Einstellung der Zeit der automatischen SchlieBung
Die Zahlung beginnt bei offenem Tor und dauert die eingestellte Zeit. Nach Ablauf dieser Zeit schlieft das Tor automa-
tisch. Die Auslosung der Lichtschranken lasst die Zahlung der Zeit von vorne beginnen.
08- 50 | von 00 bis 90 s Pause.
92-39 | von 2 bis 9 Min. Pause.
3-00 Automatische SchlieBung nach einem Stromausfall (Blackout)
00 | Deaktiviert. Bei Riickkehr der Stromversorgung schlieBt das Tor nicht.
Aktiviert. Wenn das Schwingtor NICHT vollstandig gedffnet ist, schlielt es bei Riickkehr der Stromversorgung nach
0 1| einer Vorblinkzeit von 5 s (unabhangig von dem im Parameter A5 im erweiterten Modus eingestellten Wert).
Das WiederschlieRen erfolgt im Modus “Position korrigieren” (siehe Kapitel 15).
- q
4-05 Einstellung des Anhaltewegs des Motors
0 - 05 | 5 = Schnellbremsungy/kiirzerer Anhalteweg .. 5= sanfte Bremsung/langerer Anhalteweg.
_nn q
5-00 Vorblinken
00 | Deaktiviert. Die Blinkleuchte schaltet sich wahrend der Offnungs- und SchlieBbewegung ein.
0 1= 10| von 1 bis 10 s Vorblinkzeit vor jeder Bewegung.
59 | 55 Vorblinkzeit vor der Schliefbewegung.
b-00 Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb
00 | Offnet-Stopp-SchlieBt-Stopp-Offnet-Stopp-Schlielt...
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Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieBt nach der eingestellten Zeit fir die automatische SchlieBung.

7 1 | DieZeitderautomatischen SchlieBung beginntvon vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb gegeben wird.
Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Tor, sich ganz zu 6ffnen und die
ungewiinschte SchlieBung zu vermeiden.
Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieBt nach der eingestellten Zeit fur die automatische SchlieRung.
o | Die Zeit der automatischen Schliebung beginnt NICHT von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb
02 | gegeben wird,
Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem Tor, sich ganz zu 6ffnen und die
ungewiinschte SchlieBung zu vermeiden.
03| Offnet-Schliebt-Offnet-Schlielt.
04 | Bffnet-SchlieBt-Stopp-Offnet.
i-40d Konfiguration Einschaltdauer Blinkleuchte
00 | pie Einschaltdauer wird elektronisch von der Blinkleuchte geregelt.
O 1| Langsames Blinken.
02 | Langsames Blinken beim Offnen, schnelles Blinken beim SchlieBen.
8-08 Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungsbewegung
0 {- {g| O 1= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 1= das Tor beschleunigt langsam und allmahlich zu
Beginn der Bewegung.
3-05 Einstellung Geschwindigkeit beim Offnen
0 1- 05 | 5 1= minimale Geschwindigkeit ... 5= maximale Geschwindigkeit.
A-04 Einstellung der Verlangsamung beim Offnen
0 1-05 | 5 1= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... 35= das Tor verlangsamt weit vor dem Endschalter.
b-08 Einstellung Beschleunigung zu Beginn der SchlieBbewegung
7 {- 1 | O 1= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... 1= das Tor beschleunigt langsam und allmahlich zu
Beginn der Bewegung.
r- 05 q B BTy [t q
tu Einstellung Geschwindigkeit beim SchlieBen
0 =05 | 5 1= minimale Geschwindigkeit ... 35= maximale Geschwindigkeit.
d-04 Einstellung der Verlangsamung beim SchlieBen
0 1-05 | 5 1= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... 35= das Tor verlangsamt weit vor dem Endschalter.
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10 Menii Parameter erweiterter Modus
ERWEITERTER WERT DES
PARAMETER PARAMETERS

l l._,

Um vom vereinfachten zum erweiterten Modus zu wechseln:

+ 4 slang gleichzeitig die Tasten UP 4 und DOWN w driicken;

- auf dem Display erscheint der erste Parameter des erweiterten Modus.
o

m_ %U
= (TS

v x4s

Fir die Ruckkehr zum vereinfachten Modus, das Verfahren wiederholen.
ACHTUNG! Die Folge der Parameter im vereinfachten Modus ist nicht die gleiche wie im erweiterten Modus, nehmen
Sie daher immer Bezug auf das Benutzerhandbuch.

"Ll

Ac' 0D Automatische SchlieBung nach Auslosen nach der Pausenzeit (bei vollstandig
gedffnetem Tor)

00 | Deaktiviert.

7 {- {5 | Anzahl der Schliefversuche nach AuslGsen der Lichtschranke. Nach Ablauf der Zahl der eingestellten Versuche bleibt
das Tor offen.

939 | Das Tor versucht unbegrenzt zu schlieBen.

A3 00 Automatische SchlieBung nach einem Stromausfall (Blackout)

00 | Deaktiviert. Bei Riickkehr der Stromversorgung schlieBt das Tor nicht.

Aktiviert. Wenn das Schwingtor NICHT vollstandig gedffnet ist, schlielit es bei Riickkehr der Stromversorgung nach
0 1| einer Vorblinkzeit von 5 s (unabh dngig von dem im Parameter A5 im erweiterten Modus eingestellten Wert). Das
WiederschlieRen erfolgt im Modus “Position korrigieren” (siehe Kapitel 15).

R 00 Funktionsauswahl Steuerbefehl Schrittbetrieb (PP)
00 | Offnet-Stopp-SchlieBt-Stopp-Offnet-Stopp-Schlielt...

Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieft nach der eingestellten Zeit fiir die automatische

SchlieBung. Die Zeit der automatischen SchlieBung beginnt von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum Schrittbetrieb

0 1 | 9egeben wird. Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermSglicht es dem Tor, sich ganz zu
offnen und die ungewiinschte SchlieBung zu vermeiden.

Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 03), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch einen

SchlieBversuch A2 0 !

Wohnanlagebetrieb: Das Tor 6ffnet und schlieft nach der eingestellten Zeit fiir die automatische

SchlieBung. Die Zeit der automatischen Schliefung beginnt NICHT von vorne, wenn ein neuer Steuerbefehl zum

72 | Schrittbetrieb gegeben wird. Wahrend der Offnung wird der Befehl Schrittbetrieb ignoriert. Dies ermdglicht es dem
Tor, sich ganz zu 6ffnen und die ungewiinschte Schlleﬁung zu vermeiden.

Wenn die automatische SchlieBung deaktiviert ist (A2 00), aktiviert die Wohnanlagefunktion automatisch einen

SchlieBversuch A2 0 !

03 | Offnet-Schlieft-Offnet-Schliet.
04 | Bffnet-SchlieBt-Stopp-Offnet.

A5 00 Vorblinken

00 | Deaktiviert. Die Blinkleuchte schaltet sich wahrend der Offnungs- und SchlieBbewegung ein.

- 10| von 1 bis 10 s Vorblinkzeit vor jeder Bewegung.

93 | 55 Vorblinkzeit vor der Schlielbewegung.
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Wohnanlagebetrieb auf Befehl zur Teiloffnung (von Fernbedienung)

Deaktiviert. Das Tor offnet sich teilweise im Schrittbetrieb: Offnet-Stopp-SchlieBt-Stopp-Offnet...

Aktiviert. Wahrend der Offnung wird der Befehl Teilbetrieb ignoriert.

RE OO

Kontrollleuchte Schwingtor offen / Funktion Lichtschrankentest

Die Kontrollleuchte ist bei geschlossenem Tor ausgeschaltet. Dauerhaft eingeschaltet wahrend der Bewegungen und
wenn das Tor gedffnet ist.

Die Kontrollleuchte blinkt langsam wahrend der Offnungsbewegung. Sie schaltet sich dauerhaft ein, wenn das Tor
ganz gedffnet ist. Sie blinkt schnell wahrend der SchlieBungsbewegung.
Wenn das Tor in einer Zwischenposition stillsteht, schaltet sich die Kontrollleuchte zweimal alle 15 s aus.

Auf 0¢ einstellen, wenn der Ausgang SC als Lichtschrankentest verwendet wird. Siehe Abb. 6.

Einstellung der Verlangsamung beim Offnen

Einstellung der Verlangsamung beim SchlieBen

0 I= das Tor verlangsamt in der Nahe des Endschalters ... §5= das Tor verlangsamt weit vor dem Endschalter.

Emstellunv% Position Tor geschlossen

Der gewahlte Wert muss die korrekte SchlieBung des Tors nach Aktivierung des Endschalters gewahrleisten.

Achtung! Zu hohe Werte verhindern die Erkennun? von Hindernissen in den letzten 5 cm des Torlaufs. Zu niedrige
Werte fiihren zur Umkehr der Bewegung (Wiederdffnung) am SchlieRanschlag.

Motordrehzahl.

Einstellung der Kraft auf dem SchlieBanschla

ANMERKUNG: In der Nahe des SchlieBanschlags, wenn der Endschalter aktiviert wird, verringert das Steuergeréat das
auf den Motor angewandte Drehmoment, um zu vermeiden, dass die Struktur des Schwingtors Biegungen oder Stress
ausgesetzt wird.

Achtlung! Den Parameter mit Bezug auf die Art des montierten Tors und die Art der Befestigung des Getriebemotors
regeln.

00= minimale Kraft... 39= maximale Kraft.

Einstellung Teil6ffnung (%)
ANMERKUNG: Der Parameter ist werkseitig auf 50% eingestellt (die Halfte des gesamten Torlaufs).
Der Befehl zur Teiloffnung kann nur mit der Fernbedienung gegeben werden (siehe Parameter 16/ 11).

von 10% bis 85% des gesamten Torlaufs.

Einstellung der automatischen SchlieBzeit
Die Zahlung beginnt bei offenem Tor und dauert die eingestellte Zeit. Nach Ablauf dieser Zeit schlie8t das Tor automatisch.
Die Auslosung der Lichtschranken ldsst die Zahlung der Zeit von vorne beginnen.

00-50

von 00 bis 90 s Pause.

92-39

von 2 bis 9 Min. Pause.

o103

Einstellung der Umkehrzeit nach Auslosung der Sicherheitsleiste oder Erkennung von

Hindernissen (Quetschschutz)
Regelt die Zeit der Umkehrbewegung nach Ausldsung der Sicherheitsleiste oder des Systems zur Erkennung von
Hindernissen.

von 0 bis 30 s.

Aktivierung Elektroschloss

Deaktiviert.

Aktiviert. Das Elektroschloss wird 0,5 s vor Beginn der Bewegung aktiviert und dauert 3 s.
Wenn das Tor in die Ndhe des SchlieRanschlags kommt, hilft das Steuergerét, das Elektroschloss wieder einzuhangen.

Einstellung Motordrehmoment

Indem man die Werte des Parameters erhoht oder verringert, wird der Drehmoment des Motors erhdht oder verringert
und demzufolge die Ansprechempfindlichkeit beim Auftreffen auf Hindernisse geregelt.

Es Wir empfehlen Werte unter & ! NUR fiir besonders leichte Installationen zu verwenden, die keinen unglinstigen
Witterungsbedingungen (starker Wind oder sehr niedrige Temperaturen) ausgesetzt sind.

0 1= -35%; 02= -25%; 03= -16%; 04= -8% (Verringerung des Motordrehmoments = hchere Empfindlichkeit).
5= werkseitig eingestelltes Motordrehmoment.
06= +8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (Erhohung des Motordrehmoments = geringere Empfindlichkeit).
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Einstellung der Erkennung von Hindernissen
Wenn die Reaktionszeit auf die Aufprallkraft auf Hindernisse zu lang ist, den Wert des Parameters verringern. Wenn
die Aufprallkraft auf den Hindernissen zu groR ist, die Werte des Parameters 30 verringern.

Niedriges Motordrehmoment:

0 1 = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... {0 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.
ANMERKUNG: Diese Einstellungen nur verwenden, wenn die Werte des mittleren Motordrehmoments nicht fiir die
Installation geeignet sind.

Mittleres Motordrehmoment. Empfohlene Einstellung fiir die Regelung der einwirkenden Krifte.
{ { = minimale Aufprallkraft auf den Hindernissen ... {3 = maximale Aufprallkraft auf den Hindernissen.

Maximales Motordrehmoment. Die Verwendung der Sicherheitsleiste ist obligatorisch.

3308

Einstellung Beschleunigung zu Beginn der Offnungsbewegung

3408

Einstellung Beschleunigung zu Beginn der SchlieBbewegung

0=

0 I= das Tor beschleunigt schnell zu Beginn der Bewegung ... (0= das Tor beschleunigt langsam und allmahlich zu
Beginn der Bewegung.

Einstellung Geschwindigkeit beim Offnen (%)

Einstellung Geschwindigkeit beim SchlieBen (%)

0 1= 60% minimale Geschwindigkeit, 02= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% maximale Geschwindigkeit.

Einstellung der Zahl der Versuche des automatischen WiederschlieBens nach Auslosen
der Sicherheitsleiste oder Erkennung eines Hindernisses (Quetschschutz)

Kein Versuch des automatischen WiederschlieRens.

[
o
2
L

1 bis 3 Versuche des automatischen WiederschlieBens.
Es wird empfohlen, einen geringeren oder gleichen Wert wie Parameter A einzustellen.
Das automatische WiederschlieBen erfolgt nur, wenn das Tor vollstandig gedffnet ist.

5000

Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim Offnen (FT1)

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

STOPP. Das Tor halt an und bleibt bis zum ndchsten Befehl stehen.

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Offnungsbewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hélt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke 6ffnet das Tor sich weiter.

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke hélt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke schlieRt das
Tor sich.

5:0¢

Einstellung Funktionsweise der Lichtschranke beim SchlieBen (FT1)

0o

DEAKTIVIERT. Die Lichtschranke ist nicht aktiv oder die Lichtschranke ist nicht installiert.

0

STOPP Das Tor hélt an und bleibt bis zum néachsten Befehl stehen.

n
o

SOFORTIGE UMKEHR. Wenn die Lichtschranke wahrend der Schliebewegung aktiviert wird, kehrt das Tor sofort um.

03

VORUBERGEHENDER STOPP. Das Tor hélt so lange an, wie die Lichtschranke verdunkelt ist. Bei Freigabe der
Lichtschranke schlieBt das Tor sich weiter.

VERZOGERTE UMKEHR. Bei verdunkelter Lichtschranke halt das Tor an. Bei Freigabe der Lichtschranke offnet das
Tor sich.

5001

Funktionsweise der Lichtschranke (FT1) bei geschlossenem Tor

0n

Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, kann das Tor sich nicht 6ffnen.

0o

Das Tor 6ffnet sich bei Erhalt eines Offnungsbefehls, auch wenn die Lichtschranke verdunkelt ist.

e

Die verdunkelte Lichtschranke sendet den Offnungsbefehl des Tors.
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Aktivierung SchlieBbefehl 6 s nach Auslosen der Lichtschranke (FT1)

Deaktiviert.

Aktiviert. Der Durchgang durch die Lichtschranke aktiviert nach 6 Sekunden einen Schliefbefehl.

Einstellung des Anhaltewegs des Motors

0 1= Schnellbremsung/kiirzerer Anhalteweg ... 05= sanfte Bremsung/ldngerer Anhalteweg.

Konfiguration Sicherheitsleiste

Sicherheitsleiste NICHT INSTALLIERT.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt nur beim Schliefen um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt nur beim Schliefen um.

Offnerkontakt (NC - normally closed). Das Tor kehrt immer um.

Kontakt mit Widerstand von 8k2. Das Tor kehrt immer um.

1600

Konfiguration 1. Funkkanal (PR1)

o3

Konfiguration 2. Funkkanal (PR2)

SCHRITTBETRIEB.

TEILOFFNUNG

OFFNUNG

SCHLIESSUNG.

STOPP.

Zugangsbeleuchtung. Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert. Das Licht bleibt eingeschaltet, solange
die Fernbedienung aktiv ist. Der Parameter 79 wird ignoriert.

Zugangsbeleuchtung Schrittbetrieb (PP). Der Ausgang COR wird von der Fernbedienung gesteuert.
Die Fernbedienung schaltet die Zugangsbeleuchtung ein-aus. Der Parameter 79 wird ignoriert.

SCHRITTBETRIEB mit Sicherheitsbestatigung.

TEILOFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung. @

OFFNUNG mit Sicherheitsbestatigung.

SCHLIESSUNG mit Sicherheitsbestatigung. @

(' Um den ungewollten Druck einer Taste der Fernbedienung und damit die Aktivierung des Tors zu vermeiden, wird eine

Sicherheitshestatigung verlangt, um den Befehl zu aktivieren. Beispiel: Parameter 7607 und 170 ! eingestellt:

+ Durch Druck der Taste CHA der Fernbedienung wahlt man den Schrittbetrieb, der innerhalb von 2 s nach Druck der
Taste CHB der Fernbedienung bestatigt werden muss. Durch Druck der Taste CHB wird die Teiloffnung aktiviert

1800

Konfiguration Einschaltdauer Blinkleuchte

0o

Die Einschaltdauer wird elektronisch von der Blinkleuchte geregelt.

0o

Langsames Blinken.

mn
o

Langsames Blinken beim Offnen, schnelles Blinken beim Schliefen.

13 60

Auswahl Funktionsweise Zugangsheleuchtung

0o

Deaktiviert.

mni
o

GEPULST. Dal Licht schaltet sich bei Beginn jeder Bewegung kurz ein.

e

AKTIV. Das Licht ist wahrend der gesamten Dauer der Bewegung eingeschaltet.

03-30

von 3 bis 90 s. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.

9c-599

von 2 bis 9 Minuten. Das Licht bleibt nach Ende der Bewegung fiir die eingestellte Zeit eingeschaltet.
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B100

Aktivierung der garantierten SchlieBunglOffnun%
Die Aktivierung dieses Parameters garantiert, dass das Tor nicht aufgrund falscher und/oder ungewollter Befehle
gedffnet bleibt.
Die Funktion wird NICHT aktiviert wenn:
das Tor einen STOPP-Befehl erhalt;
die Sicherheitsleiste anspricht;
das Tor vollstandig gedffnet ist (es schalten sich die Parameter A2 und 43 ein).
die Positionskontrolle verloren gegangen ist (die Position korrigieren, siehe Kapitel 15).

0o

Deaktiviert. Der Parameter B2 wird nicht angezeigt.

Aktiviert. 0
Nach einer vom Parameter B¢ eingestellten Zeit aktiviert das Steuergerat, unabhéngig vom Parameter AS, ein Vorblinken
von 5 s und schlieft dann das Tor.

ae

Aktiviert. 0

Wenn das Tor infolge eines Befehls flir den Schrittbetrieb stehen bleibt, aktiviert das Steuergerat nach einer vom
Parameter B2 eingestellten Zeit ein Vorblinken von 5 s (unabhéngig vom Parameter AS) und das Tor schlieBt sich.
Wenn das Tor wahrend der Schliebewegung infolge des Auslosens der Hinderniserkennung anhalt, schlielt es sich
nach einer vom Parameter B2 eingestellten Zeit.

Wenn das Tor wahrend der Offnungsbewegung infolge des Auslosens der Hinderniserkennung anhélt, 6ffnet es sich
nach einer vom Parameter B2 eingestellten Zeit.

() Wenn das Steuergerat 5 Mal hintereinander einen Aufprall im gleichen Punkt erfasst, wird die Funktion verhindert und
der Motor gesichert. Das Tor fiihrt die Bewegung erst bei Erhalt eines Befehls zu Ende.

Wenn wahrend der SchlieR-/Offnungsbewegung das Steuergerat mehr als 20 StoRe in einer Zeit von ungefahr 8
Mi?uﬁlen erfasgt, wird die Funktion verhindert und der Motor gesichert. Das Tor fiihrt die Bewegung erst bei Erhalt eines
Befehls zu Ende.

8203 Einstellung Aktivierungszeit der garantierten SchlieBung/Offnung
0c-90 | von 2 bis 90 s Wartezeit
92-59 | von 2 bis 9 Min. Wartezeit
3000 Wiederherstellung der Werkseinstellungen
ANMERKUNG. Dieses Verfahren ist nur maglich, wenn KEIN Passwort zum Schutz der Daten eingestellt ist.
+ Achtung! Die Riicksetzung l6scht jede zuvor gemachtfe Auswahl, auBer
L — dem Parameter A I: Sicherstellen, dass alle Parameter fir die Installation
- ®x4s « Die Tasten # (Plus) und - (Minus) driicken und gedriickt halten, um die
Stromversorgung zu gewahrleisten.
+ Nach 4 s blinkt am Display ~E5-.
« Die werkseitigen Standardwerte wurden wiederhergestellt.
Hinweis: Es ist moglich, die Parameter auf eine zweite Art und Weise zuriickzusetzen: Beim Einschalten des
Steuergerats, bevor die Firmware-Version auf dem Display erscheint, halten Sie die Tasten A (PFEIL OBEN) und ¥
(PFEIL UNTEN) 4 Sekunden lang gedriickt.
Kennnummer
Die Kennnummer besteht aus den Werten der Parameter von nl bis nb.
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.
nO 01 HW-Version.
i fl 25) Herstellungsjahr.
nc 45 Herstellungswoche.
n3b&l Beispiel: 0 23 45 61 83 01 23
n4 B9 Seriennummer.
nS 01
nb 3 FW-Version.
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Anzeige Bewegungszahler
Die Zahl besteht aus den Werten der Parameter von ol bis o {, multipliziert mit 100.
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.

nri
SR Durchgefiihrte Bewegungen.
olc3 Beispiel: 0 { €3 x100 = 12300 Bewegungen.
Anzeige Stundenzahler Bewegung
Die Zahlbesteht aus den Werten der Parameter von h{ bis h .
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.
RO O
Stunden Bewegung.
hiZ3 Beispiel: 0 23 =123 Stunden.
Anzeige Zahler Einschalttage des Steuergerits
Die Zahlbesteht aus den Werten der Parameter von dJ bis d .
ANMERKUNG: Die in der Tabelle angegebenen Werte dienen nur zur Veranschaulichung.
nrt
di i Einschalttage.
d123 Beispiel: 0 { 23 = 123 Tage.
Passwort
Die Festlegung eines Passworts verhindert Unbefugten den Zugriff auf die Einstellungen.
Bei aktivem Passwort (CP=0 {) kann man die Parameter im vereinfachten und erweiterten Modus anzeigen, aber es
ist NICHT maglich, ihre Werte zu andern.
Das Passwort ist eindeutig, d.h. nur ein Passwort kann den Antrieb verwalten.
ACHTUNG: Wenn man das Passwort verliert, muss man sich an den Kundendienst wenden.
100 Verfahren zur Aktivierung des Passworts:

P2 00 + Die gewunschten Werte in die Parameter P 1, P2, P3 und P4 eingeben.
Mit den Tasten UP A und/oder DOWN W den Parameter P anzeigen.
P3 00 + Die Tasten +und - 4 s lang driicken.
Py oo + Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort gespeichert.
Das Steuergerat aus- und wieder einschalten. Die Aktivierung des Passworts priifen (CP=0 1).
Verfahren zur voriibergehenden Entriegelung:
Das Passwort eingeben.
Priifen ob £P=00
Verfahren zZum Loschen des Passworts:
Das Passwort eingeben (CP=00).
Die Werte von P I, P2, P3, P4 = {0 speichern
Mit den Tasten UP A und/oder DOWN ¥ den Parameter P anzeigen.
Die Tasten + und - 4 s lang driicken.
Wenn das Display blinkt, wurde das Passwort geldscht (die Werte P 130, P200, P300 und PHO0 entsprechen
“Passwort nicht vorhanden”).
Das Steuergerat aus- und wieder einschalten.

CPOD | passwort @ndern

0 | Schutz deaktiviert.

=) | =)

Schutz aktiviert.
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11 Befehle und Zubehor

Wenn die Sicherheitseinrichtungen mit Offnerkontakt nicht installiert sind, miissen sie an den Klemmen COM
iiberbriickt oder durch Anderung der Parameter 58, 5 { und 73 des erweiterten Meniis deaktiviert werden.

LEGENDE:
Schlieferkontakt (NO - normally open).
Offnerkontakt (NC - normally closed).

KONTAKT BESCHREIBUNG
6(SC) 7(COM) | Anschluss Kontrollleuchte Tor offen (24 Vdc - 3 W).
6(SC) 10(COM) | Anschluss Lichtschrankentest.

Man kann die Stromversorgung der Sender (TX) der Lichtschranken anschlieRen.

Den Parameter AA 02 einstellen, um die Testfunktion zu aktivieren.

Bei jedem erhaltenen Befehl schaltet das Steuergerat die Lichtschranken aus und ein, um
den korrekten Zustandswechsel des Kontakts zu priifen.

ACHTUNG! Wenn man den Kontakt 6-SC fiir den Lichtschrankentest verwendet, ist es
nicht mehr moglich, eine Kontrollleuchte Schwingtor offen anzuschlieRen.

8(LAM) 7(COM) | Anschluss Blinkleuchte (24 Vdc max. 25 W Einschaltdauer 50%).
Ca Man kann die Einstellungen des Vorblinkens tber den Parameter AS und den Blinkmodus
iber den Parameter 8 einstellen.
9(+24V) 10(COM) | Stromversorgung fiir externe Gerate max. 7 W (300 mA).

11(FT1) 10(COM) | Eingang (Offner) fiir den Anschluss von Lichtschranken (Abb. 5 und 6).
o Die Lichtschranken sind werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert:
50 00. Die Lichtschranke greift nur beim Schliefen ein. Beim Offnen wird sie ignoriert.
5 {02 Wahrend des SchlieBens bewirkt das Eingreifen der Lichtschranke die Umkehr
der Bewegung.
5201 Wenn die Lichtschranke verdunkelt ist, 6ffnet sich das Tor bei Erhalt eines
Offnungsbefehls.
Wenn die Lichtschranken nicht installiert sind, die Klemmen 10(COM) - 11(FT1) tiberbriicken
oder die Parameter 50 00 und 5 { 00 einstellen.
ACHTUNG! Wir empfehlen, die Lichtschranken der Baureihe R90/F4ES, G90/F4ES oder
T90/F4S zu verwenden.

12(C0S) 13(COM) | Eingang (Offner oder 8 kOhm) fiir den Anschluss der Sicherheitsleiste.
o Die Sicherheitsleiste ist werkseitig mit folgenden Einstellungen konfiguriert;:
7130 1. Wahrend des SchlieBens kehrt der Eingriff der Sicherheitsleiste (Offnerkontakt)
die Bewegung um.
Wenn die Sicherheitsleiste nicht installiert ist, die Klemmen 12(C0S) - 13(COM) tiberbriicken
oder den Parameter 73 00 einstellen.

14(ST) 13(COM) | Eingang STOPP-Befehl (Offner).
s—o Die Offnung des Sicherheitskontaktes verursacht das Anhalten der Bewegung.
HINWEIS: Der Kontakt wird werkseitig von ROGER TECHNOLOGY Uberbriickt.

15(PP) 13(COM) | Eingang Befehl Schrittbetrieb (SchlieRer).
o
16(CH) 13(COM) | Eingang SchlieBbefehl (SchlieBer).
o
17(COR) 18(COM) | Ausgang (24 Vdc 5W) fiir Anschluss an die Zugangsbeleuchtung H70/COR.
ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER TECHNOLOGY.
20(ES) 19(COM) | Ausgang (12Vdc 15W) fiir Stromversorgung Elektroschloss.
24 25(ANT) | Anschluss Antenne fiir steckbaren Funkempfanger.

Wenn man die dufiere Antenne benutzt, das Kabel RG58 verwenden; empfohlene maximale
Lange: 10 m. ANMERKUNG: Das Kabel ohne Verbindungsstellen verwenden.
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KONTAKT

BESCHREIBUNG

RECEIVER CARD Steckverbinder flr steckbaren Funkempfanger.
Das Steuergerdt B70/1B hat werkseitig zwei Fernsteuerfunktionen tiber Funk eingestellt:
. PR1 - Befehl Schrittbetrieb (verdnderbar iiber den Parameter 7&).
PR2 - SchlieRbefehl (veranderbar iiber den Parameter 77).
FC Steckverbinder (Offnerkontakte) fiir den Anschluss der mechanischen Endschalter

(siehe Abbildung 7). ANMERKUNG: Die Verkabelung erfolgt werkseitig von ROGER
TECHNOLOGY.

Den Offnungsendschalter so regeln, dass das Schwingtor nach Aktivierung des
Endschalters, vor dem Offnungsanschlag, anhalt.

Den SchlieRungsendschalter so regeln, dass er aktiviert wird, wenn der Torfliigel in nicht
mehr als 5 cm Abstand vom Schliefanschlag gelangt.

Nach der Aktivierung darf er nicht mehr freigegeben werden, bis die Bewegung
abgeschlossen ist.

Wenn die Einstellung korrekt durchgefiihrt wurde, bewegt sich das Tor wenn der
Schliefungsendschalter aktiviert wird weiter bis zum Anschlag und halt dann an.

Wenn die Einstellung nicht korrekt durchgefiihrt wurde, kehrt das Tor die Bewegung um.
ACHTUNG! Die Kraft gegen den Anschlag wird vom Parameter {4 bestimmt, der Wert
muss in Bezug auf die Struktur des Schwingtors eingestellt werden, um strukturelle

Probleme wie Verbie?un?en oder Verformun?en zu vermeiden.

_ n
Il Il
Il |
Il
Il |
Il |
[ [

<5cm

ANMERKUNG: Bei jeder Positionsanderung der Endschalter, das Einlernverfahren des
Torlaufs erneut durchfiihren (Kapitel 8).
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12 Meldung der Sicherheitseingange und der Befehle (TEST-
Modus)

Falls keine Befehle aktiviert sind, die Taste TEST driicken, um folgendes zu iiberpriifen:

& MASSNAHME UBER #
DISPLAY MOGLICHE URSACHE SOFTWARE HERKOMMLICHE MASSNAHME
. STOPP-Sicherheitskontakt Eine STOPP-Taste (Offner) installieren
HE 5 | gedffret. oder den Kontakt ST mit dem Kontakt
COM {iberbriicken.
. Sicherheitsleiste nicht oder Falls nicht benutzt oder man | Falls nicht benutzt oder man sie
g8 falsch angeschlossen. sie ausschliefen will, den ausschliefen will, den Kontakt COS mit
Parameter 73 00 einstellen. | dem Kontakt COM iiberbriicken.
Lichtschranke FT1 nicht oder | Falls nicht benutzt oder man | Falls nicht benutzt oder man sie
falsch angeschlossen. sie ausschliefen will, den ausschlieffen will, den Kontakt FT1 mit
=] Parameter 50 00 und 5 {00 | dem Kontakt COM uberbriicken. Den
T einstellen. Anschluss und die Referenzen zum
entsprechenden Anschlussschema
kontrollieren (Abbildung 5-6).
- Beide Endschalter haben Den Anschluss der Endschalter
HHFE | einen offenen Kontakt oder iiberpriifen.
sind nicht angeschlossen.
Das Tor befindet sich am
Offnungsendschalter.
B8 FA Der Offnungsendschalter ist Den Anschluss der Endschalter
nicht vorhanden oder nicht tiberpriifen.
angeschlossen.
Das Tor befindet sich am
SchlieBungsendschalter.
-
B8 FC Der SchlieRungsendschalter Den Anschluss der Endschalter
ist nicht vorhanden oder nicht tiberpriifen.
angeschlossen.
PP OO Defekter Kontakt oder falscher Den Kontakt und die Anschliisse zur
Anschluss einer Taste. Taste iiberprifen.
CHOoo Defekter Kontakt oder falscher Den Kontakt und die Anschliisse zur
Anschluss einer Taste. Taste Uberpriifen.
AP 00 | Mégliche Ubertragungsstdrung Uberpriifen Sie, ob die Tasten auf der
des Funkkanals oder Funksender sind nicht aktiv.
- Funksender aktiv. Das Radio entfernen und wieder
PE 00 anschlieBen oder durch ein neues

ersetzen.

ANMERKUNG: Aus dem TEST-Modus zu gehen, um die Taste TEST zu driicken.
Es wird empfohlen, die Abhilfen fiir die Meldungen zum Status der Sicherheitseinrichtungen und der Eingdnge immer
im Modus "Mafinahme iber Software” durchzufthren.
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13 Meldung von Alarmen und Storungen

ALARMMEL-

PROBLEM DUNG MOGLICHE URSACHE BETRIEB
POWER-LED Keine Stromversorgung. Das Netzkabel iiberpriifen.
ausgeschaltet
POWER-LED Sicherung F1 oder F2 oder | Sicherung ersetzen.
ausgeschaltet | F3 durchgebrannt. Die Sicherung nur bei ausgeschalteter

Netzspannung herausziehen.
OF 5t Storung der Die Netzspannung ausschalten, 10

Eingangsspannung. s warten und die Stromversorgung

Initialisierung des wieder herstellen.

Steuergerits fehlgeschlagen. | Wenn das Problem weiter besteht wird
empfohlen, das Steuergerat
auszutauschen.

Pr O Erfasster Uberstrom im Zweimal die Taste TEST driicken oder 3
B Wechselrichter. aufeinanderfolgende Befehle geben.
Das Tor 6ffnet oder dA EA Fehler bei Erfassen der Die korrekte P03|t|omerung des
schlieBt sich nicht. Hubdaten. Offnungs und
SchlieBun endschalters priifen.
TEST driicken und priifen, ob
Sicherheitseinrichtungen Alarm
ausgelost haben.
Den Lernlauf wiederholen.
Mak Motor nicht angeschlossen. | Das Motorkabel iiberpriifen.
FE Beide Endschalter sind Den Anschluss der Endschalter oder
aktiviert. Fremdkorper im Endschalterblock
iberpriifen.
Beispiel: Fehlerin den Den Konfigurationswert korrekt
IS5 EE Konfigurationsparametern. | einstellen und speichern.
2 IEE
AP PE Es wurde falschlicherweise | Das Einlernverfahren wiederholen.
die Taste TEST gedriickt.
Die Sicherheitseinrichtungen | Die Anschliisse der
sind in Alarm. Sicherheitseinrichtungen Uberpriifen.
Das Einlernverfahren UbermaBiger Das Einlernverfahren wiederholen.
wird nicht Spannungsabfall. Die Netzspannung iiberpriifen
abgeschlossen. RPPL Fehler Torlauflange. Das Tor in die komplette
SchlieBstellung bringen und das
Verfahren wiederholen.
AFPLC Fehler Endschalter. Die korrekte Positionierung des

SchlieBungsendschalters tberpriifen.

Die Fernbedienung hat
wenig Reichweite und
funktioniert nicht mit
Antrieb in Bewegung.

Die Funkiibertragung wird
durch Metallkonstruktionen
und Wande aus Stahlbeton
behindert.

Die Antenne im Freien installieren.

Die Fernbedienung hat
wenig Reichweite und
funktioniert nicht mit
Antrieb in Bewegung.

Akku leer.

Die Akkus der Sender austauschen.

Die Blinkleuchte
funktioniert nicht.

Lampe / LED durchgebrannt
oder Drahte der Blinkleuchte
abgetrennt.

Die LED-Platine und/oder die Drahte
tiberpriifen.

Die Kontrollleuchte
Tor offen funktioniert
nicht.

Lampe durchgebrannt oder
Drahte abgetrennt.

Die Lampe und/oder die Drahte priifen.

Das Tor fiihrt nicht die
gewiinschte Bewegung
aus.

Motordrahte vertauscht.

Die zwei Drahte auf der Klemme X-Y-Z
umkehren.

ANMERKUNG: Bei Druck der Taste TEST wird die Alarmmeldung voriibergehend geloscht.
Bei Erhalt eines Befehls erscheint am Display, wenn das Problem nicht behoben wurde, die Alarmmeldung erneut.
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14 Mechanische Entriegelung

Im Falle einer Storung oder bei Spannungsausfall kann man das Tor entriegeln und von Hand bewegen (siehe
Anleitungen zur Entriegelung im Benutzerhandbuch des Antriebs BR41).

Wenn das Entriegelungssystem wieder zurlickgesetzt wird startet das Steuergerat, falls das Tor nicht vollstandig
gedffnet oder geschlossen ist, bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur Korrektur der Position (siehe Kapitel 15).

Die Aktivierung eines der beiden Endschalter ermdglicht die sofortige Korrektur der Position.

15 Modus zur Korrektur der Position

Nach einem Spannungsausfall oder nach der mechanischen Entriegelung des Tors startet das Steuergerat, wenn das

Tor nicht vollstandig geoffnet oder geschlossen ist, bei Erhalt eines Befehls ein Verfahren zur Korrektur der Position:

+ Das Tor startet eine Bewegung mit geringer Geschwindigkeit.

+ Die Blinkleuchte schaltet sich mit einer vom normalen Betrieb unterschiedlichen Sequenz ein (3 s eingeschaltet, 1,5
s ausgeschaltet).

+ Indieser Phase ruft das Steuergerat die Daten der Installation ab. Achtung! In dieser Phase keine Befehle geben, es
wird keiner der Endschalter erreicht.

+ Die Aktivierung eines der beiden Endschalter ermdglicht die sofortige Korrektur der Position.

16 Abnahmepriifung

+ Strom einschalten.

+ Die korrekte Funktion aller angeschlossenen Befehle {iberpriifen.

+ Den Torlauf und die Verlangsamungen tberpriifen.

+ Die Einhaltung der Aufprallkrafte tiberpriifen.

+ Den korrekten Eingriff der Sicherheitseinrichtungen iiberpriifen. Wenn ein Hindernis erkannt wird sicherstellen, dass
man in ausreichender Entfernung von den Endschaltern oder von Hindernissen ist, die die Quetschgefahr erhohen.

+ Die Stromversorgung trenpen und wieder anschlieffen. Den korrekten Abschluss der Phase der Neupositionierung
iiberpriifen, sowohl beim Offnen als auch beim SchlieBen (der Test ist von einer Position aus durchzufiihren, in der
die Endschalter aktiviert sind). .

+ Die Einstellung der Endschalter iiberpriifen. Beim Offnen muss das Tor anhalten, bevor es gegen den Anschlag
schldgt. Beim SchlieRen muss der Endschalter sich aktivieren, wenn das Tor sich in der Nahe des Anschlags befindet
(nicht mehr als 5 cm Abstand) und bis zum Ende der Bewegung aktiviert bleiben.

+ Sicherstellen, dass das Tor sich vollstandig schlieBt und nicht zu stark gegen den SchlieBanschlag driickt.

+ Einige vollstandige Schliefbewegungen durchfiihren, sowohl aus der ganz gedffneten Position als auch aus einer
Zwischenposition.

17 Konformititserklarung

Der Unterzeichnende, in Vertretung des Herstellers

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)

ERKLART, dass das nachfolgend beschriebene Gerét:

Beschreibung: Steuergerét flir Schwingtore

Modell: B70/1B

mit den gesetzlichen Bestimmungen iibereinstimmt, die folgende Richtlinien umsetzen:
- 2006/42/CE

-2004/108/CE

-2011/65/CE

und dass alle im Folgenden aufgefiihrten Normen und/oder technischen Spezifikationen eingehalten wurden:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Ort: Mogliano V.to Datum: 21-07-2015 Unterschrift %M @hﬁ
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1 Symboles

Les symboles et leur signification, présents dans le manuel et sur les étiquettes du produit, sont indiqués ci-dessous.

Danger général.
Information importante de sécurité. Il signale des opérations ou des situations ou le personnel
chargé doit faire beaucoup d'attention.

Danger par tension dangereuse. \ S o
Il signale des opérations ou des situations ou le personnel chargé doit faire beaucoup d'attention a
des tensions dangereuses.

Informations utiles. _
Il signale des informations utiles pour l'installation.

Consultation des instructions d'installation et d'utilisation.
Il signale l'obligation de consulter le manuel ou le document d'origine, qui doit étre accessible pour
des utilisations futures et qui ne doit pas étre détérioré.

Point de branchement de la mise a |a terre de protection.

Ilindique la plage de températures admissible.

Courant alternatif (AC)
Courant continu (DC)

=ceB® <P

Symbole pour I'élimination du produit conformément a la directive RAEE.

=

2 Description produit

La centrale B70/1B contréle en modalité sensorless le moteur ROGER brushless pour automatisme a un vantail
basculant.

Lutilisation de deux moteurs sur la méme porte basculante est interdite.

Il est conseillé d'utiliser les accessoires, les dispositifs de commande et de sécurité ROGER TECHNOLOGY. En
particulier, il est recommandé d'installer des photocellules série R90/FAES, G90/F4ES ou T90/F4S.

3 Caractéristiques techniques produit

TENSION DALIMENTATION 230 Vac + 10% 50 Hz

PUISSANCE MAXIMALE ABSORBEE PAR LE SECTEUR | 150 W

MOTEURS RACCORDABLES 1

ALIMENTATION DU MOTEUR 24 Vac, avec onduleur auto-protégé
TYPOLOGIE MOTEUR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)
TYPOLOGIE CONTROLE MOTEUR a orientation de champ (FOC), sensorless
PUISSANCE NOMINALE MOTEUR 60 W

PUISSANCE MAXIMALE MOTEUR 150 W

PUISSANCE MAXIMALE CLIGNOTANT 25 W (24 Vdc)

INTERMITTENCE CLIGNOTANT 50%

PUISSANCE MAXIMALE LUMIERE DE COURTOISIE a LED, modele ROGER H70/COR (24 Vdc 5 W)

PUISSANCE LUMIERE PORTE BASCULANTE OUVERTE |3 W (24 Vdc)

PUISSANCE SORTIE ACCESSOIRES 7 W (24 Vdc)

ABSORPTION MAXIMALE ACCESSOIRES 300 mA

PUISSANCE MAXIMALE ELECTROSERRURE 15W 12 Vde

TEMPERATURE DE FONCTIONNEMENT A 20 |/+55°C

DIMENSIONS PRODUIT B70/1B dimensions en mm 100x145x25 Poids : 0,139 kg

B70/PW dimensions en mm 95x65x43 Poids : 0,129 kg
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4 Description des raccordements

Po
ba

Da

ur pouvoir accéder au bornier de raccordement commandes, dévisser les vis qui fixent la couverture a la plaque de
se, retirer la poignée de déblocage et la couverture du moteur comme illustré dans la figure 1.

ns la figure 3 figure le schéma de raccordement de la tension de secteur a la carte d'alimentation (B70/PW) et de

cette derniére a la carte de contrdle moteur (B70/1B).

TRANSFORMER

Vérifier a I'aide d'un voltmetre la tension en volt sur le branchement de I'alimentation
primaire. Pour le bon fonctionnement des automatisations brushless, la tension
I'alimentation de réseau primaire doit étre d'au moins 230 Vac (115 Vac) + 10%.
Silatension relevée ne satisfait pas aux données indiquées ci-dessus ou n'est pas stable,
I'automatisme ne peut fonctionner de maniere efficace.

4.1 Raccordements électriques

BRANCHEMENT A LA TENSION DE RESEAU - CENTRALE
1 | Alimentation 230 Vac +10%
BRANCHEMENT CENTRALE - ACCESSOIRES
2 | Cellules photo-électriques - Emetteurs FA4ES/F4S 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Cellules photo-électriques - Récepteurs FAES/F4S 3x0,5mm? (max 20 m)
Qs e e SRS s 208t (o m
Selecteur a cle R85/60 3x0,5 mm? (max 20 m)
2
5 z-llj?asrﬁgrsgn;e"rlfséllna?ezntra\e) ﬁéohsorpn[)r]re(?:xc%%mc}_eu/rs augmente lorsque plus d'un
contact de sortie est utilisé sur H85/DEC - H85/DEC2
BRANCHEMENT CENTRALE - CLIGNOTANT
Qo e 20 o1
BRANCHEMENT CENTRALE - LUMIERE PORTAIL OUVERTE
7 | Alimentation 24 Vdc (3 W max) ‘ 2x0,5 mm? (max 20 m)
BRANCHEMENT CENTRALE - LUMIERE DE COURTOISIE
8 | Alimentation 24 Vdc 5 W max (H70/COR) ‘ 2x1 mm? (max 20 m)
BRANCHEMENT CENTRALE - ANTENNE
9 | Cable type RG58 [ max10m

) . A [l incombe a l'installateur de vérifier I'adéquation

D 1 des cables par rapport aux dispositifs utilisés dans
Heo———- q Iinstallation et & leurs caractéristiques techniques.

|
! 0 CONSEILS : en cas d'installations neuves nous
| 0 conseillons d'utiliser des cables pour le branchement
= I —— —————4H-+4-+ entre le moteur et la centrale de 3x2,5 mm? dans les 10 m.
- 6) ' En cas diinstallations existantes, nous conseillions de
@ controler la section et les conditions (bon état) des cébles.
—+-th-F-F-F-t-1-t Les cébles anciens ou en matériau de technologie
1 obsoléte, surtout avec sections de 3x1,5 mm? peuvent
————— == réduire I'efficacité du moteur numérique brushless.




B70/PW

HEH
|_Y®_|]

DESCRIPTION
TRF PRIMARY REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
@ @ @ L | Primaire du transformateur 230 Vac.
T N | Primaire du transformateur 230 Vac.
1 1 é) @ Connexion de terre au moteur (voir figure 3).
S S S L | (Ligne) entrée alimentation de secteur 230 Vac 50 Hz.
N | (Neutre) entrée alimentation de secteur 230 Vac 50 Hz.
Lt Nt & @ Connexion de terre a l'alimentation de secteur.
OUT Vdc Sortie d'alimentation 0 Vdc (-) et 28 Vdc (+) carte de contréle moteur B70/1B.
La borne OUT (-) de la carte d'alimentation B70/PW doit étre branchée a la borne POWER
NN IN (-) de la carte de contr6le B70/1B avec le cable noir.
La borne OUT (+) de la carte d'alimentation B70/PW doit étre branchée a la borne POWER
-1+ IN (+) de la carte de controle B70/1B avec le cable rouge.
Vérifier que les deux conducteurs (rouge et noir) sont entrelacés (voir figure 3).
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
TRF SEC Sortie raccordement secondaire du transformateur.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
oS
B70/1B
DESCRIPTION
X-Y-Z Raccordement au moteur ROGER brushless.

REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

POWER IN

i

Entrée alimentation par carte B70/PW.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

5 Touches fonction et écran

V'

TOUCHE DESCRIPTION

up[e] El

IEI + UP A Parametre suivant
H H H DOWN V¥ | Parametre précédent

DOWN E
v

IZI - + Augmentation de 1 de la valeur du parametre
- Diminution de 1 de la valeur du parameétre

PROG Programmation de la course

PROG TEST TEST | Activation modalité TEST

+ Appuyer sur les touches UP A et/ou DOWN W pour afficher le paramétre a modifier.

+ Avec les touches + et -

modifier la valeur du paramétre. La valeur commence a clignoter.

+ Maintenir la touche + ou la touche - enfoncées pour activer le défilement rapide des valeurs, en permettant une

variation plus rapide.

+ Pour sauvegarder la valeur paramétrée, attendre quelques secondes ou se déplacer sur un autre parametre avec
les touches UP A ou DOWN V. L'écran clignote rapidement pour indiquer la sauvegarde du nouveau paramétre.
+ La modification de valeurs n'est possible que lorsque le moteur est a I'arrét. La consultation des parameétres est

toujours possible.
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6 Allumage ou mise en service

Alimenter la centrale de commande. ) )
Sur I'écran s'affiche pour un temps limité la version du firmware de la centrale.

Version installée r1.38.
S |
Y Y

L'écran affiche peu aprés la modalité d'état commandes et sécurités. Voir chapitre 6.
REMARQUE : en usine le menu paramétres est configuré en modalité simplifiée.
Si on passe a la modalité avancée, aprés 30 min d'inactivité ou a chaque allumage ou réinitialisation de la centrale,

'€cran revient automatiquement a la modalité simplifiée du menu parametres.
Pour passer de la modalité simplifiée a la modalité avancée voir chapitre 6.

7 Modalités fonctionnement écran

+ Modalités affichage des paramétres

PARAMETRE VALEUR DU PARAMETRE VALEUR DU
SIMPLIFIE PARAMETRE ETENDU PARAMETRE

I
L= g

Pour les descriptions détaillées des paramétres en modalité SIMPLIFIEE et modalité ETENDUE consulter les chapitres
9et10

[

Pour passer de la modalité simplifiée a la modalité étendue :
+ appuyer pendant 4 s a la fois sur les touches UP A et DOWN V;
+ surl'ecran apparait le premier parametre de la modalité étendue.

-
L (L)

v@x4s

Pour revenir a la modalité simplifiée, répéter la procédure.

» Modalité d'affichage d'état commandes et sécurités

ETAT DES COMMANDES ETAT DES SECURITES
m' ,‘Ji:', , FT1 ’ ,-,
. ammy eV g
*
POWER J STOPJ
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ETAT DES COMMANDES :

Les indications des commandes (segments AP=ouvre, PP=pas-a-pas, CH=ferme, PED=piéton) sont normalement
éteintes. Elles s'allument a la réception d'une commande (exemple : quand est donnée une commande de pas-a-pas
le segment PP s'allume).

Les commandes AP et PED ne sont pas des commandes de bornier, mais gérées par la radiocommande (voir
paramétres T& et 17).

ETAT DES SECURITES :

Les indications des sécurités (segments FT1= photocellules, COS= bord sensible, FA= fin de course d'ouverture, FC=
fin de course de fermeture) sont normalement allumées. Si elles sont éteintes, cela signifie qu'elles sont en alarme ou
non raccordées.

Sielles clignotent, cela signifie qu'elles sont désactivées par leur paramétre.

+ Modalité TEST

La modalité de TEST permet de vérifier visuellement 'activation des commandes et des sécurités.

La modalité s'active avec la touche TEST lorsque l'automatisme est a I'arrét. Si la porte est en mouvement, la touche
TEST provoque un ARRET. La pression successive active la modalité de TEST.

Le clignotant et le voyant porte ouverte s'allument pendant une seconde.

L'écran affiche a gauche I'état des commandes UNIQUEMENT si elles sont actives, pendant 5 s (AP, CH, PP, PE). Par
exemple, si l'ouverture est activée, I'écran affiche AP :

1
I ()

Lécran affiche a droite I'état des sécurités/entrées. Le numéro de la borne de la sécurité en alarme clignote.
Quand la porte est completement ouverte ou complétement fermée, 'écran affiche FA ou FL, ceciindique que la porte
basculante se trouve sur le fin de course d'ouverture FA ou sur le fin de course de fermeture FL.

ad Aucune sécurité en alarme et aucun fin de course activé
’ 7 |4 |sTop
' ’ ? ic Bord sensible
i Photocellule
FE Les deux fins de course
FR Fin de course d'ouverture
FC Fin de course de fermeture

REMARQUE : S'il y a plusieurs sécurités en alarme, une fois résolu le probleme de la premiére, I'alarme de la deuxieme
apparait et ainsi de suite.

Pour interrompre |la modalité de test, appuyer de nouveau sur la touche TEST.
Apres 10 s d'inactivité, I'écran affiche de nouveau I'état des commandes et sécurités.

* Modalité Stand By

La modalité s'active apres 30 min d'inactivité. La led POWER clignote lentement.
Pour réactiver la centrale appuyer sur I'une des touches UP A, DOWN V¥, 4, -.

N
-0
7\

POWER—,
La modalité Stand by restaure les paramétres & la modalité SIMPLIFIEE.
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8 Apprentissage de la course

Pour un bon fonctionnement, exécuter I'apprentissage de la course.

Avant de procéder :

1. Placer la porte en position de fermeture compléte. La centrale de commande calcule électroniquement la course
d'ouverture et fermeture, par conséquent, si elle détecte une différence entre les deux courses, la procédure
d'apprentissage échoue.

2. Appuyer sur la touche TEST (voir modalité TEST au chapitre 6) et vérifier I'état des commandes et des sécurités.
Si Ie_'s sécurités ne sont pas installées, shunter le contact ou les désactiver avec le parametre correspondant (53,

[

3. Veérifier que les fins de course sont réglés correctement. En particulier, vérifier le fin de course de fermeture.

PROCEDURE D'APPRENTISSAGE :

Exemple @x TEST Voir signalisation des entrées (Chapitres 12)
H TEsT \ ™~ \  Non |§\ et signalisations alarmes (Chapitres 13)
FERMEE ) 0 Oui TEST

. I
B e e o

EEIEERY

OUVERTURE OUVERTE FERMETURE FERMEE

+ Appuyer sur la touche PROG pendant 4 s, sur I'écran s'affiche APP-.

+ Appuyer de nouveau sur la touche PROG. Sur I'écran s'affiche AUt o

- La porte démarre une manceuvre en ouverture a faible vitesse.

+ Des que le fin de course d'ouverture est atteint, la porte s'arréte brievement. Sur I'écran Alto clignote.

+ La porte se referme jusqu'a atteindre la butée de fermeture.

Si la procédure d'apprentissage est terminée correctement, I'écran entre en modalité d'affichage commandes et
sécurités.

SiI'écran affiche les messages suivants d'erreur, répéter la procédure d'apprentissage :

+ AP PE: Erreur d'apprentissage

+ AP PL:erreur de longueur course

+ AP PC:erreur fin de course de fermeture. Vérifier que le réglage du fin de course de fermeture est effectué
correctement (voir chapitre 11).
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9 Menu parametres modalité simplifiée (paramétrage d’usine)

PARAMETRE VALEUR DU
SIMPLIFIE PARAMETRE

-
LI

La centrale de commande est paramétrée en usine en modalité simplifiée, avec des valeurs standard qui permettent de
satisfaire la majeure partie des installations.
Pour la modalité étendue des paramétres voir chapitre 10.

0-15 Réglage sensibilité de détection obstacles

Couple moteur faible: ) )

0t = force d'impact minimale sur les obstacles... 10 = force d'impact maximale sur les obstacles

REMARQUE : utiliser ces parametres uniquement si les valeurs de couple moteur moyen ne sont pas adaptées a
linstallation.

g Couple moteur moyen. Paramétrage conseillé pour le réglage des forces opérationnelles.
{ = force d'impact minimale sur les obstacles ... {3 = force d'impact maximale sur les obstacles.

20 | Couple moteur maximum. Lutilisation du bord sensible est obligatoire.

-00 Referme)ture automatique apres apres le temps de pause (a partir de la porte completement
ouverte

00 | Désactivée.

015 Nombre d'essais de refermeture apres l'intervention de la photocellule. Quand le nombre d'essais paramétré est
H expiré, la porte reste ouverte.

99 | La porte essaie de se fermer de fagon illimitée.

c-60 Réglage du temps de fermeture automatique
Le comptage commence lorsque la porte est ouverte et dure pendant le temps paramétré. Le temps expiré, la porte
se ferme automatiquement. Lintervention des photocellules renouvelle le temps.

D0-90 | de 00490 s de pause.
92-99 | de 2 2 9 min de pause.

3-00 Refermeture automatique apres interruption d'alimentation de secteur (black-out)
00 | Désactivée. Au retour de I'alimentation de secteur, la porte ne se ferme pas.

Activée. Si la porte basculante N'EST PAS completement ouverte, au retour de I'alimentation de secteur, elle se ferme
{0 1| apres un préclignotement de 5 s (indépendamment de la valeur paramétrée au paramétre A5 en modalité étendue).
La refermeture est effectuée en modalité “récupération position” (voir chapitre 15).

Y-15 Réglage de l'espace d'arrét du moteur
0 - 05 | 0 1= freinage rapide/moindre espace d'arrét ... 5= freinage doux/plus grand espace d'arrét.

5-040 Préclignotement
[0 | Désactivée. Le clignotant s'active pendant la manoeuvre d'ouverture et fermeture.

0 - | De 12410 s de préclignotement avant chaque manoeuvre.

99 | 5 s de préclignotement avant la manoeuvre de fermeture.

6-00 Sélection fonctionnement commande pas-a-pas

00 | ouvre-stop-ferme-stop-ouvre-stop-ferme...

Copropriété : le portail s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique se renouvelle si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.

Pendant l'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir complétement en évitant la
fermeture non souhaitée.

Si la refermeture automatique est désactivée (A2 00), la fonction copropriété active en automatique un essai de
refermeture A2 0 1.

[}
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Copropriété : le portail s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique NE se renouvelle PAS si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.

Pendant l'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir complétement en évitant la
fermeture non souhaitée.

Si la refermeture automatique est désactivée (A2 00), la fonction copropriété active en automatique un essai de
refermeture A2 O 1.

03 | ouvre-ferme-ouvre-ferme.
04 | ouvre-ferme-stop-ouvre.
J-00 q e q q
U Configuration intermittence clignotant
00 | Lintermittence est réglée électroniquement par le clignotant.
0 !'] Intermittence lente.
02 | Intermittence lente en ouverture, rapide en fermeture.
8-08 Réglage accélération au départ de la manoeuvre d'ouverture
0 1- 10| 0 1= 1a porte accélere rapidement au démarrage ... 13=la porte accélére lentement et graduellement au démarrage.
3-05 Réglage vitesse en ouverture
0 =05 | 0 i= vitesse minimale ... 05= vitesse maximale.
A-04 Réglage du ralentissement en ouverture
0 =05 | 0 1= la porte ralentit a proximité du fin de course .. 05= la porte ralentit trés en avance par rapport au fin de course.
b-08 Réglage accélération au départ de la manoeuvre de fermeture
0 1- 10| 0 1= 1a porte accélére rapidement au démarrage ... 1= la porte accélére lentement et graduellement au démarrage.
- = q
-5 Réglage vitesse en fermeture
0 =05 | 0 1= vitesse minimale ... 05= vitesse maximale.
d-04 | Réglage du ralentissement en fermeture
0 1-05 | 0 1= la porte ralentit & proximité du fin de course ... 05= la porte ralentit trés en avance par rapport au fin de course.
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10 Menu paramétres modalité étendue

PARAMETRE VALEUR DU
ETENDU PARAMETRE

l l._,

Pour passer de la modalité simplifiée a la modalité étendue :
+ appuyer pendant 4 s a la fois sur les touches UP A et DOWN'VY ;
+ surl'écran apparait Ieﬂemier parametre de la modalité étendue.

N

L 0_) hd

w @X4 S
Pour revenir a la modalité simplifiée, répéter la procédure.
ATTENTION ! La séquence des parametres en modalité simplifiée n'est pas la méme que celle en modalité étendue,
consulter toujours la notice d'instructions.

Re 00 Refen:le)lure automatique apres apres le temps de pause (a partir de la porte complétement
ouverte
00 | Désactivée.

0i-15 Nombre d'essais de refermeture aprés I'intervention de la photocellule. Quand le nombre d'essais paramétré est
g expiré, la porte reste ouverte.

99 | La porte essaie de se fermer de fagon illimitée.

m

A3 00 Refermeture automatique apres interruption d'alimentation de secteur (black-out)
00 | Désactivée. Au retour de I'alimentation de secteur, la porte NE se ferme PAS.

Activée. Sila porte basculante N'EST PAS complétement ouverte, au retour de l'alimentation de secteur, elle se ferme
O 1| aprés un préclignotement de 5's (mdependamment de la valeur paramétrée au parametre AS en modalité étendue). La
refermeture est effectuée en modalité “récupération position” (voir chapitre 15).

A4 00 Sélection fonctionnement commande pas-a-pas (PP)
00 | Ouvre-stop-ferme-stop-ouvre-stop-ferme...

Copropriété : le portail s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique se renouvelle si une nouvelle commande pas-a- pas arrive.

Pendant l'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir complétement en évitant
la fermeture non souhaitée.

Sila ref’eqrer?]eture automatique est désactivée (R280), la fonction copropriété active en automatique un essai de refer-
meture 1.

Copropriété : le portail s'ouvre et se referme apres le temps paramétré de fermeture automatique.

Le temps de fermeture automatique NE se renouvelle PAS si une nouvelle commande pas-a-pas arrive.

0z Pendant l'ouverture la commande pas-a-pas est ignorée. Ceci permet a le portail de s'ouvrir complétement en évitant
la fermeture non souhaitée.

Si la refermeture automatique est désactivée (R200), la fonction copropriété active en automatique un essai de refer-
meture A0 1.

2

3 | Ouvre-ferme-ouvre-ferme.

04 | Ouvre-ferme-stop-ouvre.

RS OO Préclignotement
00 | Désactivée. Le clignotant s'active pendant la manoeuvre d'ouverture et fermeture.

0 {- {0 | De 1a10 s de préclignotement avant chaque manoeuvre.

99 | 5 s de préclignotement avant la manoeuvre de fermeture.

RE OO Fonction copropriété sur la commande d'ouverture partielle (depuis la radiocommande)
00 | Désactivée. La porte s'ouvre partiellement en modalité pas-a-pas : Quvre-stop-ferme-stop-ouvre. ..

{0 | | Habilité. Pendant 'ouverture la commande d'ouverture partielle est ignorée.
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Voyant porte basculante ouverte / fonction test photocellules

Le voyant est éteint avec porte fermée. Allumé fixe pendant les manceuvres et quand la porte est ouverte.

Le voyant clignote lentement pendant la manoeuvre d'ouverture. Il s'allume fixe quand la porte est completement
ouverte. Il clignote rapidement pendant la manoeuvre de fermeture.
Sila porte est arrétée en position intermédiaire, le voyant s'éteint deux fois toutes les 15s.

Paramétrer a ¢ si la sortie SC est utilisée comme test photocellules. Voir fig. 6.

104

Réglage du ralentissement en ouverture

e 04

Réglage du ralentissement en fermeture

0 i-05

0 I=la porte ralentit a proximité du fin de course ... §5= la porte ralentit trés en avance par rapport au fin de course.

130

Réglage position porte fermée

La valeur sélectionnée doit garantir la bonne fermeture de la porte, apres |'activation du fin de course.

Attention ! Des valeurs trop élevées empéchent la détection d'obstacles dans les 5 derniers centimétres de course.
Des valeurs trop basses causent l'inversion du mouvement (réouverture) sur la butée de fermeture.

Nombre tours moteur.

Reglage force de poussée sur la butée de fermeture

REMARQUE : A proximité de la butée de fermeture, quand s'active le fin de course, la centrale réduit le couple appliqué
au moteur pour éviter d'avoir des flexions ou des résistances sur la structure de la porte basculante.

Attentign I Régler le paramétre en rapport avec la typologie de porte installée et a la typologie de fixation du
motoréducteur.

00= force minimale ... 9= force maximale.

Réﬁlage de l'ouverture partielle (%)
ARQUE : le parameétre est réglé en usine a 50% (moitié de la course totale).
La commande d'ouverture partielle peut étre donnée uniquement par radiocommande (voir parameétresi6/ 7).

de 10% a 85% de la course totale.

Réglage temps d'inversion aprés intervention du bord sensible ou de la détection
obstacles (anti-écrasement)

Réglage du temps de la manoeuvre d'inversion apres l'intervention du bord sensible ou du systéme de détection
obstacles.

De0a30s.

Activation électroserrure

Désactivée.

2

Activée. L'électroserrure s'active 0,5 s avant le début de la manoeuvre et dure 3 s.
Quand la porte arrive a proximité de la butée de fermeture, la centrale aide a rebrancher I'électroserrure.

Réglage sensibilité de détection obstacles
Si le temps de réaction a la force d'impact sur les obstacles est trop long, diminuer la valeur du parametre. Si la force
d'impact sur les obstacles est trop élevée, diminuer les valeurs du parametre 30.

Couple moteur faible :

0 1 = force d'impact minimale sur les obstacles ... {0 = force d'impact maximale sur les obstacles.

REMARQUE : utiliser ces paramétres uniquement si les valeurs de couple moteur moyen ne sont pas adaptées a
linstallation.

Couple moteur moyen. Paramétrage conseillé pour le réglage des forces opérationnelles.
{ 1 = force d'impact minimale sur les obstacles ... {9 = force d'impact maximale sur les obstacles.

Couple moteur maximum. Lutilisation du bord sensible est obligatoire.

Réglage accélération au départ de la manoeuvre d'ouverture

Réglage accélération au départ de la manoeuvre de fermeture

0 I= la porte accélére rapidement au démarrage ... 10= la porte accélére lentement et graduellement au démarrage.
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HO 05

Réglage vitesse en ouverture (%)

4105

Réglage vitesse en fermeture (%)

0i-

05

0 1= 60% vitesse minimale, dc= 70%, 03= 80%, 04=90%, 05= 100% vitesse maximale.

4300

Paramétrage nombre d'essais de refermeture automatique apres intervention du bord
sensible ou de la détection obstacle (anti-écrasement)

2
i}

Aucun essai de refermeture automatique.

ai-

03

De 1 & 3 essais de refermeture automatique.
Il'est conseillé de paramétrer une valeur inférieure ou égale au paramétre Ac.
La refermeture automatique est effectuée uniquement si la porte est completement ouverte.

5000

Paramétrage modalité de fonctionnement de la photocellule en ouverture (FT1)

DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

ARRET. La porte s'arréte et reste & l'arrét jusqu'a la commande suivante.

INVERSION IMMEDIATE. Si la photocellule s'active pendant la manoeuvre d'ouverture, la porte s'inverse immédiatement.

STOP TEMPORAIRE. La porte s'arréte tant que la cellule est occultée. Une fois la photocellule libérée la porte continue
a s'ouvrir.

INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée la porte s'arréte. Une fois la photocellule libérée la porte se ferme.

Paramétrage modalités de fonctionnement de la photocellule en fermeture (FT1)

DESACTIVEE. La photocellule n'est pas active ou la photocellule n'est pas installée.

ARRET. La porte s'arréte et reste a 'arrét jusqu'a la commande suivante.

INVERSIONIMMEDIATE. Silaphotocellules'active pendantlamanoeuvre de fermeture, laporte s'inverseimmédiatement.

STOP TEMPORAIRE. la porte s'arréte tant que la photocellule est occultée. Une fois la photocellule libérée la porte
continue a se fermer.

INVERSION RETARDEE. Avec la photocellule occultée la porte s'arréte. Une fois la photocellule libérée la porte s'ouvre.

520

Modalités de fonctionnement de la photocellule (FT1) avec porte fermée

Si la photocellule est occultée la porte ne peut pas s'ouvrir.

La porte s'ouvre a la réception d'une commande d'ouverture méme si la photocellule est occultée.

La photocellule occultée envoie la commande d'ouverture de la porte.

Activation commande de fermeture 6 s apres l'intervention de la photocellule (FT1)

Désactivée.

Activée. Le franchissement des photocellules active, aprés 6 secondes, une commande de fermeture.

Configuration bord sensible

n
o

Bord sensible NON INSTALLE.

ol

Contact N.F. (Normalement fermé). La porte s'inverse uniquement en fermeture.

ae

Contact avec résistance de 8k2. La porte s'inverse uniquement en fermeture.

03

Contact N.F. (Normalement fermé). La porte s'inverse toujours.

o4

Contact avec résistance de 8k2. La porte s'inverse toujours.

1600

Configuration 1er canal radio (PR1)

103

Configuration 2° canal radio (PR2)

0o

PAS.

0

OUVERTURE PARTIELLE
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ae

OUVERTURE

03

FERMETURE.

o4

ARRET.

05

Lumiére de courtoisie. La sortie COR est gérée par la radiocommande. La lumiére reste allumée tant que la radiocommande
est active. Le parametre 79 est ignoré.

0B

Lumiére de courtoisie pas-a-pas (PP). La sortie COR est gérée par la radiocommande.
La radiocommande allume-éteint la lumiere de courtoisie. Le paramétre 79 est ignoré.

o

PAS avec confirmation de sécurité. @

08

OUVERTURE PARTIELLE avec confirmation de sécurité. @

03

OUVERTURE avec confirmation de sécurité. @

i

FERMETURE avec confirmation de sécurité.

(Pour éviter la pression involontaire d'une touche de la radiocommande et donc I'activation de la porte, une confirmation
de sécurité est demandée pour activer la commande. Exemple : parametres 7607 et 170 | paramétrés :
Appuyer sur la touche CHA de la radiocommande pour sélectionner la fonction pas qui doit étre confirmée au plus tard 2
s apres la pression de la touche CHB de la radiocommande. Appuyer sur la touche CHB pour activer l'ouverture partielle.

@ nn . A A A
1800 Configuration intermittence clignotant
00 | Lintermittence est réglée électroniquement par le clignotant.
0 | Intermittence lente.
02 | Intermittence lente en ouverture, rapide en fermeture.
==ty “ q .y q . 8-
13 B0 Sélection modalité de fonctionnement lumiére de courtoisie
00 | pésactivée.
O 1| IMPULSIVE. La lumigre s'allume briévement au début de chague manoeuvre.
02 | ACTIVE. La lumiére est active pendant toute la durée de la manoeuvre.
03-50 | pe 3290 s. La lumiére reste active aprés la fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.
92-39 | de 2 3 9 minutes. La lumiére reste active aprés Ia fin de la manoeuvre, pendant la durée paramétrée.
gioa Activation de la fermeture/ouverture garantie
L'activation de ce parametre garantit que la porte ne reste pas ouverte a cause de commandes incorrectes et/ou involontaires.
La fonction NE s'active PAS si :
la porte recoit une commande d'arrét ;
le bord sensible intervient ;
la porte est complétement ouverte (intervention des parameétres A2 et 49).
le contréle position est perdu (proceder a la récupération de la position, voir chapitre 15).
00 | Désactivée. Le paramétre B2 nest pas affiché.
Activée. 0
0 1| Aprés un temps réglé par le paramétre B2, la centrale active un préclignotement de 5 s, indépendamment du parameétre
RS puis ferme la porte.
Activée.
Si la porte s'arréte aprés une commande pas-a-pas, apres un temps réglé par le parametre 82, la centrale active un
préclignotement de 5 s (indépendamment du paramétre AS) et la porte se ferme.
02 | Si pendant la manoeuvre de fermeture, la porte s'arréte apres l'intervention de la détection obstacle, aprés un temps

réglé par le parametre 82, la porte se ferme. )
Si pendant la manoeuvre d'ouverture, la porte s'arréte aprés l'intervention de la détection obstacle, apres un temps
réglé par le parametre B¢, la porte s'ouvre.

(M Sj la centrale détecte un choc au méme point 5 fois consécutives, la fonction est inactivée et le moteur est mis en
sécurité. La porte complétera la manoeuvre uniquement a la réception d'une commande.

Si pendant la manoeuvre de fermeture/ouverture la centrale détecte plus de 20 chocs dans un temps estimé de 8
minutes, la fonction est inactivée et le moteur est mis en sécurité. La porte complétera la manoeuvre uniquement a la
réception d'une commande.

803

Réglage temps d'activation de la fermeture/ouverture garanti

0c-

30

de 2290 s de pause
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=S E] ‘ de 239 min de pause

mr . .
3000 Restauration valeurs standard d'usine
REMARQUE. Cette procédure est possible uniquement si un mot de passe N'EST PAS paramétré pour protéger les
données.
Attention ! La restauration élimine toute sélection faite
L précédemment, a 'exception du parametre A {: vérifier que tous les
n ”/ ,— , parametres sont adaptés a l'installation.
N x
+ Appuyez sur les touches + (plus) et - (moins) et maintenez-les
enfoncees pour mettre I'appareil sous tension.
- Aprés 4 s, 'écran clignote rES-.
+ Les valeurs standard d'usine ont été restaurées.
Remarque : il est possible de réinitialiser les parametres d’une deuxieme maniére : a I'allumage de la centrale, avant
que la version du firmware n‘apparaisse sur I'écran, maintenir enfoncées les touches A (fleche vers le haut) et W
(fieche vers le bas) pendant 4s.
Numéro d'identification
Le numéro d'identification est composé des valeurs des paramétres de nl a nb.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
nd 01 Version HW.
nicd Année de production.
nc 45 Semaine de production.
n3 &1 Exemple: 0! 23 45 61 83 04 23
a4 859 Numéro de série.
nS 0!
nb 3 Version FW.
Affichage compteur manceuvres
Le numéro est composé des valeurs des parametres de o a o { multiplié par 100.
REMARQUE : |es valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
o nrit
e Manceuvres effectuées.
ol23 Exemple : 0 23 x100 = 12 300 manceuvres.
Affichage compteur heures manoeuvre
Le numéro est composé des valeurs des parametres de k0 a h {.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
i
hO 01 Heures manoeuvre.
(= Exemple : 0 { 23 = 123 heures.
Affichage compteur jours d'allumage de la centrale
Le numéro est composé des valeurs des parametres dedd ad !.
REMARQUE : les valeurs indiquées dans le tableau sont des valeurs purement indicatives.
i
di i Jours d'allumage.
d123 Exemple: 0 { 23 =123 jours.
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Mot de passe

La saisie du mot de passe empéche I'acces aux réglages au personnel non autorise.

Avec le mot de passe actif (CP=0 1), il est possible d'afficher les paramétres dans la modalité simplifiée et avancée,
mais il N'EST PAS possible de modifier les valeurs.

Le mot de passe est univoque, c'est-a-dire un seul mot de passe peut gérer ['automatisme.
ATTENTION : En cas de perte du mot de passe, contacter le service assistance.

PI0O0
P2 00
F300
P4 OO

Procedure d’activation mot de passe :
Saisir les valeurs souhaitées dans les parametres P {, P2, P3 et P4.
+ Avec les touches UP A et/ou DOWN V¥ afficher le parametre CP.
+ Appuyer pendant 4 s sur les touches + et -.
+ Quand I'écran clignote, le mot de passe a été mémorisé.
- Eteindre et rallumer la centrale. Vérifier 'activation du mot de passe (CP=0 1).

Procédure de déblocage temporaire:
Saisir le mot de passe.
+ Vérifier que CP=00.

Procédure d'élimination mot de passe :

+ Saisir le mot de passe (EF‘=GD§.

+ Mémoriser les valeurs de P {, P2, P3, P4 = 00

+ Avec les touches UP A et/ou DOWN 'V afficher le parametre CP.

+ Appuyer pendant 4 s sur les touches + et -.

+ Quand I'écran clignote, le mot de passe a été supprimé (les valeurs P {03, P200, P300 et PHOD correspondent a
“mot de passe absent”).

+ Eteindre et rallumer la centrale.

CPEOD

Changement mot de passe

0o

Protection désactivée.

0o

Protection activée.
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11 Commandes et accessoires

Si elles ne sont pas installées, les sécurités avec contact N.F. doivent étre shuntées aux bornes COM ou
désactivées par modification des parametres 53, 5 ! et 73 du menu étendu.

LEGENDE :
N.O. (Normalement ouvert).
N.F. (Normalement fermé).
CONTACT DESCRIPTION
6(SC) 7(COM) | Raccordement voyant porte ouverte (24 Vdc - 3 W).
6(SC) 10(COM) | Raccordement test photocellules.
Il est possible de raccorder I'alimentation des émetteurs (TX) des photocellules.
Régler le parametre AB 02 pour activer la fonction de test.
La centrale a chaque commande regue éteint et allume les photocellules pour vérifier que
le changement d'état du contact a bien eu lieu.
ATTENTION ! En cas d'utilisation du contact 6-SC pour le test photocellules, il n'est plus
possible de relier un voyant porte basculante ouvert.
8(LAM) 7(COM) | Raccordement clignotant (24 Vdc max 25 W intermittence 50%).
I Il est possible de sélectionner les paramétrages de préclignotement du parametre AS et
les modalités d'intermittence du paramétre 78.
9(+24V) 10(COM) | Alimentation pour dispositifs extérieurs max 7 W (300 mA).
11(FT1) 10(COM) | Entrée (N.F.) pour raccordement photocellules (fig. 5 et 6).
Les photocellules sont configurées en usine avec les paramétrages suivants :
» 5000. La photocellule intervient uniquement en fermeture. En ouverture elle est ignorée.
+ 5102. Pendant la fermeture, l'intervention de la photocellule provoque ['inversion du
mouvement.
» 520 1. Sila photocellule est obturée, la porte s'ouvre a la réception d'une commande
d'ouverture.
Si les photocellules ne sont pas installées, shunter les bornes 10(COM) - 11(FT1) ou
paramétrer les paramétres 50 00 et 5 1 00.
ATTENTION ! Il est recommandé d'utiliser les photocellules série R90/FAES, G90/FAES
ou T90/F4S.
12(C0S) 13(COM) | Entrée (N.F. ou 8 kOhm) pour raccordement bord sensible.
Le bord sensible est configuré en usine avec les paramétrages suivants :
+ 7130 !. Pendant la fermeture, I'intervention du bord sensible (contact N.F.) inverse le
mouvement.
Si le bord sensible n'est pas installé, shunter les bornes 12(COS) - 13(COM) ou régler le
parametre 73 00.
14(ST) 13(COM) | Entrée commande d'arrét (N.F.).
Louverture du contact de sécurité provoque I'arrét du mouvement.
REMARQUE : Le contact est shunté en usine par ROGER TECHNOLOGY.
15(PP) 13(COM) | Entrée commande pas-a-pas (N.0.).
)
16(CH) 13(COM) | Entrée commande de fermeture (N.0.).
)
17(COR) 18(COM) | Sortie (24 Vdc 5W) pour raccordement a la lumiere de courtoisie H70/COR.
REMARQUE : Le cablage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.
20(ES) 19(COM) | Sortie (12Vdc 15W) pour alimentation électroserrure.
24 25(ANT) | Branchement antenne pour récepteur radio a prise.

En cas d'antenne extérieure, utiliser un cable RG58 ; longueur maximale conseillée: 10 m.
REMARQUE : éviter de faire des jonctions sur le cable.
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CONTACT DESCRIPTION
CARTE RECEPTEUR Connecteur pour récepteur radio a prise.
La centrale B70/1B a deux fonctions de commande a distance paramétrées en usine via radio :
PRT - commande de pas-a-pas (modifiable par le parametre7&).
-+ PR2 - commande de fermeture (modifiable par le parametre 77).
FC Connecteur (contacts N.F.) pour le raccordement des fins de course mécaniques (voir

figure 7).

REMARQUE : Le céblage est réalisé en usine par ROGER TECHNOLOGY.

Régler le fin de course d'ouverture de maniére a ce que la porte basculante s'arréte apres
I'activation du fin de course avant la butée d'ouverture.

Régler le fin de course de fermeture de maniere a ce qu'il s'active quand le vantail arrive au
plus a 5 cm de la butée de fermeture.

Une fois activé, il ne doit plus étre relaché jusqu'a la fin de la manoeuvre.

Sile réglage est effectué correctement quand le fin de course de fermeture s'active la porte
continue sa course jusqu'a la butée puis s'arréte.

Si le réglage n'a pas été effectué correctement, la porte inverse le mouvement.
ATTENTION ! La force de poussée contre la butée est déterminée par le paramétre v, la
valeur doit étre paramétrée en rapport avec la structure de la porte basculante afin d'eviter
des problémes structurels comme les flexions ou déformations.

_ n

= @SL!,-) cm

REMARQUE : A chaque modification de position des fins de course, effectuer de nouveau la
procédure d'apprentissage course (chapitre 8).
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12 fd?o“(félft%‘s'%gff entrées de sécurité et des commandes

En I'absence de commandes activées, appuyer sur la touche TEST et vérifier ce qui suit :

ECRAN CAUSE PROBABLE INTERVENTION DE LOGICIEL | INTERVENTION TRADITIONNELLE
- Contact STOP de sécurité Installer un bouton de STOP (N.F.)
g8 H ouvert. - ou shunter le contact ST avec le

contact COM.

_ Bord sensible non raccordé S'il n'est pas utilisé ou si on veut | S'il n'est pas utilisé ou si on veut

8 i ou mauvais raccordement. I'exclure, régler le parametre I'exclure, shunter le contact COS

1300 avec le contact COM.
Photocellule FT1 non S'il n'est pas utilisé ou si on veut | S'il n'est pas utilisé ou si on veut
raccordée ou mauvais I'exclure, régler le parametre I'exclure, shunter le contact FT1

BRI raccordement. S000ets 100 avec le contact COM. Vérifier la

connexion et les références au
schéma correspondant de
raccordement gigure 5-6).

Les deux fins de course ont le Vérifier le raccordement des fins

BB FE contact ouvert ou ne sont pas - de course.
raccordés.

La porte se trouve sur le fin
de course d'ouverture.

HE FA . ‘ o _
Le fin de course d'ouverture Vérifier le raccordement des fins
n'est pas présent ou n'est pas - de course.
raccordé.

La porte se trouve sur le fin .
de course de fermeture.

oo I

BEFL Le fin de course de fermeture Vérifier le raccordement des fins
n'est pas présent ou n'est pas - de course.
raccordé.

e Contact défectueux ou Vérifier le contact et les

PP T mauvais raccordement d'un - raccordements au bouton.
bouton.

Contact défectueux ou Vérifier le contact et les

I mnr . '

LHOD mauvais raccordement d'un raccordements au bouton.
bouton.

AP OO Possible défaut de transmis- - Vérifier qu'aucun touche de la
sion ou transmission radio télécommande ne soit actif.

PE O | actf. ) Retirer et raccorder la radio ou la

remplacer par une nouvelle.

REMARQUE: Pour sortir de la Modalité TEST appuyer la touche TEST.
[l est conseillé de procéder a la résolution des signalisations de I'état des sécurités et des entrées toujours en modalité
“intervention de logiciel».
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13 Signalisations alarmes et anomalies

DEFAUTS SIGNALISATION | cAUSE PROBABLE ACTION CORRECTIVE
LED POWER Absence de I'alimentation. Vérifier le cable d'alimentation.
éteinte
LED POWER Fusible F1 ou F2 ou F3 grillé. | Remplacer le fusible.
éteinte I est recommandé d'extraire le
fusible uniquement en l'absence de
tension de secteur.
OF Sk Anomalie dans la tension Couper l'alimentation, attendre 10 s
d'alimentation d'entrée. et remettre I'alimentation.
Initialisation de la centrale Si le probléme persiste, il est
échouée. conseillé de remplacer la centrale de
commande.
Pr OF Détection surintensité dans | Appuyer deux fois sur la touche
I'onduleur. TEST ou donner 3 commandes en
. succession.
Laporte ne souvrepas | 4o, g Erreur de saisie de données | Vérifier le positionnement correct
ou ne se ferme pas. de course. de la fin de course d'ouverture et de
fermeture.
Appuyer sur TEST et vérifier les
éventuelles sécurités en alarme.
Répéter la procédure
d'apprentissage.
Mok Moteur non raccordé. Vérifier le cable moteur.
FE Les deux fins de course sont | Vérifier le raccordement des fins de
activés. course ou présence d'objets dans le
verrouillage fin de course.
Exemple : Erreur dans les parametres | Paramétrer correctement la valeur de
IS EE ) de configuration. configuration et la sauvegarder.
ci{EE
AF PE Activation involontaire de la | Répéter la procédure
touche TEST. d'apprentissage.
Les sécurités sont en alarme. | Vérifier les raccordements des sécurités.
La procédure Chute de tension excessive. | Répéter la procédure d'apprentissage.
d'apprentissage n'est Vérifier la tension de secteur
pas terminée. AP PL Erreur longueur course. Placer la porte en position de fermeture
complete et répéter la procédure.
RFPPC Erreur fin de course. Vérifier le raccordement du fin de
course de fermeture.
La radiocommande a L émission radio est Installer 'antenne a I'extérieur.
Peu de portée et ne empéchée par les structures
nctionne pas avec métalliques et les murs en
l'automatisme en béton armé.
mouvement.
La radiocommande a Batteries déchargées. Remplacer les batteries des
peu de portée et ne émetteurs.
fonctionne pas avec
I'automatisme en
mouvement.
Le flash clignotant ne Ampoule / LED grillées ou fils | Vérifier le circuit a LED et/ou les fils.
fonctionne pas. clignotant débranchés.
Le voyant porte ouverte Ampoule grillée ou fils Vérifier I'ampoule et/ou les fils.
ne marche pas. débranchés.
La porte n'effectue pas Fils du moteur inversés. Inverser deux fils sur la borne X-Y-Z.
la manoeuvre souhaitée.

REMARQUE : Appuyer sur la touche TEST pour supprimer momentanément la signalisation d'alarme.
Ala réception d'une commande, si le probleme n'a pas été résolu, sur I'écran réapparait la signalisation d'alarme.
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14 Déblocage mécanique

En cas de panne ou d'absence de tension, il est possible de débloquer la porte et de la déplacer manuellement (voir
instruction de déblocage dans le manuel d'utilisation de 'automatisme BR41).

Quand le systeme de déverrouillage est restauré, si la porte n'est pas complétement ouverte ou completement fermée,
la centrale a la réception d'une commande démarre une procédure de récupération position (voir chapitre 15).
L'activation de I'un des deux fins de course permet la récupération immédiate de la position.

15 Modalités de récupération position

Apres une interruption de tension ou apres le déblocage mécanique de la porte, si la porte n'est pas completement
ouverte ou completement fermée, la centrale a la réception d'une commande démarre une procédure de récupération
position :

.

La porte commence une manoeuvre a faible vitesse.

Le clignotant s'active avec une séquence différente du fonctionnement normal (3 s allumé, 1,5 s éteint).

Dans cette phase, la centrale récupere les données de l'installation. Attention ! Ne pas donner de commandes dans
cette phase, si l'un des deux fins de course n'est pas atteint.

L'activation de I'un des deux fins de course permet la récupération immédiate de la position.

16 Test

e o e e o

Fournir I'alimentation.

Vérifier le bon fonctionnement de toutes les commandes raccordées.

Vérifier la course et les ralentissements.

Vérifier le respect des forces d'impact.

Vérifier la bonne intervention des sécurités. Quand un obstacle est détecté, s'éloigner des fins de course ou des
obstacles qui augmentent le risque d'écrasement.

Couper la tension de secteur et la remettre de nouveau. Vérifier que la phase de repositionnement s'est bien terminée,
aussi bien en ouverture qu'en fermeture (faire I'essai a partir d'une position ol sont activés les fins de course).
Vérifier le réglage des fins de course. En ouverture, la porte doit se fermer avant de heurter contre la butee. En
fermeture, le fin de course doit s'activer avec la porte a proximité de la butée (pas plus de 5 cm de distance) et rester
activé jusqu'a la fin de la manoeuvre.

Vérifier que la porte se ferme complétement et ne pousse pas excessivement sur la butée de fermeture.

Effectuer quelques manceuvres completes de fermeture, aussi bien de la position d'ouverture complete que de la
position intermédiaire.

17 Déclaration de conformité

Je soussigné, représentant du constructeur ci dessous

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
déclare que l'appareillage décrit :

Description : Centrale de controle pour portes basculantes

Modele : B70/1B

est conforme aux dispositions Iégislatives qui transposent les directives suivantes :
-2006/42/CE

-2004/108/CE

-2011/65/CE

et qu'ont été appliquées toutes les normes et/ou spécifications indiquées ci-apres :
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Lieu : Mogliano V.to Date : 21-07-2015 Signature %M :Dh»
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1 Descripcion del producto

La central B70/1B controla el motor ROGER brushless sin sensor, para el automatismo de una hoja basculante.
No se autoriza utilizar dos motores en la misma puerta basculante.

Es aconsejable utilizar accesorios, dispositivos de mando y de seguridad ROGER TECHNOLOGY. En especial, se

aconseja instalar fotocélulas de la serie R90/FAES, G90/F4ES o T90/F4S.
2 Caracteristicas técnicas del producto

TENSION DE ALIMENTACION

230 Vca+10% 50 Hz

POTENCIA MAXIMA ABSORBIDA POR LA RED

150 W

MOTORES QUE PUEDEN CONECTARSE

1

ALIMENTACION DEL MOTOR

24 \ca, con inverter autoprotegido

TIPO DE MOTOR

brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)

TIPO DE CONTROL DEL MOTOR

por campo orientado (FOC), sin sensor

POTENCIA NOMINAL MOTOR 60 W
POTENCIA MAXIMA MOTOR 150 W
POTENCIA MAXIMA INTERMITENTE 25 W (24 Vee)

LUZ INTERMITENTE

50%

POTENCIA MAXIMA LUZ DE CORTESIA

de LED, modelo ROGER H70/COR (24 Vec 5 W)

POTENCIA LUZ PUERTA BASCULANTE ABIERTA

3 W (24 Vce)

POTENCIA SALIDA ACCESORIOS 7 W (24 Vce)
ABSORCION MAXIMA ACCESORIOS 300 mA
POTENCIA MAXIMA ELECTROCERRADURA 15 W12 Vee

TEMPERATURA DE FUNCIONAMIENTO

fﬂ/-20° C /ﬂ/+55° C

DIMENSIONES DEL PRODUCTO

B70/1B dimensiones en mm 100x145x25 Peso: 0,139 kg
B70/PW dimensiones en mm 95x65x43 Peso: 0,129 kg
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3 Descripcion de las conexiones

Para acceder al tablero de bornes de conexion de los mandos, desenrosque los tornillos que fijan la cobertura a la placa
de base, quite la empufiadura de desbloqueo y la cobertura del motor como se ilustra en la figura 1.

En la figura 3 aparece el esquema de conexién a la red eléctrica de la tarjeta de alimentacion (B70/PW) y de ésta a la
tarjeta de control del motor[zB70/1B).

TRANSFORMER

Compruebe con un tester la tension en voltios en la conexion de la alimentacion primaria.
Para que los automatismos Brushless funcionen perfectamente, la tension de
alimentacion de red primaria como minimo ha de ser de 230Vac (115 Vac) + 10%.

Si la tension que se mide no respeta los datos anteriormente citados o no es estable, el
automatismo no podra trabajar de manera eficiente.

3.1 Conexiones eléctricas

CONEXION DE CORRIENTE - CENTRAL
1 | Alimentacion 230 Vac £10%

CONEXIGN DE CENTRAL - ACCESORIOS

2 | Fotocélulas - Receptor FAES/F4S 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Fotocélulas - Transmisor FAES/F4S 3x0,5 mm? (max 20 m)
Teclado de cddigo numérico H85/TDS - H85/TTD
4 | (conexién e H85/DEC- H85/DEC2) 20,5 mm? (max 30 m)
Selector de llave R85/60 3x0,5 mm? (max 20 m)
) 4x0,5 mm? (max 20 m)
5 z%?]/ezi?n drelacselrggl:)z El nimero de conductores aumenta cuando se utiliza mas
de un contacto de salida en H85/DEC - H85/DEC
CONEXION DE CENTRAL - INTERMITENTE
Intermitente a LED FIFTHY/24
6 Alimentacion 24V dc 21 mm? (max 10 m)

CONEXION DE CENTRAL - LUZ CANCELA ABIERTA

7 | Alimentacion 24 Vdc (3 W max) ‘ 2x0,5 mm? (max 20 m)
CONEXION DE CENTRAL - ANTENA
9 | Cable tipo RG58 ‘ max 10 m
@ Es responsabilidad del instalador verificar la
I8} 1 idoneidad de los cables en relacion con los
o——— ; dispositivos  utilizados en la instalacion y sus
; caracteristicas técnicas.
|
| 0 0 SUGERENCIAS: en caso de instalaciones nuevas
N ™ I —— [ - es recomendable que se utilicen cables de conexion
miC ’""*"6) ! entre el motor y la central de 3x2,5 mm? de no mas de 10
@ m.
O s 1 1 e S S S T Para las instalaciones existentes es recomendable controlar
1 i la seccion y las condiciones (buen estado) de los cables.
N P | = A I Los cables viejos o el material de tecnologfa antigua, sobre
P 3 todo con secciones de 3x1,5mm? podrfan reducir la
N . 3 eficiencia del motor digital Brushless.
|
|
|
| = U
@ ®
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B70/PW

DESCRIPCION
TRF PRIMARY NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.
2 2 @ L | Primario del transformador 230 Vca.
N Primario del transformador 230 Vca.
B ey ,
@ | Conexion de tierra al motor (véase figura 3).
S S © L | (Linea) Entrada alimentacién eléctrica 230 Vca 50 Hz.
N | (Neutro) Entrada alimentacién eléctrica 230 Vca 50 Hz.
LN © @ Conexion de tierra a la alimentacion eléctrica.
OUT Vdc Salida de alimentacion 0 Vcce (-) e 28 Ve (+) tarjeta de control del motor B70/1B.
El borne OUT (-) de la tarjeta de alimentacion B70/PW se conectard al borne POWER IN
(N (-) de la tarjeta de control B70/1B mediante cable negro.
El borne OUT (+) de la tarjeta de alimentacion B70/PW se conectara al borne POWER IN

-1+

(+) de la tarjeta de control B70/1B mediante cable rojo.
Compruebe que los dos conectores (rojo y negro) estan trenzados (véase figura 3).
NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

TRF SEC Salida de conexién del secundario del transformador.
NOTA: El cableado llega realizado de fébrica por ROGER TECHNOLOGY.
(WY
B70/1B
DESCRIPCION
X-Y-Z Conexion al motor ROGER brushless.

HEH
|_Y@_|]

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

POWER IN

i

Entrada alimentacion desde tarjeta B70/PW.
NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

4 Teclas de funcion y pantalla

Ao TECLA DESCRIPCION
upP IEI IEI o+ UP A Pardmetro siguiente
H H H H DOWN V¥ | Pardmetro anterior
DOWN IZI IZI - + Incremento de 1 del valor del parametro
- Decremento de 1 del valor del parédmetro
v PROG Programacion del recorrido
PROG TEST TEST Activacion en modo TEST

+ Pulsar las teclas UP A y/o DOWN V¥ para ver el parametro que se ha de modificar.
+ Con las teclas + e - modificar el valor del parametro. El valor empieza a parpadear.
+ Manteniendo pulsada la tecla + o la tecla -, se activa el desplazamiento rapido de los valores, consiguiendo una

variacion mas rapida.

+ Para guardar el valor seleccionado, esperar unos segundos, o desplazarse sobre otro parametro con las teclas UP
A 0 DOWN V. La pantalla parpadea rapidamente indicando que se ha guardado la nueva configuracion.
+ La modificacion de los valores puede realizarse solo con el motor parado. Los pardmetros podran consultarse en

cualquier momento.
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5 Encendido o puesta en servicio

Alimentar la centralita de mando. . .
En la pantalla aparece durante unos momentos la version del firmware de la centralita.

Version instalada 1.38.
R |
I Y

Inmediatamente después, en la pantalla aparece el modo de estado de comandos e indicaciones de seguridad. Véase
capitulo 6.

NOTA: el menii de parametros llega configurado de fabrica en el modo simplificado.
Si se pasa al modo avanzado, tras 30 m de inactividad o cada vez que se enciende o se rearma la centralita, la pantalla

vuelve automaticamente al modo simplificado del mend de parametros.
Para pasar del modo simplificado al modo avanzado véase el capitulo 6.

6 Modo de funcionamiento de la pantalla
* Modos de visualizacion de los parametros

PARAMETRO VALOR DEL PARAMETRO VALOR DEL
SIMPLIFICADO PARAMETRO EXTENDIDO PARAMETRO
—

r— i
L Fc

Para las descripciones detalladas de los paréametros en el modo SIMPLIFICADO y en el modo EXTENDIDO hay que
consultar los capitulos 9y 10.

Para pasar del modo simplificado al extendido:
+ pulse durante 4 s simultdneamente las teclas UP A y DOWN V;
+ en la pantalla aparece el primer pardmetro del modo extendido.

A
S g3
Ac.

v@x4s

Para volver al modo simplificado, repita el procedimiento.

J
L

» Modos de visualizacion de indicaciones de seqguridad y comandos

ESTADO DE LAS
ESTADOS DE LOS COMANDOS |\ ncACIONES DE SEGURIDAD

wlajl=]x
wim i uin]
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ESTADOS DE LOS COMANDOS:

Las indicaciones de los comandos (segmentos AP=abre, PP=paso a paso, CH=cierra, PED=peatonal) normalmente
estdn apagados. Se encienden al recibir un comando (ejemplo: cuando se ejecuta un comando de paso a paso se
enciende el segmento PP).

Los comandos de AP y PED no son comandos ejecutables desde el tablero de bornes, sino que se accionan con el
mando a distancia (véase pardmetros 16y 17).

ESTADO DE LAS INDICACIONES DE SEGURIDAD:

Las indicaciones de seguridad (segmentos FT1= fotocélulas, COS= borde sensible, FA= final de carrera de apertura,
FC= final de carrera de cierre) normalmente estan encendidas. Si estén apagadas significa que estan en estado de
alarma o que no estan conectadas.

Si parpadean significa que han sido deshabilitadas por un paréametro especifico.

* Modo de TEST

El modo de TEST permite comprobar a simple vista la activacion de los comandos y de las indicaciones de seguridad.
El modo se activa pulsando la tecla TEST con el automatismo parado. Si la puerta estd moviéndose, la tecla TEST
provoca una PARADA. Al volver a pulsar la tecla se habilita el modo de TEST.

Elintermitente y el testigo de puerta abierta se encienden durante un segundo.

Alaizquierda de la pantalla aparece el estado de los comandos SOLO si estén activos, durante 5 s (AP, CH, PP, PE). Por
ejemplo si se activa la apertura, en la pantalla aparecera AP:

:"l
NI

a la derecha de la pantalla aparece el estado de las indicaciones de seguridad/entradas. EI nimero del borne de la
indicacion de seguridad en estado de alarma parpadeara.

Cuando la puerta estd completamente abierta o completamente cerrada en la pantalla aparece FA o L, lo que indica
que la puerta basculante se encuentra en el final de carrera de apertura FA o en el final de carrera de cierre FLC.

_\ ' ’ L an lﬁlri]r;?tégaczgécrzc;cézvdaedgeguridad en estado de alarma y ningin
- ' -’ — | !4 | STOP (PARADA)
™ e Borde sensible
i Fotocélula
FE Ambos finales de carrera
FR Final de carrera de apertura
FC Final de carrera de cierre

NOTA: Si hay mas de una indicacion de seguridad en estado de alarma, tras solucionar el problema de la primera,
aparece la alarma de la segunda y asi sucesivamente.

Para interrumpir el modo de test, vuelva a pulsar la tecla de TEST.
Alos 10 s de inactividad, en la pantalla vuelve a aparecer el estado de los comandos y de las indicaciones de seguridad.

* Modo Stand By

El'modo se activa a los 30 m de inactividad. EI LED POWER parpadea lentamente.
Para reactivar la centralita pulse una de las teclas UP A, DOWN V¥, 4, -.

N

BS
POWER —,

El modo Stand by restablece los parametros en el modo SIMPLIFICADO.
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7 Aprendizaje del recorrido

Para conseguir un funcionamiento correcto es necesario efectuar el aprendizaje del recorrido.

Antes de actuar:

1. Coloque la puerta en posicion de cierre total. La centralita de mando calcula electrénica mente la carrera de apertura
y cierre, por tanto, si detecta una diferencia entre los dos recorridos, fallaré el procedimiento de aprendizaje.

2. Pulse la tecla TEST (véase modo TEST en el capitulo 6) y compruebe el estado de los comandos y de las
indicaciones de seguridad. Si no estén instaladas las indicaciones de seguridad, hay hacer un contacto de puente o
deshabilitarlas del pardmetro correspondiente (53,5 1, 73).

3. gompruebe que los finales de carrera estén ajustados correctamente. En especial, compruebe el final de carrera

e cierre.

PROCEDIMIENTO DE APRENDIZAJE:

Ejemplo P TEST . R P
= > Véase seiializacion de las entradas (Capitulos 12)
= @ @" -

TEST y sefalizacion de alarmas (Capitulos 13).

CERRADO % TEST

o Si

@ﬂm mﬂ/: —omm "/ | EF &Y

APERTURA  ABIERTA CIERRE  CERRADO
1 click

+ Pulse la tecla PROG durante 4 s, en la pantalla aparecerd APP- .
+ vuelva a pulsar la tecla PROG. En la pantalla aparecerd At o

+ La puerta emprende una maniobra de apertura a baja velocidad.

+ Al llegar al final de carrera de apertura, la puerta se parard un instante. En la pantalla parpadea Alt o.

+ La puerta se cierra completamente.

Si el procedimiento de aprendizaje ha terminado correctamente, la pantalla pasa al modo de visualizacién de los
comandos y de las indicaciones de seguridad.

Sien la pantalla aparecen los mensajes de error siguientes, repita procedimiento de aprendizaje:

+ AP PE:error de aprendizaje.

+ AP PL:error de longitud del recorrido

. HF‘) PC: error de final de carrera de cierre. Compruebe el ajuste correcto del final de carrera de cierre (véase capitulo
11).
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8 Menu de parametros del modo simplificado (configuracion de
fabrica)

PARAMETRO VALOR DEL
SIMPLIFICADO PARAMETRO

-
L

La centralita de mando llega configurada de fébrica en modo SIMPLIFICADO, con valores estandar que permiten
satisfacer la mayorfa de las instalaciones.
Para el modo extendido de los pardmetros véase el capitulo 10.

4-15 Regulacion de la sensibilidad de deteccion de obstaculos

Par motor bajo:
O-10|ag:- fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... {0 = fuerza de impacto contra los obstaculos maxima
NOTA: utilice estas configuraciones solo si los valores de par motor medio no son adecuados para la instalacion.

{ - (g | Par motor medio. Configuracién recomendable para la regulacién de las fuerzas operativas. )
{1 = fuerza de impacto contra los obstaculos minima ... {9 = fuerza de impacto contra los obstéculos maxima.

20 | Par motor méximo. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

i-00 Cierre automatico después del tiempo de pausa (desde puerta completamente abierta)
00 | Desactivada.

7 {- 15 | Numero de intentos de cierre después de la intervencién de la fotocélula. Al vencer el numero de intentos seleccionado,
la puerta permanece abierta.

99 | La puerta intenta cerrarse incesantemente.

c-60 Regulacion del tiempo de cierre automatico
El recuento comienza con la puerta abierta y dura el tiempo seleccionado. Una vez transcurrido el tiempo, la puerta se
cierra automaticamente. Cuando intervienen las fotocélulas el tiempo cuenta a partir de cero.

00-90 | de 00a 90 s de descanso.
92-99 | de 2 a 9 m de descanso.

3-00 Cierre automatico tras una interrupcion de alimentacion eléctrica (black-out)

00 | Desactivada. Cuando vuelve la alimentacion eléctrica, la puerta no se cierra.

Habi\itada. Si la puerta basculante NO esta completamente abierta, al volver la alimentacion e[éctrica, se cierra des-
0 | puésde u;w parpadeo preliminar de 5 s (independientemente del valor seleccionado por el parametro A5 en el modo
extendido).

El cierre se produce en modo “recuperacion de la posicion” (véase capitulo 15).

q-05 Regulacion del espacio de parada del motor

0 1-05 | 5 1= frenado rapido/menor espacio de parada... 35= frenado suave/mayor espacio de parada.

5-00 Preintermitencia

00 | Deshabilitada. El intermitente se activa durante la maniobra de apertura y cierre.

0 1= 10| pa1a10s de preintermitencia antes de cada maniobra.

899 [5sde preintermitencia antes de la maniobra de cierre.

6-00 Seleccion del funcionamiento de mando paso a paso

00 | Abre-stop-cierra-stop-abre-stop-cierra...
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Funcion de comunidad: Después del tiempo configurado de cierre automético, la cancela se cierra.
El tiempo de cierre automético se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

17 1 | Durante la apertura se ignorard el comando paso a paso. Asi la cancela se abrird completamente, evitando el cierre
indeseado de la misma.
Si el cierre automatico (A2 00) estd desactivado, la funcion de comunidad activa automaticamente un intento de
cierreAZ 0 1.
Funcién de copropiedad: después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se abre y se cierra.
El tiempo de cierre automdtico NO se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.

2 | Durante la apertura se ignorara el comando paso a paso. Asi la cancela se abrira completamente, evitando el cierre
indeseado de la misma.
Si el cierre automatico (A2 00) estd desactivado, la funcion de comunidad activa automaticamente un intento de
cierreAZ 0 1.

03 | Abre-cierra-abre-cierra.

04 | Abre--cierra-stop-cierra.
Configuracion de la intermitencia del testigo

00 | El testigo se ocupa de regular electrénica mente la intermitencia.

0 | Intermitencia lenta.

02 | Intermitencia lenta durante la fase de apertura.

Regulacion de la aceleracion al empezar la maniobra de apertura

0 I= la puerta acelera rdpidamente al empezar a cerrarse... (0= la puerta acelera lenta y gradualmente al empezar
a cerrarse.

Regulacion de la velocidad de apertura

0 I= velocidad minima ... 05= velocidad maxima.

Regulacion de la deceleracion de apertura

0 I=lapuertadeceleracercadelfinaldecarrera...05=lapuertadeceleraconmuchaantelaciénrespectoalfinal decarrera.

Regulacion de la aceleracion al empezar la maniobra de cierre

0 I= la puerta acelera rapidamente al empezar a cerrarse... (0= la puerta acelera lenta y gradualmente al empezar
a cerrarse.

Regulacion de la velocidad de cierre

0 I= velocidad minima ... 05= velocidad maxima.

Regulacion de la deceleracion de cierre

0 I=lapuertadeceleracercadelfinaldecarrera...05=1apuertadeceleraconmuchaantelacion respectoalfinaldecarrera.
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9 Menu de parametros del modo extendido

PARAMETRO VALOR DEL
EXTENDIDO PARAMETRO

l l._,

Para pasar del modo simplificado al extendido:

+ pulse durante 4 s simultdneamente las teclas UP A y DOWN V;
+ en la pantalla aparecera el primer pardmetro del modo extendido.
o

m_
]

"Ll

v x4s

Para volver al modo simplificado, repita el procedimiento.
iATENCION! La secuencia de los pardmetros en el modo simplificado no es la misma que en el modo extendido, por
tanto hay que consultar siempre el manual de instrucciones.

Ac' 0D Cierre automatico después del tiempo de pausa (desde puerta completamente abierta)
00 | Desactivada.
7 - 15 | Numero de intentos de cierre después de la intervencion de la fotocélula.
Al vencer el nimero de intentos seleccionado, la puerta permanecerd abierta.
93 | La puerta intenta cerrarse incesantemente.
A3 0O Cierre automatico tras una interrupcion de alimentacion eléctrica (black-out)
00 | Desactivada. Cuando vuelve la alimentacién eléctrica, la puerta NO se cierra.
~ , | Habilitada. Sila puerta basculante NO esta completamente abierta, al volver la alimentacion eléctrica, se cierra des-
O 1| pués de un parpadeo preliminar de 5 s (independientemente del valor seleccionado del parametro AS en el modo
extendido). El cierre se produce en modo “recuperacion de la posicion” (véase capitulo 15).
A4 0O Seleccion del funcionamiento de mando paso a paso (PP)
00 | Abre-stop-cierra-stop-abre-stop-cierra...
Funcién de comunidad: Después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se cierra.
El tiempo de cierre automético se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.
{7+ | Durante la apertura se ignorara el comando paso a paso. Asi la cancela se abrird completamente, evitando el cierre
indeseado de la misma.
Si el cierre automatico (A200) estd desactivado, la funcién de comunidad activa automaticamente un intento de
cierre A20 1.
Funcién de copropiedad: después del tiempo configurado de cierre automatico, la cancela se abre y se cierra.
El tiempo de cierre automético NO se renueva si llega un nuevo comando paso a paso.
2 | Durante la apertura se ignorard el comando paso a paso. Asi la cancela se abrira completamente, evitando el cierre
indeseado de la misma.
Si el cierre automatico (A200) estd desactivado, la funcién de comunidad activa automaticamente un intento de
cierre A2O |
03 | Abre-cierra-abre-cierra.
o4 Abre-cierra-stop-cierra.
rr . q q
A5 00 Preintermitencia
00 | Deshabilitado. El intermitente se activa durante la maniobra de apertura y cierre.
0 1- 10| pa 110 s de preintermitencia antes de cada maniobra.
99 | 55 de preintermitencia antes de la maniobra de cierre.
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Funcion de comunidad en el mando de apertura parcial (con el mando por radiocontrol)

00 | Deshabilitado. La puerta se abre parcialmente en modo paso a paso: abre-stop-cierra-stop-abre...
0 1| Habilitado. Durante la apertura se ignorar el comando de apertura parcial.
nr q q o .
RB &0 Testigo de puerta basculante abierta / funcion de test fotocélulas
00 | El testigo se apaga con la puerta cerrada. Se enciende fijo durante las maniobras y cuando la puerta esta abierta.
El testigo parpadea lentamente durante la maniobra de apertura. Se enciende fijo cuando la puerta estd completa-
0 | mente abierta. Parpadea rapido durante la maniobra de cierre.
Si la puerta estd parada en una posicion intermedia, el testigo se apaga dos veces cada 15s.
02 | Seleccione 02 si la salida SC se utiliza como test de fotocélulas. Véase fig. 6.
Ha4 Regulacién de la deceleracién de apertura
i 04 | Regulacién de la deceleracién de cierre
0 1-05 | 0 1=lapuertadeceleracercadel final decarrera... 05=apuertadeceleracon muchaantelacion respectoal final de carrera.
n e A4
1310 Regulacion de la posicion de puerta cerrada
El valor seleccionado ha de garantizar el cierre correcto de la puerta, después de que se activa el final de carrera.
jAtencion! Los valores demasiado altos impiden detectar obstéculos en los Ultimos 5 cm de recorrido. Los valores
demasiado bajos dan lugar a la inversién del movimiento (reapertura) en la fase de cierre.
0 1= 20 | namero de rpm del motor.
300 Regulacion de la fuerza de empuje en la fase de cierre
NOTA: En |a fase final de cierre, cuando se activa el final de carrera, la centralita reduce el par aplicado al motor, para
que no se produzcan inflexiones o estrés en la estructura de la puerta basculante.
JATENCION! Ajuste el pardmetro respecto al tipo de puerta instalada y al tipo de fijacién del motorreductor.
00- 03 | 6o= fuerza minima...09= fuerza méxima.
[l nl .z .
1550 Regulacion de apertura parcial (%)
NOTA: el parametro llega configurado de fabrica al 50% (mitad del recorrido total).
El comando de apertura parcial puede darse solo desde el mando por radiocontrol (véase parémetros 16/ 17).
{0- 85 | del 10% al 85% del recorrido total.
n o q q o
260 Regulacion del tiempo de cierre automatico
El recuento comienza con la puerta abierta y dura el tiempo seleccionado. Una vez transcurrido el tiempo, la puerta se
cierra automaticamente. Cuando intervienen las fotocélulas el tiempo cuenta a partir de cero.
00-50 | de 00 a 90 s de descanso.
92-59 | de 2 a9 m de descanso.
an 0z . q 0z = q 0z q
ciid Regulacion del tiempo de inversion después de la intervencion del borde sensible o de
la deteccion de obstaculos (antiaplastamiento)
Regula el plazo de maniobra de inversion después de que interviene el borde sensible o el sistema de deteccion de
obstéculos.
00-30 | de0asos.
Iy oy, .z
e3 0! Habilitacion de la electrocerradura
00 | Desactivada.
[ | Habilitada. La electrocerradura se activa 0,5 s antes de que comience la maniobra y dura 3 s.
Cuando la puerta estd a punto de cerrarse, la centralita ayuda a enganchar la electrocerradura.
3005

Regulacion del par motor

Aumentando o reduciendo los valores del pardmetro, se aumenta o se reduce el par del motor, ajustando asf la
sensibilidad de actuacion respecto a los obstéculos.

Se aconseja utilizar un valor 0 { SOLO para instalaciones especialmente ligeras y que no se estén sometidas a
condiciones atmosféricas desfavorables (viento fuerte o bajas temperaturas).
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0 I= -35%; 02= -25%; 03=-16%; O4= -8% (reduccion del par motor = més sensibilidad).
05= par motor configurado desde fabrica.
06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento del par motor = menos sensibilidad).

Pulacién de la sensibilidad de deteccion de obstaculos
Si eltiempo de reaccion a la fuerza de impacto contra los obstaculos es demasiado largo, reduzca el valor del parametro.
Si la fuerza de impacto contra los obstaculos es demasiado alta, reduzca los valores del pardmetro 30.

0=

Par motor bajo: ) ) )
0 1 = fuerza de impacto contra los obstdculos minima ... i = fuerza de impacto contra los obstéculos méxima.
NOTA: utilice estas configuraciones solo si los valores de par motor medio no son adecuados para la instalacion.

-9

Par motor medio. Configuracién recomendable para la regulaclon de las fuerzas operativas.
{ | = fuerza de impacto contra los obstdculos minima ... {3 = fuerza de impacto contra los obstaculos méxima.

cl

Par motor maximo. Es obligatorio utilizar el borde sensible.

3308

Regulacion de la aceleracion al empezar la maniobra de apertura

3408

Regulacion de la aceleracion al empezar la maniobra de cierre

0=

0 I= la puerta acelera rapidamente al empezar a cerrarse... 0= la puerta acelera lenta y gradualmente al empezar a
cerrarse.

Regulacion de la velocidad de apertura (%)

Regulacion de la velocidad de cierre (%)

0 1= 60% velocidad minima, 02= 70%, 33= 80%, 04=90%, 05= 100% velocidad méxima.

Configuracion del nimero de intentos de cierre automatico después de la accion del
borde sensible o de la deteccion de obstaculos (antiaplastamiento)

Ningun intento de cierre automatico.

[
e
[
L

Da 1 a3intentos di cierre automatico.
Es aconsejable seleccionar un valor inferior o igual al pardmetro A2.
La puerta se cierra automaticamente solo si estd completamente abierta.

5000

Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula de apertura (FT1)

0o

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

0o

STOP. La puerta se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

ae

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la puerta invierte inmediatamente
Su movimiento.

STOP TEMPORAL. La puerta se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la fotocélula
queda libre la puerta reanuda la apertura.

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpido la puerta se para. Cuando la luz de la fotocélula
queda libre la puerta se cierra.

5102

Configuracion del modo de funcionamiento de la fotocélula en la fase de cierre (FT1)

DESHABILITADA. La fotocélula no estd activa o la fotocélula no estd instalada.

STOP. La puerta se para y permanece parada hasta que recibe el comando siguiente.

INVERSION INMEDIATA. Si se activa la fotocélula durante la maniobra de apertura, la puerta invierte inmediatamente
sumovimiento.

03

STOP TEMPORAL. La puerta se para mientras la luz de la fotocélula queda interrumpida. Cuando la luz de la
fotocélula queda libre la puerta sigue cerrandose.

o4

INVERSION RETRASADA. Con la luz de la fotocélula interrumpida la puerta se para. Cuando la luz de la fotocélula
queda libre la puerta se abre.

5001

Modo de funcionamiento de la fotocélula (FT1) con puerta cerrada

0o

La puerta no puede abrirse si la luz de la fotocélula queda interrumpida.
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O 1| La puerta se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la fotocélula quede interrumpida.

0¢ | La luz de la fotocélula interrumpida envia un comando de apertura de la puerta.

56 00 Habilitacion del comando de cierre a los 6 s de la actuacion de la fotocélula (FT1)
00 | Deshabilitada.

0 1| Habilitada. Al pasar por delante de las fotocélulas, al cabo de 6 segundos, se activa un comando de cierre.

65105 Regulacion del espacio de parada del motor

0 - 05 | 5 1= frenado rapido/menor espacio de parada... 05= frenado suave/mayor espacio de parada.

=y . o
1301 Configuracion del borde sensible
[ | Borde sensible NO INSTALADO.

! | Contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La puerta invierte el movimiento solo en la fase de cierre.

02 | Contacto con resistencia de 8k2. La puerta invierte el movimiento solo en la fase de cierre.

03 | contacto N.C. (Normalmente Cerrado). La puerta invierte el movimiento siempre.

04 | Contacto con resistencia de 8k2. La puerta invierte el movimiento siempre.

160D Configuracion 1° canal de radio (PR1)

13 Configuracion 2° canal de radio (PR2)
00 | PASO A PASO.
[ I'| APERTURA PARCIAL.
02" | APERTURA.

3 | CIERRE.

4 | sToP.

15 | Luz de cortesia. La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol.
La luz permanece encendida mientras el mando por radiocontrol estd activo. Se ignorard el pardmetro 73.

7 | Luz de cortesia paso a paso (PP). La salida COR se gobierna con el mando por radiocontrol.
El mando por radiocontrol enciende y apaga la luz de cortesia. Se ignorard el parametro 19.

PASO A PASO con confirmacion de indicacion de seguridad.
08 | APERTURA PARCIAL con confirmacién de indicacion de sequridad. @)
09 | APERTURA con confirmacion de indicacién de seguridad.

10 | CIERRE con confirmacion de indicacion de sequridad. 0

() Para no correr el riesgo de pulsar involuntariamente una tecla del mando por radiocontrol, activando asf la puerta, se

requiere una confirmacion de seguridad para habilitar el comando. Eg'emplo: parametros 1607 y 170 ! seleccionados:

+ Pulsando la tecla CHA del mando por telecontrol se selecciona la funcién paso a paso, que debera confirmarse a los
2 s de pulsar la tecla CHB del mando por telecontrol. Pulsando la tecla CHB se activa la apertura parcial.

1800 Configuracion de la intermitencia del testigo

00 | El testigo se ocupa de regular electronica mente la intermitencia.

O 1| Intermitencia lenta.

ucC | Intermitencia lenta durante la fase de apertura y rapida durante la de cierre.

1364 Seleccion del modo de funcionamiento de la luz de cortesia
[ | Deshabilitada.

! [ IMPULSIVA. La luz de cortesfa se enciende al comienzo de cada maniobra.

02 | ACTIVA. La luz estd activa durante toda la maniobra.
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03-50

de 3a90s. Laluz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.

52-59

de 2 a 9 minutos. La luz permanece activa después de que termina la maniobra y durante el tiempo seleccionado.

m
8100 Habilitacion de apertura y cierre garantizados
La habilitacién de este parametro garantiza que la puerta no permanezca abierta a causa de comandos incorrectos
o involuntarios.
La funcién NO se habilita si:
la puerta recibe un comando de STOP;
interviene el borde sensible;
la puerta estd completamente abierta (intervienen los parémetros A'y 43).
se ha perdido el control de la posicion (recuperar la posicidn, véase capitulo 15).
00 | Deshabilitado. el parametro 82 no aparece.
Habilitada. (!
0 1| Al cabo de un plazo seleccionado por el parametro B2, la centralita activa una preintermitencia de 5 s, independiente-
mente del pardmetro AS y luego cierra la puerta.
Habilitada.
Si la puerta se para a raiz de un comando paso a paso, al cabo de un plazo seleccionado por el
lparémetro B2, la centralita activa una preintermitencia de 5 s (independientemente del parametro AS) y luego cierra
72 | lapuerta.

Si durante la maniobra de cierre, la puerta se para a raiz de la actuacion de la deteccion de obstaculos, al cabo de un
plazo seleccionado por el parametro 82, se cierra la puerta.

Si durante la maniobra de cierre, la puerta se para a raiz de la actuacion de la deteccién de obstaculos, al cabo de un
plazo seleccionado por el parametro B2, se abre la puerta.

(Si la central detecta un golpe en el mismo punto 5 veces consecutivas, la funcién se inhibird y el motor quedard en
estado protegido. La puerta finalizara la maniobra solo al recibir un comando.

Si durante la maniobra de cierre/apertura la central detecta méas de 20 golpes en un tiempo estimado de 8 minutos,
la funcién queda inhibida y el motor quedara en estado protegido. La puerta finalizard la maniobra solo al recibir un

comando.
8203 Regulacion del tiempo de activacion del cierre y apertura garantizados
02-50 | De 2290 s de descanso
92-59 | De 2 a9 m de descanso
3000 Restablecimiento de valores estandar de fabrica
NOTA :Puede efectuarse este procedimiento solo si NO se ha configurado una contrasefia de proteccion de los datos.
jAtencion! El restablecimiento de los valores borra cualquier selec-
L cién anterior: compruebe que todos parametros A { sean adecuados
9” '-“-l ” ala instalacion.
L ] \L))
« Pulsa las teclas + (més) y - (menos) y mantenlas pulsadas para
conectar la alimentacion.
+ Al cabo de 4 s la pantalla parpadea ~£5-.
+ Quedaran restablecidos los valores estandar de fabrica.
Nota: es posible restablecer los pardmetros de una segunda manera: al encender la central, antes de que aparezca
la version del firmware en la pantalla, mantenga pulsados los botones A (FLECHA ARRIBA) y ¥ (FLECHA ABAJO)
durante 4s.
Nimero identificativo
El ndmero identificativo estd compuesto por los valores de los pardmetros de nJ a nf.
NOTA: |os valores indicados en la tabla son meramente orientativos.
nd D1 Version de HW.
nicd Aiio de fabricacién.
nc H5 Semana de fabricacion.
n3 &1 Ejemplo: 01 23 45 61 B9 01 23
n4 85 Niimero de serie.
nS 01
nb 3 Version de FW.
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Visualizacion del contador de maniobras
El ndmero estd compuesto por los valores de los parametros de o a o { multiplicado por 100.
NOTA: |os valores indicados en la tabla son meramente orientativos.

)

— |3
1=

0 |D
L

Maniobras efectuadas.
Ejemplo: 0 €3 x100 = 12300 maniobras.

Visualizacion del contador de horas de maniobra
El'ndmero estd compuesto por los valores de los parametros de hJ a h i.
NOTA: los valores indicados en la tabla son meramente orientativos.

=@
C

ar | ar
my

Ly

Horas de maniobra.
Ejemplo: 0 £3=123

Visualizacion del contador de dias de encendido de la centralita
El ndmero estd compuesto por los valores de los parametros de d ad .
NOTA: los valores indicados en la tabla son meramente orientativos.

oo
-~ |2
My | o

Dias de encendido.
Ejemplo: 0 + 23 = 123 dias.

Contraseiia

La configuracion de la contrasefia impide el acceso a las regulaciones a personal no autorizado.

Con la contrasefia activa (CP=0 1) se pueden visualizar los pardmetros en el modo simplificado y avanzado, pero NO se
podran modificar sus valores.

La contrasefia es univoca, es decir una sola contrasefia puede gobernar la el automatismo.

iATENCION! Si se extravia la contrasefia, dirfjase al Servicio de Asistencia.

P00
P00
P3 00
P4 00

Procedimiento de activacion de la contrasefia:
Introduzca los valores deseados en los pardmetros P I, P2, P3 y PH.
Con las teclas UP A ¥/o DOWN 'V visualice el pardmetro £e.
pulse durante 4 s las teclas +y
Cuando la pantalla parpadea, Ia contrasefia quedard memorizada.
Apague y vuelva a encender la centralita. Compruebe la activacion de la contrasefia (CP=0 ).
Procedimiento de deshloqueo temporal:
Introduzca la contrasena.
Compruebe que CP=00.
Procedlmlento de eliminacion de la contrasefia:
Introduzca la contrasefia (r =00).
Memorice los valores de P 1, P2, P3, P4 = 00
Con las teclas UP A y/o DOWN ¥ visualice el pardmetro CP.
pulse durante 4 s las teclas +y -.
Cuando la pantalla parpadea, la contrasefia quedara eliminada (los valores P 100, P08, P30 y PHO0
corresponden a “contrasefia inexistente”).
Apague y vuelva a encender la centralita.

Cambio de contraseia

e}

Proteccion desactivada.

=) | =)

Proteccion activada.
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10 Comandos y accesorios

Las indicaciones de seguridad con contacto N.C., si no se instalan tendran que conectarse en puente a los
bornes COM, o deshabilitarse modificando los parametros 58,5 1y 73 el menu extendido.

LEYENDA:
N.A. éNormalmente Abierto).

N.C. (Normalmente Cerrado).
CONTACTO DESCRIPCION
6(SC) 7(COM) | Conexidn testigo puerta abierta (24 Vcc - 3 W).
6(SC) 10(COM) | Conexidn del test de las fotocélulas.

Puede conectarse la alimentacion de los transmisores (TX) de las fotocélulas.
Seleccione el parametro AA O¢ para habilitar la funcién de test.

Cada vez que recibe un comando la centralita apaga y enciende las fotocélulas para
comprobar el cambio correcto de estado del contacto.

iATENCION! Si se utiliza el contacto 6-SC para el test de las fotocélulas, ya no se podra
conectar un testigo de puerta basculante abierta.

8(LAM) 7(COM) | Conexion del intermitente (24 Vee max 25 W intermitencia 50%).
CL Se pueden seleccionar la configuracion de preintermitencia con el Parametro A5 y los
modos de intermitencia con el paréametro 14.
9(+24V) 10(COM) | Alimentacion para dispositivos exteriores méx 7 W (300 mA).

11(FT1) 10(COM) | Entrada (N.C.) para conexion de las fotocélulas (fig. 5y 6).
6o Le fotocélulas llegan configuradas de fabrica de la manera siguiente:

+ 5000. La fotocélula interviene solo en la fase de cierre. Se ignorara en la fase de apertura.
+ 5102 Durante el cierre la actuacion de la fotocélula provoca la inversion del movimiento.
» 520 1. La puerta se abre al recibir un comando de apertura aunque la luz de la

fotocélula quede interrumpida.
Si las fotocélulas no estan instaladas, conecte en puente los bornes 10(COM) - 11(FT1)
o seleccione los parametros 5000 e 5 100,
jATENCION! En especial, se aconseja instalar fotocélulas de la serie R90/FAES, G90/
FAES 0 T90/F4S.

12(C0S) 13(COM) | Entrada (N.C. 0 8 kOhm) para conexion del borde sensible.

6o El borde sensible llega configurado de fébrica de la manera siguiente:
+ 130 1. Durante el cierre la actuacion del borde sensible (contacto N.C.) invierte el movimiento.
Si el borde sensible no estd instalado, conecte en puente los bornes 12(C0OS) - 13(COM)
o seleccione el parametro 73 00.

14(ST) 13(COM) | Entrada de comando de STOP (N.C.).
o—o La apertura del contacto de seguridad provoca la parada del movimiento.
NOTA: el contacto llega conectado con puente de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

15(PP) 13(COM) | Entrada del comando paso a paso (N.A.).

)
16(CH) 13(COM) | Entrada del comando de cierre (N.A.).

)
17(COR) 18(COM) | Salida (24 Vcc 5W) para conexion a la luz de cortesia H70/COR.

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

20(ES) 19(COM) | Salida (12Vce 15W) para alimentacion de la electrocerradura.
24 25(ANT) | Conexion enchufable de la antena para receptor de radio.

Si se utiliza la antena exterior, utilice cable RG58; longitud maxima aconsejada: 10 m.
NOTA: no efectlie empalmes en el cable.
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CONTACTO DESCRIPCION
RECEIVER CARD Conector enchufable para receptor de radio.
La central B70/1B lleva configuradas de fabrica dos funciones de mando a distancia
por radio:
PRT - comando de paso a paso (que puede modificarse con el pardmetro 7&).
-+ PR2 - comando de cierre (que puede modificarse con el pardmetro 77).
FC Conector (contactos N.C.) para la conexién de los finales de carrera mecdanicos (véase

figura 7).

NOTA: El cableado llega realizado de fabrica por ROGER TECHNOLOGY.

Ajuste el final de carrera de apertura, para que la puerta basculante se pare después de
que se activa el final de carrera, antes de la posicién de apertura.

Ajuste el final de carrera de cierre, para que se active cuando la hoja llega a 5 cm como
maximo de la posicion de cierre.

Cuando esté activado, no hay que soltarlo hasta que finaliza la maniobra.

Si el ajuste se ha realizado correctamente, cuando se activa el final de carrera de cierre,
la puerta continua su carrera hasta el final y hasta llegar a pararse.

Si el ajuste no se ha realizado correctamente, la puerta invierte el movimiento.
iATENCION!La fuerza de empuje estd determinada por el pardmetro ™, el valor se
seleccionard en funcién de la estructura de la puerta basculante, para evitar problemas
estructurales como flexiones o deformaciones.

_ o

[
1:555 cm

NOTA: Cada vez que se modifique la posicién de los finales de carrera, habra que efectuar
otra vez el procedimiento de aprendizaje del recorrido (capitulo 8).

103



11 ?enallzacwrsde las entradas de seguridad y de los comandos

Si no se ha activado ningin comando, pulse la tecla TEST y compruebe lo siguiente:

PANTALLA CAUSA POSIBLE INTERVENCION DESDE INTERVENCIGN TRADICIONAL
SOFTWARE
Contacto STOP de seguridad Instale un pulsador de STOP (N.C.) o
8B ! abierto. - conecte en puente el contacto ST con
el contacto COM.
- Borde sensible no conectado | Sino se utiliza o se desea Sino se utiliza o se desea deshabilitar,
g8 i 0 conexion incorrecta. deshabilitar, seleccione el conecte en puente el contacto COS
pardmetro 13 00 con el contacto COM.
Fotocélula FT1 no conectada | Sino se utiliza o se desea Sino se utiliza o se desea deshabilitar,
0 conexion incorrecta. deshabilitar, seleccione el conecte en puente el contacto COS
g8 11 parametro 5000y 5 100 con el contacto COM. Controle la
conexion y las referencias al
esquema de conexidn (figura 5-6).
Los dos finales de carrera Compruebe la conexion de los fines
HHFE | tienen el contacto abierto o - de carrera.
no estan conectados.
La puerta se encuentra en el .
final de carrera de apertura.
oo
BB FA No hay ningun final de Compruebe la conexién de los fines
carrera de apertura o no esta - de carrera.
conectado.
La puerta se encuentra en el )
o e~ | final de carrera de cierre.
BB FLC
No hay ningun final de carrera . Compruebe la conexién de los fines
de cierre 0 no esta conectado. de carrera.
Contacto defectuoso o Compruebe el contacto y las
PP OO | conexidn incorrecta de un - conexiones al pulsador.
pulsador.
Contacto defectuoso o Compruebe el contacto y las
CHOD | conexion incorrecta de un - conexiones al pulsador.
pulsador.
AP OO Posible defecto de - Compruebe compruebe que nadie
transmision o transmision botdn del transmisor esta activo.
PE OO radio activa. . Quite y vuelva a conectar la radio o

sustitdyala con una nueva.

NOTA: pulse la tecla TEST para salir del modo TEST.
Es aconsejable solucionar [as sefializaciones del estado de las indicaciones de seguridad y de las entradas siempre en
modo “intervencion desde software”.
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12 Seiializacion de alarmas y anomalias

SENALIZACION .
PROBLEMA DE ALARMA CAUSA POSIBLE INTERVENCION
LED POWER No hay alimentacidn. Compruebe el cable de alimentacidn.
apagado
LED POWER Fusible F1oF2 0 F3 Sustituya el fusible.
apagado quemado. Es aconsejable extraer el fusible
solamente cuando el sistema esta
desconectado de la red eléctrica.
OF Sk Anomalia en la tension de Desconecte la alimentacion, espere
alimentacion de entrada. 10 sy vuelva a dar la alimentacion.
Inicializacion de la central Si el problema persiste es aconsejable
fallida. sustituir la centralita de mando.
Pr OF Se ha detectado Pulse dos veces la tecla TEST o dé 3
sobrecorriente en el inverter. | comandos consecutivos.
La puertano se abreo | dA EA Error de adquisicion de los | Compruebe el posicionamiento
no se cierra. datos de la carrera. correcto del final de carrera de
aperturay cierre.
Pulse TEST y compruebe los
dispositivos de seguridad, si los
hubiera.
Repita el procedimiento de aprendizaje.
Mok Motor no conectado. Compruebe el cable motor.
FE Los dos finales de carrera Compruebe la conexién de los finales
estan activados. de carrera u objetos extrafios en el
bloque de los finales de carrera.
Ejemplo: Error en los parametros de | Seleccione correctamente el valor de
IS EE configuracion. configuracién y guérdelo.
2 IEE
AP PE Se ha pulsado por error la Repita el procedimiento de
tecla de TEST. aprendizaje.
Las indicaciones de Compruebe las conexiones de las
seguridad estan en estado | indicaciones de seguridad.
El procedimiento de de alarma.
aprendizaje no llega a Caida de tension excesiva. Repita el procedimiento de aprendizaje.
terminarse. Compruebe la tension eléctrica
AP PL Error de la longitud del Coloque la puerta en posicion de
recorrido. cierre total y repita el procedimiento.
RFPC Error del final de carrera. Compruebe la conexién correcta del

fin de carrera de cierre.

El mando por radiocontrol
tiene poco alcance y no
funciona con el
automatismo en marcha.

La transmision radio esta
obstaculizada por estructuras
metalicas y paredes de
hormigdn armado.

Instale la antena en el exterior.

El mando por radiocontrol
tiene poco alcance y no
funciona con el
automatismo en marcha.

Baterias descargadas.

Sustituya las baterfas de los
transmisores.

El intermitente no
funciona.

Bombilla o LED quemados o

cables del intermitente sueltos.

Compruebe el circuito de LED y los
cables.

El testigo de puerta
abierta no funciona.

Bombilla quemada o cables
sueltos.

Compruebe la bombilla y/o los
cables.

La puerta no ejecuta la
maniobra deseada.

Cables del motor invertidos.

Invierta los dos cables en el borne
X-Y-Z.

NOTA: Pulsando la tecla TEST, se borra momenténeamente la sefializacion de alarma. o
Al recibir un comando, si el problema aun no se ha solucionado, en la pantalla vuelve a aparecer la sefializacion de

alarma.
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13 Desbloqueo mecanico

En caso de averfa o si no hay corriente, puede desbloquearse la puerta y moverse a mano (véanse instrucciones de
desbloqueo en el manual del usuario del automatismo BR41).

Cuando se rearma el sistema de desbloqueo, si la puerta no estd completamente abierta o completamente cerrada,
al recibir un comando la centralita emprende un procedimiento de recuperacion de la posicién (véase capitulo 15).

La activacion de uno de los dos finales de carrera permite recuperar inmediatamente la posicion.

14 Modo de recuperacion de la posicion

Tras una interrupcion de tension o el desbloqueo mecanico de la puerta, si la puerta no esta completamente abierta o

completamente cerrada, al recibir un comando la centralita emprende un procedimiento de recuperacion de la posicion:

+ La puerta emprende una maniobra a baja velocidad.

+ Elintermitente empieza a funcionar con una secuencia diferente al funcionamiento normal (3 s encendido, 1,5 s apagado).

+ Enesta fase la centralita recupera los datos de la instalacion. jAtencion! No dé comandos en esta fase, pues no se
accede a uno de los dos finales de carrera.

+ Laactivacion de uno de los dos finales de carrera permite recuperar inmediatamente la posicion.

15 Ensayo

Conecte la alimentacion.

Compruebe el funcionalmente correcto de todos los comandos conectados.

Compruebe la carrera y las deceleraciones.

Compruebe que se respetan las fuerzas de impacto.

Compruebe que las indicaciones de seguridad intervienen correctamente. Cuando se detecta un obstaculo

compruebe que se estd lejos de los fines de carrera o de obstaculos que aumentan el peligro de aplastamiento.

+ Desconecte el sistema de la alimentacion eléctrica y vuelva a conectarlo. Compruebe que la fase de posicionamiento
se realice correctamente, tanto en la fase de apertura como de cierre (la prueba se efectuard desde una posicién en
que se hayan activado los fines de carrera).

+ Compruebe el ajuste de los finales de carrera. Durante la apertura, la puerta ha de pararse antes de detenerse en
el tope. Durante el cierre, el final de carrera se debe de activar con la puerta cerca del tope (a no mas de 5 cm de
distancia) y permanecer activado hasta que finalice la maniobra.

- Compruebe que la puerta se cierra completamente y no empuje excesivamente respecto al tope.

+ Efectle algunas maniobras completas de cierre, tanto desde la posicion de apertura completa como desde la

posicion intermedia.

16 Declaracion de Conformidad

El abajo firmante representa al fabricante siguiente:

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo di Mogliano V.to (TV)
DECLARA que el equipo descrito a continuacion:

Descripcion: Central de control para puertas basculantes

Modelo: B70/1B

Es conforme a las disposiciones legislativas que transponen las directivas siguientes:
-2006/42/CE

- 2004/108/CE

-2011/65/CE

Y que se han aplicado todas las normas y las especificaciones técnicas que se indican a continuacion:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Lugar: Mogliano V.to Fecha: 21-07-2015 Firma %M :Dh»

e o e o e
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1 Simbologia

Abaixo indicamos os simbolos e o seu significado no manual ou nas etiquetas do produto.

Perigo genérico. _ ) o
Importante informagéo de seguranca. Indica operagdes ou situagGes em que o pessoal responsavel
deve prestar muita atengéo.

Perigo de tenséo perigosa. _
Indica operagdes ou situagdes em que o pessoal responsdvel deve prestar muita atengéo a tensdes
perigosas.

Informacdes uteis. ) )
Indica informagdes Uteis para a instalagdo.

Consulta Instrugdes de instalagao e uso. _
Indica a obrigagdo de consultar o manual ou o documento original, que deve estar disponivel para
uso futuro e nao deve, em caso algum, estar deteriorado.

Ponto de ligagéo a terra de protegéo.

Indica o intervalo de temperatura admissivel.

Corrente alternada (AC)

N=eEB@® <P

Corrente continua (DC)

=

Simbolo para o descarte do produto de acordo com a diretiva RAEE.

2 Descric¢ao do produto

A central B70/1B controla em modalidade sensorless o motor ROGER brushless por automatismo com uma portinhola

basculante.

Nao é permitida a utilizacao de dois motores na mesma porta basculante.

Recomenda-se 0 uso de acessorios, dispositivos de comando e de seguranga ROGER TECHNOLOGY. Em particular,
recomenda-se a instalagdo de fotocélulas série R90/FAES, G90/FAES ou T90/F4S.

3 Carateristicas técnicas do produto

TENSAO DE ALIMENTAGAQ 230 Vca + 10% 50 Hz

POTENCIA MAXIMA ABSORVIDA PELA REDE 150 W

MOTORES CONECTAVEIS 1

ALIMENTAGAO MOTOR 24 \ca, com inverter autoprotegido

TIPO DE MOTOR brushless sinusoidal (ROGER BRUSHLESS)
TIPO DE CONTROLO DO MOTOR de orientagdo de campo (FOC), sensorless
POTENCIA NOMINAL DO MOTOR 60 W

POTENCIA MAXIMA DO MOTOR 150 W

POTENCIA MAXIMA LAMPEJANTE 25W (24 Vce)

INTERMITENCIA LAMPEJANTE 50%

POTENCIA MAXIMA DA LUZ DE CORTESIA de LED, modelo ROGER H70/COR (24 Ve 5 W)
POTENCIA DA LUZ DA PORTA BASCULANTE ABERTA | 3 W (24 Vcc)

POTENCIA DA SAIDA DOS ACESSORIOS 7 W (24 Vce)

ABSORGAO MAXIMA DOS ACESSORIOS 300 mA

POTENCIA MAXIMA DA FECHADURA ELETRICA 15W 12 Vee

TEMPERATURA DE FUNCIONAMENTO /?,20 0 ﬂ/+55 °C

OIENSOzS D0 PRODUTY
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4 Descric¢ao das ligagoes

Para poder ter acesso a bateria de bornes de ligagéo dos comandos, afrouxar os parafusos que se fixam a cobertura a
chapa de base, remover o manipulo de desbloqueio e a cobertura do motor, como ilustra a figura 1.

Na figura 3 sdo mostrados o esquema de ligagdo da tensdo de rede a placa de alimentagdo (B70/PW) e desta Ultima
ao cartdo de controlo do motor (B70/1B).

TRANSFORMER

Controle com um testador a tensao em Volts na ligagdo da alimentag&o priméria. Para o
funcionamento perfeito dos automatismos Brushless, a tensdo de alimentagao de rede
primaria deve ser pelo menos de 230 Vac (115 Vac) + 10%.

Se a tensdo detetada nao satisfazer os dados indicados acima ou nao for estéavel, o
automatismo néo pode operar de forma eficiente.

4.1 Ligagoes elétricas

LIGAGAO DA TENSAO DE REDE - CENTRAL

1 | Alimentagdo 230 Vac +10%

LIGAGAO CENTRAL - ACESSORIOS

2 | Fotocélulas - Receptores F4ES/F4S 5x0,5 mm? (max 20 m)
3 | Fotocélulas - Transmissores FAES/F4S 3x0,5 mm? (max 20 m)

Teclado H85/TDS - H85/TTD
4 | (ligagéo da central 4 interface de controlo H85/DEC - H85/DEC2) 2¢0,5 mm? (max 30 m)

Selector de chave R85/60 3x0,5 mm?

- 4x0,5 mm? (max 20 m)
nigglcgg%a ';glf{rgﬁcz 0 ndmero de condutores aumenta quando se utiliza mais

de um contato de saida em H85/DEC - H85/DEC2

LIGAGAO CENTRAL - LAMPEJANTE

6 Lampejante - LED FIFTHY/24
Alimentagéo 24V dc

LIGAGAO CENTRAL - LUZ DA PORTAO ABERTA

2x1 mm? (max 10 m)

7 | Alimentagdo 24 Vdc (3 W max) ‘ 2x0,5 mm? (max 20 m)
LIGAGAO CENTRAL - ANTENA
8 | Cabo tipo RG58 ‘ max 10 m

) . A E da responsabilidade do instalador verificar a ade-

_quagdo dos cabos em relagéo aos dispositivos utiliza-
Ho———— 3 dos na instalagdo e as suas caracteristicas técnicas.

DICAS: no caso de novas instalagdes, recomenda-
mos o uso de cabos para a conexao entre o motor e

| a unidade de controle com uma medida de 3x2,5
1114 ””””6) mm? dentro de 15 m.

@ No caso das instalagdes existentes recomendamos verifi-
F—r—1 car a secdo e as condigées (boas condigées) dos cabos.

i

i 1 Cabos antigos ou de material de tecnologia antiquada,
! o R - especialmente com segdes de 3x1,5 mm? poderiam redu-
N zir a eficiéncia do motor digital Brushless.

i L e R B e I I Sl 2

|

‘ L L

@ ®
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B70/PW

DESCRIGAO
TRF PRIMARY NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
@ 2 @ L | Transformador primério 230 Vca.
TN N | Transformador primdrio 230 Vca.
Ve :
@ Conexdo de terra ao motor (ver figura 3).
S © o L | (Linha) Entrada da alimentagéo de rede 230 Vca 50 Hz.
N | (Neutro) Entrada da alimentag&o de rede 230 Vca 50 Hz.
LE N © @ Conexdo de terra a alimentagéo de rede.
OUT Vdc Saida de alimentagéo 0 Vcc (-) e 28 Vec (+) cartdo de controlo do motor B70/1B.
0 prensador OUT E—) da placa de alimentagao B70/PW deve ser conectado ao prensador
NI POWER IN (-) do cartéo de controlo B70/1B por meio do cabo preto.
0 prensador OUT (+) da placa de alimentagdo B70/PW deve ser conectado ao prensador
-+ POWER IN (+) do cartéo de controlo B70/1B por meio do cabo vermelho.
Certificar-se de que os dois condutores (vermelho e preto) estejam entrelagados entre si
(ver figura 3).
NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
TRF SEC Saida de conexdo do transformador secundario.
NOTA: A cablagem é realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
oS
B70/1B
DESCRIGAO
X-Y-Z Conexao ao motor ROGER brushless.
E E E NOTA: A cablagem é realizada de fébrica pela ROGER TECHNOLOGY.
ik
POWER IN Entrada de alimentacéo da placa B70/PW.
NOTA: A cablagem ¢ realizada de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.
iy

5 Teclas de fungao e display

A TECLA | DESCRIGAO
UP IZI IEI o+ UP A Pardmetro seguinte
B B B B DOWN V¥ | Pardmetro anterior

DOWN IZI IZI - + Aumento de 1 do valor do pardmetro
v

- Diminuigdo de 1 do valor do parametro
PROG Programagéao do curso
PROG TEST TEST | Ativacdo da modalidade TESTE

+ Premir as teclas UP A e/ou DOWN ¥ para visualizar o parametro a modificar.

+ Com as teclas + e -, modificar o valor do pardmetro. O valor comega a piscar.

. Mandtendo premida ateclatoua tecla -, ativa-se o deslizamento rapido dos valores, permitindo uma variagao mais
rapida.

+ Para guardar o valor programado, aguardar alguns segundos, ou deslocar-se para um outro parametro com as
teclas UP A ou DOWN V. O display pisca rapidamente para indicar a gravagao da nova programagao.

- Amodificagdo dos valores somente é possivel com o motor parado. A consulta aos pardmetros é sempre possivel.
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6 Ignicao ou comissionamento

Alimentar a unidade de controlo.
No display aparece, por um tempo limitado, a versao do firmware da unidade de controlo.

Versdo instalada 1.38.
R |
N Y

Logo depois, o display exibe a modalidade de estado dos comandos e dispositivos de seguranga. Ver capitulo 6.
NOTA: de fabrica, o menu de parametros é programado na modalidade simplificada.
Quando se passa a modalidade avangada, apds 30 min de inatividade ou a cada ignigdo ou restauragéo da unidade de

controlo, o display retorna automaticamente a modalidade simplificada do menu de parametros.
Para passar da modalidade simplificada a modalidade avangada, ver o capitulo 6.

7 Modalidade de funcionamento do display

» Modalidade de visualizacido dos parametros

PARAMETRO VALOR DO PARAMETRO VALOR DO
SIMPLIFICADO PARAMETRO ESTENDIDO PARAMETRO

- [
LI ' ’._.

Para as descrigdes detalhadas dos pardmetros na modalidade SIMPLIFICADA e modalidade ESTENDIDA, consultar os
capitulos 9 e 10.

Para passar da modalidade simplificada a estendida:
+ premir por 4 s simultaneamente as teclas UP A e DOWN V;
+ no display aparece o primeiro parametro da modalidade estendida.

A
M B 33
L D) ;-““

v Das
Para retornar a modalidade simplificada, repetir o procedimento.

» Modalidade de visualizaciao de estado dos comandos e dispositivos de sequranca

ESTADO DOS DISPOSITIVOS
ESTADO DOS COMANDOS DE SEGURANCA

LI LY
l I.Ll L,

*
POWER J STopJ

ESTADO DOS COMANDOS:
As indicagBes dos comandos (segmentos AP=abre, PP=passo-a-passo, CH=fecha, PED=pedestre) estdo normalmente

N/
L
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apagadas. Acendem-se quando recebem um comando (exemplo: quando é dado um comando de passo-a-passo,
acende-se o segmento PP).

0Os comgmdos AP e PED ndo sdo comandos da bateria de bornes, mas gerenciados por radio controlo (ver pardmetros
T6e 7).

ESTADO DOS DISPOSITIVOS DE SEGURANGA:

As indicagGes dos dispositivos de seguranga (segmentos FT1= fotocélulas, COS= borda sensivel, FA= fim de curso de
abertura, FC= fim de curso de fecho) estdo normalmente acesas. Se estiverem apagadas, isso significa que estdo em
alarme ou ndo conectadas.

Se estdo a piscar, significa que estdo desabilitadas pelo parametro correspondente.

* Modalidade TESTE

A modalidade de TESTE permite verificar visualmente a ativagdo dos comandos e dos dispositivos de seguranga.

A modalidade € ativada pressionando-se a tecla TEST com automatismo parado. Se a porta estd em movimento, a
tecla TEST provoca um STOP. A presséo seqguinte hahilita a modalidade de TESTE.

0 lampejante e o indicador luminoso de porta aberta se acendem por um segundo.

0 display exibe, a esquerda, o estado dos comandos, SOMENTE se ativos, por 5 s (AP, CH, PP, PE). Por exemplo, se a
abertura é ativada, aparece AP no display:

1
I

0 display exibe, a direita, o estado dos dispositivos de seguranga/ingressos. O nimero do prensador do dispositivo de
seguranga em alarme pisca.

Quando a porta esta completamente aberta ou completamente fechada, aparece FA o FL no display; isso indica que a
porta basculante esta no fim de curso de abertura FA ou no fim de curso de fecho FL.

_\ ' ' L nn l(;leergztrjg ;1tiisv[;%sgtivo de seguranga em alarme e nenhum fim
- ' -’ — | M sToP
™ e Borda sensivel
i Fotocélula
FE Ambos os fins de curso
FR Fim de curso de abertura
FC Fim de curso de fecho

NOTA: Se houver mais de um dispositivo de seguranga em alarme, ap6s resolver o problema do primeiro, aparece o
alarme do segundo, e assim por diante.

Para interromper a modalidade de teste, premir novamente a tecla TEST.
Apds 10 s de inatividade, o display retorna a exibigao do estado de comandos e dispositivos de seguranga.

* Modalidade Stand By
A modalidade € ativada apds 30 min de inatividade. O LED POWER pisca lentamente.

Para reativar a unidade de controlo, premir uma das teclas UP A, DOWN V¥, 4, -.

¥
TN

POWER
A modalidade Stand by restaura os parametros a modalidade SIMPLIFICADA.
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8 Aprendizagem do curso

Para um correto funcionamento, é necessario realizar a aprendizagem do curso.

Antes de proceder:

1. Leve a porta para a posicao de fecho completo. A unidade de controlo calcula eletronicamente o curso de abertura
e fecho, portanto, se deteta uma diferenga entre os dois cursos, o procedimento de aprendizagem falha.

2. Premir a tecla TEST (ver modalidade TESTE no capitulo 6) e verificar o estado dos comandos e dos dispositivos de
seguranga. Se os dispositivos de seguranga ndo estiverem instalados, ligar com ponte o contato ou desabilitar o
seu respetivo parametro (54, 51, 13).

3. ?erﬁiﬁcar-se de que os fins de curso estejam regulados corretamente. Em particular, verificar o fim de curso de
echo.

PROCEDIMENTO DE APRENDIZADO:

Exﬁnl pa (\\ x TEST - Ver Sinalizagdo das entradas (Capitulos 12)
H TEST 1 Nio e sinalizagdo des alarmes (Capitulos 13)
FECHADA uJ é

—
va EEIRE) &7
[I HE v

ABERTURA  ABERTA FECHO  FECHADA

1 cllque

+ Premir a tecla PROG por 4 s, no display aparece APP-.

+ Premir novamente a tecla PROG. No display aparece Allto

-+ Aporta inicia uma manobra em abertura a baixa velocidade.

+ Alcancado o fim de curso de abertura, a porta para brevemente. No display pisca At o.

+ A porta fecha novamente até alcangar o batente de fecho.

Se o procedimento de aprendizagem terminou corretamente, o display entra na modalidade de visualizagdo de
comandos e dispositivos de seguranga.

Se no display aparecerem as seguintes mensagens de erro, repetir o procedimento de aprendizagem:

+ AP PE: erro de aprendizagem

+ AP PL:erro de comprimento de curso

+ AP PLC:erro de fim de curso de fecho. Verificar a correta regulagdo do fim de curso de fecho (ver capitulo 11).

112



9 Menude parametros damodalidade simplificada (programacgao
de fabrica)

PARAMETRO VALOR DO
SIMPLIFICADO PARAMETRO

L

-

A unidade de controlo é programada de fabrica na modalidade simplificada, com valores-padrdo que permitem
satisfazer a maior parte das instalagdes.
Para a modalidade estendida dos parametros, ver capitulo 10.

0-15 Regulagao da sensibilidade da for¢a de impacto nos obstaculos
m 1 i | Bindrio do motor baixo:
0 1- 10| 01 = forga de impacto nos obstaculos minima ... 13 = forca de impacto nos obstaculos maxima
NOTA: utilizaressas programagdes somente se 0s valores de bindrio do motor médio ndo forem adequados ainstalagéo.
{ |- (g | Bindrio do motor médio. Programacéo recomendavel para fins de regulagdo das forgas em operagéo.
I 1 = forga de impacto nos obstaculos minima ... I3 = forga de impacto nos obstaculos maxima.
20 | Bindrio do motor maximo. E obrigatdrio o uso da borda sensivel.
i-00 Fecho automatico depois do tempo de pausa (com porta completamente aberta)
00 | Desabilitada.
7 {- 15 | Numero de tentativas de novo fecho apos a intervengéo da fotocélula. Terminado o nimero de tentativas programados,
a porta permanece aberta.
939 | A porta tenta fechar ilimitadamente.
c-60 Regulagao do tempo de fecho automatico
A contagem comega com a porta aberta e dura pelo tempo programado. Terminado o tempo, a porta fecha
automaticamente. A intervengao das fotocélulas renova o tempo.
08-30 | de 00 a 90 s de pausa.
2-93 | de 2 a 9 min de pausa.
-nn P &g - q o
3-40 Novo fecho automatico apds interrupgao de alimentagao de rede (black-out)
00 | Desabilitada. No retorno da alimentagdo de rede, a porta nio fecha.
Habilitada. Se a porta basculante NAQ estiver completamente aberta, quando a alimentagao de rede retornar, fecha-se
O 1| apds um pré-lampejode 5's (independentemente do valor programado no parametro AS na modalidade estendida).
0 novo fecho ocorre na modalidade “recuperagéo de posigdo” (ver capitulo 15).
4-05 Regulagao do espago de paragem do motor
0 1-05 | 0 1= travagem répida/menor espago de paragem ... 05= travagem suave/maior espaco de paragem.
- r P .
5-00 Pré-lampejo
00 | Desactivado. 0 lampejante ativa-se durante as manobras de abertura e de fecho.
0 1- 10| De 1210 s de pré-lampejo antes de cada manobra.
93 | 55 de pré-lampejo antes da manobra de fecho.
b-00 Selecao de funcionamento do comando passo-a-passo
00 | Abre-stop-fecha-stop-abre-stop-fecha...
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Condominial: o portdo abre e fecha novamente apés o tempo programado de fecho automatico.
0 tempo de fecho automatico se renova se chega um novo comando passo-a-passo.

7 (| Durantea abertura, 0 comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamente, evitando
o fecho indesejado.
Se o fecho automatico for desabilitado (A2E80), a fungdo condominial ativa em modo automatico uma tentativa de
fecho AZD 1.
Condominial: o portdo abre e fecha novamente apés o tempo programado de fecho automatico.
0 tempo de fecho automatico NAO se renova se chega um novo comando passo-a-passo.
12 | Durante a abertura, o comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamente, evitando
o fecho indesejado.
Se o fecho automatico for desabilitado (A2E80), a fungdo condominial ativa em modo automatico uma tentativa de
fecho AZD 1.
03 | Abre-fecha-abre-fecha.
04 | Abre-fecha-stop-abre.
J-00 = q PN q
mu Configuracao da intermiténcia lampejante
00 | Aintermiténcia é regulada eletronicamente pelo lampejante.
0 | Intermiténcia lenta.
02 | Intermiténcia lenta na abertura, répida no fecho.
5-08 Regulagao da aceleragao na partida da manobra de abertura
0 1- 10| 0 1= a porta acelera rapidamente na partida ... /3= a porta acelera lentamente e gradualmente na partida.
3-05 Regulacao da velocidade na abertura
0 =05 | 0 i= velocidade minima ... 85= velocidade méxima.
A-04 Regulagao da desaceleragdo na abertura
7 i-05 | O 1= a porta desacelera proximo ao fim de curso ... 5= a porta desacelera com muita antecipagao em relagéo ao
fim de curso.
b-08 Regulagao da aceleragao na partida da manobra de fecho
0 1- 10| 0 1= a porta acelera rapidamente na partida ... /3= a porta acelera lentamente e gradualmente na partida.
-5 ~ q
Lo Regulagao da velocidade no fecho
0 =05 | 0 1= velocidade minima ... 05= velocidade méxima.
d-04 Regulagao da desaceleragao no fecho
7 1-05 | O = a porta desacelera proximo ao fim de curso ... 5= a porta desacelera com muita antecipagdo em relagéo ao

fim de curso.

114




10 Menu de parametros da modalidade estendida

PARAMETRO VALOR DO
ESTENDIDO PARAMETRO

i
,- )
Para passar da modalidade simplificada a estendida:

+ premir por 4 s simultaneamente as teclas UP A e DOWN V;
+ no display aparece o primeiro parametro da modalidade estendida.
A

m_ & [q
= B B
v@x4s

Para retornar a modalidade simplificada, repetir o procedimento.
ATENCAO! A sequéncia dos parametros na modalidade simplificada ndo é a mesma daquela na modalidade estendida;
portanto, consultar sempre 0 manual de instrugao.

L.

LN

Ac' 0D Fecho automatico depois do tempo de pausa (com porta completamente aberta)
00 | Desabilitada.

1 1~ 15 | Numero de tentativas de novo fecho apos a intervengéo da fotocélula. Terminado o nimero de tentativas programados,
a porta permanece aberta.

93| A porta tenta fechar ilimitadamente.

A3 0O Novo fecho automatico apés interrupgao de alimentagao de rede (black-out)

00 | Desabilitada. No retorno da alimentagdo de rede, a porta nio fecha.

Habilitada. Se a porta basculante NAO estiver completamente aberta, quando a alimentagdo de rede retornar,
0 1| fecha-se apos um pré-lampejo de 5 s (independentemente do valor programado no parametro AS na modalidade
estendida). O novo fecho ocorre na modalidade “recuperagéo de posigéo” (ver capitulo 15).

R 00 Selecao de funcionamento do comando passo-a-passo (PP)

00 | Abre-stop-fecha-stop-abre-stop-fecha...

Condominial: o portdo abre e fecha novamente apés o tempo programado de fecho automatico.

0 tempo de fecho automatico se renova se chega um novo comando passo-a-passo.

{7 ¢ | Durante a abertura, o comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamente, evitando
o fecho indesejado.

fSe o fecho automatico for desabilitado (A2 80), a fungdo condominial ativa em modo automético uma tentativa de

echoRAZ O 1.

Condominial: o portdo abre e fecha novamente apés o tempo programado de fecho automatico.

0 tempo de fecho automatico NAO se renova se chega um novo comando passo-a-passo.

12 | Durante a abertura, o comando passo-a-passo € ignorado. Isso permite que o portdo se abra completamente, evitando
o fecho indesejado.

fSe ﬁ f%cehg automatico for desabilitado (A2 8), a fungdo condominial ativa em modo automatico uma tentativa de

echoA2 O 1.

03 | Abre-fecha-abre-fecha.

C4 | Abre-fecha-stop-abre.

A5 00 Pré-lampejo

00 | Desactivado. O lampejante ativa-se durante as manobras de abertura e de fecho.

0 1- 10| De 1210 s de pré-lampejo antes de cada manobra.

939 | 55 de pré-lampejo antes da manobra no fecho.
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RE 00

Fungao condominial no comando de abertura parcial (por radio controlo)

00 | Desactivado. A porta se abre parcialmente na modalidade passo-a-passo: abre-stop-fecha-stop-abre...
0 1| Ativado. Durante a abertura o comando de abertura parcial é ignorado.
nn . q - a
AB &0 Indicador luminoso da porta basculante aberta / fungao teste das fotocélulas
70 | O indicador luminoso fica apagado com a porta fechada. Aceso fixo durante as manobras e quando a porta estd
aberta.
0 indicador luminoso pisca lentamente durante a manobra de abertura. Acende-se fixo quando a porta estd
Ot completamente aberta. Pisca velozmente durante a manobra de fecho.
Se a porta estd parada em uma posigdo intermedidria, o indicador luminoso se apaga duas vezes a cada 15 s.
02 | Programar em 02 se a saida SC for utilizada como teste de fotocélulas. Ver fig. 6.
Ho4 Regulagao da desaceleragao na abertura
ic' 04 Regulagao da desaceleragao no fecho
01-05 0 I= a porta desacelera proximo ao fim de curso ... 85= a porta desacelera com muita antecipagdo em relagéo ao
fim de curso.
310 Requla 3o da posicao da porta fechada
0 valor selecionado deve garantir o correto fecho da porta, apds a ativagédo do fim de curso.
Atengao! Valores altos demais impedem a detegao de obstaculos nos dltimos 5 cm de curso. Valores baixos demais
causam a inverséo do movimento (reabertura) no batente de fecho.
0 1= 20 | Numero de rotagdes do motor.
r " =
M 0O Regulagao da forga de empurrao no batente de fecho
NOTA: nas proximidades do batente de fecho, quando se ativa o fim de curso, a unidade de controlo reduz o bindrio
aplicado ao motor, para evitar que se tenham flexdes ou estresse sobre a estrutura da porta basculante.
Atengao! Regular o parametro em relagdo ao tipo de porta instalada, e ao tipo de fixagédo do moto-redutor.
08- 09 | 5= forga minima...09= forga maxima.
1 ~ .
1550 ReIguIac.ao da abertura parcial (%)
NOTA: o parametro é programado de fébrica em 50% (metade do curso total).
0 comando de abertura parcial pode ser dado somente por radio controlo (ver parametros 76/ 17).
{0- 85 | De 10% a 85% do curso total.
m ~ sae
clbl Regulagao do tempo de fecho automatico
A contagem comega com a porta aberta e dura pelo tempo programado. Terminado o tempo, a porta fecha
automaticamente. A intervengao das fotocélulas renova o tempo.
00-90 | De 00290 s de pausa.
82-99 | De 2 a 9 min de pausa.
ciid Regulagao do tempo de inversao apos a intervengao da borda sensivel ou da detecgao de
obstaculos (antiesmagamento)
Regula o0 tempo da manobra de inversdo ap6s a intervencdo da borda sensivel ou do sistema de detecdo de obstaculos.
00-30 |pe0asos.
= Habilitagao da fechadura elétrica
00 | Desabilitada.
Habilitada. A fechadura elétrica se ativa 0,5 s antes do inicio da manobra e dura 3 s.
0 1| Quando a porta chega préximo do batente de fecho, a unidade de controlo ajuda a enganchar novamente a fechadura

elétrica.
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3005

Regulagao do binario do motor

Aumentando ou diminuindo os valores do pardmetro, se aumenta ou se diminui o bindrio do motor e, consequentemente,
regula-se a sensibilidade de intervengéo nos obstéculos.

Recomenda-se utilizar um valor & { SOMENTE para instalag6es particularmente leves e que ndo sejam submetidas a
eventos atmosféricos desfavoréveis (vento forte ou temperaturas rigidas).

ca
-
e}
Lo

0 I=-35%; 02= -25%; 03=-16%; 04= -8% (redugéo do bindrio do motor = maior sensibilidade).
5= binario do motor programado de fabrica.
06=+8%; 07= +16%; 08= +25%; 09= +35% (aumento do binério do motor = menor sensibilidade).

Regulagao da sensibilidade da for¢a de impacto nos obstaculos
Se o tempo de reagéo a forga de impacto no s obstéculos for longo demais, diminuir o valor do parametro. Se a forga
de impacto nos obstaculos estiver muito alta, diminuir os valores do parametro 30.

Bindrio do motor baixo: ) ) )
0 1 = forga de impacto nos obstéculos minima ... 10 = forga de impacto nos obstéculos méxima. )
NOTA: utilizar essas programages somente se os valores de binario do motor médio ndo forem adequados a instalagéo.

Bindrio do motor médio. Programagao recomendavel para fins de regulagao das forgas em operagao.
{ 1 = forga de impacto nos obstdculos minima ... {3 = forca de impacto nos obstaculos maxima.

Binario do motor maximo. E obrigatério o uso de borda sensivel.

Regulagao da aceleragao na partida da manobra de abertura

Regulagao da aceleragao na partida da manobra de fecho

0 I= a porta acelera rapidamente na partida ... {3=a porta acelera lentamente e gradualmente na partida.

Regulagdo da velocidade na abertura (%)

Regulagdo da velocidade no fecho (%)

0 1= 60% velocidade minima, 0= 70%, 03= 80%, 04=90%, 85= 100% velocidade maxima.

Programacgao do niimero de tentativas de novo fecho automatico apos intervengao da
borda sensivel ou da detegao de obstaculo (antiesmagamento)

Nenhuma tentativa de novo fecho automatico.

De 1 a 3 tentativas de novo fecho automatico.
Recomenda-se programar um valor menor ou igual ao pardmetro Ae.
0 novo fecho automatico ocorre somente se a porta esté completamente aberta.

Programagao da modalidade de funcionamento da fotocélula na abertura (FT1)

DESABILITADA. A fotocélula ndo estd ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.

STOP. A porta para e permanece parada até o comando seguinte.

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de abertura, a porta inverte imediatamente.

STOP TEMPORARIO. A porta para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, a porta continua a
abrir.

INVERSAQ ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, a porta para. Liberada a fotocélula, a porta fecha.

5:0c

Programacgdo da modalidade de funcionamento da fotocélula no fecho (FT1)

0o

DESABILITADA. A fotocélula ndo estd ativa ou a fotocélula ndo estd instalada.

o

STOP. A porta para e permanece parada até o comando seguinte.

n
o

INVERSAO IMEDIATA. Se for ativada a fotocélula durante a manobra de fecho, a porta inverte imediatamente.

03

STOP TEMPORARIO. A porta para até que a fotocélula seja obscurecida. Liberada a fotocélula, a porta continua a
fechar.

o4

INVERSAQ ATRASADA. Com a fotocélula obscurecida, a porta para. Liberada a fotocélula, a porta abre.
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5201 Modalidade de funcionamento da fotocélula (FT1) com porta fechada

uu | Se a fotocélula estiver obscurecida, a porta ndo pode abrir.

0 1| Aporta se abre quando recebe um comando de abertura mesmo se a fotocélula esté obscurecida.

02 | A fotocélula obscurecida envia o comando de abertura da porta.

56 00 Habilitagao do comando de fecho 6 s apos a intervengao da fotocélula (FT1)

00 | pesabilitada.

0 1| Habilitada. O cruzamento das fotocélulas ativa, ap6s 6 segundos, um comando de fecho.

65105 Regulagao do espago de paragem do motor

0 =05 | 5 i= travagem rapida/menor espaco de paragem ... 05= travagem suave/maior espaco de paragem.

g m ~ e
1301 Configuragao da borda sensivel
U0 | Borda sensivel NAQ INSTALADA.

O 1| contato N.F. (Normalmente Fechado). A porta inverte somente no fecho.

02 | Contato com resisténcia de 8k2. A porta inverte somente no fecho.

03 | Contato N.F. (Normalmente Fechado). A porta inverte sempre.

04 | Contato com resisténcia de 8k2. A porta inverte sempre.

160D Configuragao 1° canal de radio (PR1)

o3 Configuragao 2° canal de radio (PR2)
[0 | PASSO A PASSO.
{0 I'| ABERTURA PARCIAL.
2 | ABERTURA.
03| FecHo.
04 | sTop

75 | Luz de cortesia. A saida COR € gerenciada pelo radio controlo. )
A'luz permanece acesa enquanto o radio controlo esta ativo. O parametro 79 € ignorado.

715 | Luz de cortesia passo-a-passo (PP). A saida COR € gerenciada pelo radio controlo.
0O radio controlo acende-apaga a luz de cortesia. O parametro 79 é ignorado.

PASSO A PASSO com confirmagéo de seguranga.
08 | ABERTURA PARCIAL com confirmacdo de seguranca.

{09 | ABERTURA com confirmagéo de seguranga.

10 | FECHO com confirmagéo de seguranga.

") Para evitar a pressao involuntéria de uma tecla do radio controlo, e assim a ativagdo da porta, é solicitada uma

confirmagdo de seguranga para habilitar o comando. Exemplo: parametros 7657 e 770 | programados:

+ Premindo a tecla CHA do comando de radio se seleciona a fungdo passo a passo, que deve ser confirmada até 2 s
apds a presséo da tecla CHB do comando de radio. A pressao da tecla CHB ativa a abertura parcial.

18 ao Configuracao da intermiténcia lampejante

00 | Aintermiténcia é regulada eletronicamente pelo lampejante.

! | Intermiténcia lenta.

| 3

2 | Intermiténcia lenta na abertura, rapida no fecho.

1360 Selegdo da modalidade de funcionamento da luz de cortesia
Desabilitada.

2
[}
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IMPULSIVA. A luz se ativa brevemente no inicio de cada manobra.

02 | ATIVA. A luz permanece ativa por toda a duragdo da manobra.
03-50 | de 3290 s. A luz permanece ativa apds o fim da manobra, pelo tempo programado.
92-59 | de 2 a 9 minutos. A luz permanece ativa aps o fim da manobra, pelo tempo programado.
8i00 Habilitagéo do fecho/abertura garantida
A habilitagao deste pardmetro garante que a porta ndo permanega aberta por causa de comandos errados e/ou
involuntdrios.
A fungdo NAQ se habilita se:
a porta recebe um comando de STOP;
a borda sensivel intervém;
a porta estd completamente aberta (intervém os parametros A2 e 49).
perdeu-se o controlo de posigéo (realizar a recuperagéo de posigéo, ver capitulo 15).
00 | Desactivado. O parametro B2 ndo é exibido.
- , | Habilitada. ©
U '] Apés um tempo programado pelo parametro 82, a unidade de controlo ativa um pré-lampejo de 5 s, independente-
mente do parametro A5, e depois fecha a porta.
Habilitada. (!
Se a porta para apds um comando passo-a-passo, depois de um tempo, programado pelo pardmetro 82, a unidade de
5 | controlo ativa um pré-lampejo de 5 s (independentemente do parametro FIS% e a porta se fecha.
02 | Se, durante a manobra de fecho, a porta para aps a intervengdo da detecdo de obstaculo, depois de um tempo,

programado pelo parametro B2, a porta fecha.
Se, durante a manobra de abertura, a porta para apés a intervengdo da detegéo de obstéaculo, depois de um tempo,
programado pelo pardmetro B2, a porta abre.

1) Se a central deteta um chogue no mesmo ponto por 5 vezes consecutivas, a fungdo € inibida e 0 motor é colocado
em seguranga. A porta completard a manobra somente quando receber um comando.

Se, durante a manobra de fecho/abertura, a central deteta mais de 20 choques em um tempo estimado de 8 minutos,
a fungao € inibida e o motor é colocado em seguranga. A porta completard a manobra somente quando receber um

comando.
803 Regulagao do tempo de ativagao do fecho/abertura garantida
02-90 | pe2a90 s de espera
92-39 | De 2 a9 min de espera
3000 Restabelecimento aos valores-padrao de fabrica
NOTA. Este prooed|mento somente ¢ possivel se NAO estiver programada uma palavra-passe de protegao dos dados.
Atengao! O restabelecimento cancela qualquer selegdo feita ante-
— riormente, através do parametro A !: certifique-se de que todos os
’-' ‘-”-' ” parametros estejam adequados na instalago.
u U o \
+ Prima as teclas + (mais) e - (menos) e mantenha-as premidas para
ligar a corrente.
+ Ap6s 4 s, o display pisca mE5-.
+ Os valores-padréo de fabrica foram restabelecidos.
Nota: é possivel repor os parametros de uma segunda forma: quando a unidade de controlo é ligada, antes da versao
de firmware aparecer no visor, manter os botées A (SETA PARA CIMA) e W (SETA PARA BAIXO) premidos durante 4s.
Numero de identificagéo
0 nimero de identificagdo é composto dos valores dos pardmetros de nl a nb.
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.
nd D1 Versdo HW.
nicd Ano de produgio.
nc 45 Semana de produgao.
n3 &1 Exemplo:0 1 23 45 671 89 01 23
n4 859 Niimero de série.
nS 01
nb 23 Versao FW.

119



Visualizagao do contador de manobras
0 nimero é composto dos valores dos parametros de o a o | multiplicado por 100.
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

]

o o
— |3

Manobras realizadas.
Exemplo: 0 23 x100 = 12300 manobras.

Visualizagao do contador de horas de manobra
0 nimero é composto dos valores dos pardmetros de ki a b .
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

hO 0!

hic3

Horas de manobra.
Exemplo: 0 { 23 = 123 horas.

Visualizagao do contador de dias de igni¢ao da unidade de controlo
0 nimero é composto dos valores dos parametros dedd ad !.
NOTA: os valores indicados na tabela sdo puramente indicativos.

[mi
- |
Iy

L

Dias de ignigao.
Exemplo: 0 { 23 = 123 dias.

Palavra-passe

A configuragdo da palavra-passe impede o0 acesso as regulages a pessoal ndo autorizado.

Com a palavra-passe ativa (CP=0 1), é possivel visualizar os pardmetros na modalidade simplificada e avangada,
mas NAO é possivel modificar os seus valores.

A palavra-passe € univoca, isto €, uma dnica palavra-passe pode gerenciar o automatismo.
ATENGAO: Se a palavra-passe for extraviada, entrar em contato com o Servigo de Assisténcia.

P00
Pe 00
F300
P4 00

Procedimento de ativagao da palavra-passe:
Inserir os valores desejados nos parametros P {, P2, P3 e P4.
Com as teclas UP A e/ou DOWN, V¥ visualizar o parametro LP.
Premir por 4 s as teclas + e -.
Quando o display piscar, a palavra-passe terd sido memorizada.
Desligar e religar a unidade de controlo. Verificar a ativagéo da palavra-passe (EP=0 ).
Procedimento de desbloqueio temporario:
Inserir a palavra-passe.
Verificar que CP=00.
Procedimento de apagamento da palavra-passe:
+ Inserir a palavra-passe (CP=00).
Memorizar os valores de P {, P2, P3, P4 = [
Com as teclas UP A e/ou DOWN, ¥ visualizar o parametro LP.
Premir por 4 s as teclas + e -.
Quando o display piscar, a palavra-passe tera sido apagada (os valores P {03, P200, P300 e PHOED correspondem
a "palavra-passe ausente”).
Desligar e religar a unidade de controlo.

CROD

Alteragao da palavra-passe

0o

Protegdo desativada.

0

Protegdo ativada.
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11 Comandos e acessoérios

Os dispositivos de seguranga com contato N.F, se ndo instalados, devem ser ligados com ponte aos
prensadores COM, ou desabilitados modificando-se os parametros 55,5 { e 73 do menu estendido.

LEGENDA:
N.A. (Normalmente Aberto).
N.F. (Normalmente Fechado).

CONTACTO DESCRIGAO
6(SC) 7(COM) | Ligagéo do indicador luminoso de porta aberta (24 Vcc - 3 W).
6(SC) 10(COM) | Ligagéo de teste das fotocélulas.

E possivel ligar a alimentagéo dos transmissores (TX) das fotocélulas.

Programar o parametro A8 0¢ para habilitar a fungéo de teste.

A unidade de controlo, a cada comando recebido, apaga e acende as fotocélulas para
verificar a correta mudanga de estado do contato.

ATENGAO! Se utilizar o contato 6-SC para o teste das fotocélulas, ndo serd mais possivel
ligar um indicador luminoso de porta basculante aberta.

8(LAM) (COM) | Ligagéo do lampejante (24 Ve méx 25 W intermiténcia 50%).
E possivel selecionar as programagdes de pré-lampejo pelo parametro A5 e as modalidades

de intermiténcia pelo pardmetro 78.

7
n

9(+24V) 10(COM) | Alimentag&o para dispositivos externos max 7 W (300 mA).

11(FT1) 10(COM) | Entrada (N.F) para ligagdo das fotocélulas (fig. 5 e 6).
6—o As fotocélulas sdo configuradas de fabrica com as seguintes programagdes:

+ 5000. Afotocélula intervém somente no fecho. Na abertura, € ignorada.

+ 5102 Durante o fecho, a intervengdo da fotocélula provoca a inversdo do movimento.
» 520 1. Se a fotocélula esta obscurecida, a porta abre quando recebe um comando de

abertura.

Se as fotocélulas ndo estdo instaladas, ligar com ponte os prensadores 10(COM) -
11(FT1) ou programar os parémetros 5000 e 5 00.

ATENGAO! Recomenda-se o0 uso de fotocélulas série R90/FAES, G90/FAES ou T90/F4S.

12(COS) 13(COM) | Entrada (N.F. ou 8 kOhm) para ligagédo da borda sensivel.

o A borda sensivel é configurada de fabrica com as seguintes programagoes:
+ 730 1. Durante o fecho, a intervengéo da borda sensivel (contato N.F.) inverte 0 movimento.
Se a borda sensivel ndo estd instalada, ligar com ponte os prensadores 12(COS) -
13(COM) ou programar o parametro 73 00.

14(ST) 13(COM) | Entrada de comando de STOP (N.F).
6—o A abertura do contacto de seguranga provoca a paragem do movimento.
NOTA: o contato € ligado com ponte de fabrica pela ROGER TECHNOLOGY.

15(PP) 13(COM) | Entrada do comando passo-a-passo (N.A.).

o
16(CH) 13(COM) | Entrada do comando de fecho (N.A.).

o
17(COR) 18(COM) | Saida (24 Vcc 5 W) para ligagédo a luz de cortesia H70/COR.

NOTA: A cablagem é realizada de fébrica pela ROGER TECHNOLOGY.

20(ES) 19(COM) | Saida (12 Vec 15 W) para alimentagéo da fechadura elétrica.
24 25(ANT) | Ligagdo da antena para receptor radio com conexao.

Se utilizar a antena externa, utilizar cabo RG58; comprimento maximo recomendado: 10 m.
NOTA: evitar fazer unides no cabo.
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CONTACTO

DESCRIGAO

RECEIVER CARD Conector para receptor radio com conexao.
A central B70/1B tem, programadas de fabrica, duas fungdes de comando a distancia via radio:
- PRT-comando de passo-a-passo (modificavel pelo pardmetro 15).
PR2 - comando de fecho (modificével pelo pardmetro 77).
FC Conector (contatos N.F.) para a ligagéo dos fins de curso mecénicos (ver figura 7).

NOTA: A cablagem é realizada de fébrica pela ROGER TECHNOLOGY.

Regular o fim de curso de abertura de modo que a porta basculante pare apds a ativagao
do fim de curso, antes do batente de abertura.

Regular o fim de curso de fecho de modo que se ative quando a portinhola chegar a ndo
mais que 5 cm do batente de fecho.

Uma vez ativado, ndo deve mais ser liberado até a finalizagdo da manobra.

Se a regulagdo foi feita corretamente, quando o fim de curso de fecho se ativar, a porta
continua 0 seu curso até o batente, e entdo para.

Se a requlagdo nédo foi feita corretamente, a porta inverte o movimento.

ATENCAO! A forga de empurrdo contra o batente é determinada pelo pardmetro 1y, 0
valor deve ser programado em relagéo a estrutura da porta basculante, a fim de evitar
problemas estruturais como flexdes ou deformagdes.

_ o

[
1:555 cm

NOTA: A cada modificagdo de posigdo dos fins de curso, realizar novamente o
procedimento de aprendizagem de curso (capitulo 8).
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12 Sinalizagﬁo das entradas de seguran¢a e dos comandos

(modalidade TEST)
Na auséncia de comandos ativados, premir a tecla TEST e verificar o que segue:
i INTERVENGAO POR A
DISPLAY CAUSA POSSIVEL SOFTWARE INTERVENGAO TRADICIONAL
o Contato STOP de seguranga Instalar um botéo de STOP (N.F.) ou
g8 M aberto. ligar com ponte o contato ST com o
contato COM.
o Borda sensivel ndo ligada ou | Se ndo utilizada ou se desejar | Se ndo utilizada ou se desejar
BB I ligagéo errada. excluir, programar o parametro | excluir, ligar com ponte o contato
1300 COS com o contato COM.
Fotocélula FT1 néo ligada ou | Se ndo utilizada ou se desejar | Se ndo utilizada ou se desejar
ligagdo errada. excluir, programar o pardmetro | excluir, ligar com ponte o contato
88 11 5000e5100 FT1 com o contato COM. Verificar a
conexdo e as referéncias ao sistema
de ligagdo correspondente (figura
5-6).
Ambos os fins de curso tém Verificar a ligagdo dos fins de curso.
HHFE | contato aberto ou ndo estdo
ligados.
A porta esta no fim de curso
de abertura.
85 FA : .
0 fim de curso de abertura Verificar a ligagdo dos fins de curso.
nao estd presente ou ndo esta
ligado.
A porta estd no fim de curso
de fecho.
g8 FC 5 . .
0 fim de curso de fecho ndo Verificar a ligagdo dos fins de curso.
esta presente ou nao estd
ligado.
PP OO Contato defeituoso ou ligagdo Verificar o contato e as ligagdes ao
errada de um botéo. botdo.
CHOO Contato defeituoso ou ligagdo Verificar o contato e as ligagfes ao
errada de um botéo. botdo.
AP OO | possivel defeito de Verificar que nenhum botéo do
transmissao o transmissao transmissor esta ativo.
PE OO radio ativo. Remover e religar o radio ou

substitui-lo por um novo.

NOTA: premir a tecla TEST para sair dela modalidade TEST.
Recomenda-se realizar a resolugdo das sinalizagdes do estado dos dispositivos de seguranga e das entradas sempre
na modalidade “intervengdo por software”.
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13 Sinalizagao de alarmes e anomalias

PROBLEMA S CAUSA POSSIVEL INTERVENGAO
LED POWER Auséncia de alimentagdo. | Verificar o cabo de alimentagéo.
apagado
LED POWER Fusivel F1 ou F2 ou F3 Substituir o fusivel.
apagado queimado. Recomenda-se remover o fusivel
somente na auséncia de tensao de rede.
OF Sk Anomalia na tensdo de Remover a alimentagéo, aguardar 10°s
alimentagéo de entrada. e religar a alimentagao.
Inicializagéo da central Se o problema persistir, recomenda-se
falhada. substituir a unidade de controlo.
Pr Ok Detetada sobrecarga no Premir duas vezes a tecla TEST ou dar
inverter. 3 comandos em sucessao.
A portando abreoundo | 4o, n Erro de aquisigdo dos Verifique o posicionamento correto do
fecha. dados de curso. fim de curso de abertura e de fecho.
Pressione TEST e verifique eventuais
segurancas em alarme.
Repita o procedimento de aprendizagem.
Mok Motor nédo conectado. Verificar o cabo do motor.
FE Ambos os fins de curso Verificar a ligagao dos fins de curso
estdo ativados. ou objetos estranhos no blogueio dos
fins de curso.
Exemplo: Erro nos parametros de Programar corretamente o valor de
IS EE configuragao. configuragdo e guarda-lo.
2 IEE
AP PE Atecla TEST foi premida Repetir o procedimento de
erroneamente. aprendizagem.
Os dispositivos de seguranga | Verificar as ligagoes dos dispositivos
estdo em alarme. de seguranca.
0 procedimento de Excessiva queda de Repetir o procedimento de
aprendizagem nao se tensao. aprendizagem.
conclui. Verificar a tensdo de rede
AP PL Erro de comprimento de Levar a porta para a posigdo de fecho
Ccurso. completo e repetir o procedimento.
RFPC Erro de fim de curso. Verificar o correto posicionamento do

fim de curso de fecho.

0 radio controlo tem
pouca capacidade e nao
funciona com o
automatismo em
movimento.

A transmissao radio esta
impedida por estruturas
metélicas e paredes em
concreto.

Instalar a antena ao externo.

0 radio controlo tem
pouca capacidade e nao
funciona com o
automatismo em

Baterias descarregadas.

Substituir as baterias dos
transmissores.

movimento.
0 lampejante nao Lampada / LED queimados | Verificar o circuito de LED e/ou os fios.
funciona. ou fios do lampejante

desligados.

0 indicador luminoso
de porta aberta nao
funciona.

Ldmpada queimada ou fios
desligados.

Verificar a lampada e/ou os fios.

A porta ndo realiza a
manobra desejada.

Fios do motor invertidos.

Inverter dois fios no prensador X-Y-Z.

NOTA: Premindo a tecla TEST apaga-se momentaneamente a sinalizagdo de alarme. o
Ao receber um comando, se o problema ndo foi resolvido, aparece novamente no display a sinalizagdo de alarme.
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14 Desbloqueio mecanico

Em caso de avaria ou falta de tenséo, é possivel desbloquear a porta e movimenta-la manualmente (ver instrugéo de
desblogueio no manual do usudrio do automatismo BR41).

Quando se restabelece o sistema de debloqueio, se a porta ndo estd completamente aberta ou completamente fechada,
a unidade de controlo, ao receber um comando, inicia um procedimento de recuperagéo de posigéo (ver cap. 15).

A ativagédo de um dos dois fins de curso permite a recuperagao imediata da posigéo.

15 Modalidade de recuperagao de posicao

Apds uma interrupgao de tensdo ou ap6s o desblogueio mecanico da porta, se a porta ndo estiver completamente

aberta ou completamente fechada, a unidade de controlo, ao receber um comando, inicia um procedimento de

recuperagao de posigao:

+ A porta inicia uma manobra a baixa velocidade.

+ 0 lampejante se ativa com uma sequéncia diferente do funcionamento normal (3 s aceso, 1,5 s apagado).

+ Nesta fase, a unidade de controlo recupera os dados da instalagdo. Atengdo! Nao dar comandos nesta fase se ndo
for alcangado um dos dois fins de curso.

+ Aativagdo de um dos dois fins de curso permite a recuperagao imediata da posigao.

16 Teste

Ligue a alimentagé&o.

Verificar o correto funcionamento de todos os comandos ligados.

Verificar o curso e as desaceleragoes.

Verificar o respeito as forgas de impacto.

Verificar a correta intervengdo dos dispositivos de seguranga. Quando for detetado um obstdaculo, certificar-se de

estar distante dos fins de curso ou de obstaculos que aumentam o risco de esmagamento.

Remover a alimentacdo de rede e religa-la. Verificar a correta realizagdo da fase de reposicionamento, tanto na

abertura como no fecho (o teste deve ser realizado a partir de uma posigao na qual estejam ativados os fins de curso).

+ Verificar a requlagdo dos fins de curso. Na abertura, a porta deve parar antes de bater contra o batente. No fecho, o
fim de curso deve se ativar com a porta nas proximidades do batente (ndo mais que 5 cm de distancia) e permanecer
ativado até o fim da manobra.

- Certificar-se de que a porta feche completamente e ndo empurre excessivamente o batente de fecho.

+ Realize glgumas manobras completas de fecho, tanto a partir da posicdo de completa abertura quanto da posigéo

intermediaria.

e o e e o

17 Declaragéo de conformidade

0 abaixo-assinado, representante do seguinte fabricante

Roger Technology - Via Botticelli 8, 31021 Bonisiolo dI Mogliano V.to (TV)

DECLARA que o aparelho descrito em seguida:

Descrigdo: Central de controlo para portas basculantes

Modelo: B70/1B

Estd em conformidade com as disposigdes de lei que transpdem as seguintes diretivas:
-2006/42/CE

-2004/108/CE

-2011/65/CE

E que foram aplicadas todas as normas e/ou especificagdes técnicas indicadas a seguir:
EN 61000-6-3

EN 61000-6-2

Local: Mogliano V.to Data: 21-07-2015 Assinatura %M :Dh»
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